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Guia rapida de instalacién y programaciéon

GERREKA

Espafiol

Esta guia rapida es un resumen del manual de instalacién completo. Dicho manual contiene advertencias de

AVISO

http://www.erreka-automation.com

seguridad y otras explicaciones que deben ser tenidas en cuenta. Puede descargar el manual de instalaciéon en
el apartado “Descargas” de la web de Erreka:

Cableado eléctrico

A: Alimentacion general 2 X 0,5mm?

max. 25m
B/E: Lampara destellante

con antena
C:  Fotocélulas (Tx / Rx)
D: Pulsador/ llave de pared

Cotas de montaje

Elementos de la instalacion completa

B2 X 0,5 mm2

max. 20m

RG-58/U
[E] max. 5m

1 Instale la cremallera a una altura
comprendida entre 75 y 95mm.
Se recomienda 90mm como cota
de referencia.

3 X 1,5mm?
max. 30 m

4X05mm2 5 A
max. 30m [c}".,

Desbloqueo

Desbloqueo

@\ j’(@ 180°

\
0 ) ’
D259A

Desbloqueo para accionamiento manual:

e Introduzca la llave (1) y girela 180° sin forzarla, en
sentido horario: el pifién de accionamiento de la
cremallera  descendera de su  posiciéon  de
funcionamiento, liberando la cremallera.

Bloqueo
£ O

D259B

Bloqueo para accionamiento motorizado:

e Introduzca la llave y girela 180° en sentido anti-
horario, hasta el tope. El pifién retornara a su posicion
de trabajo, en contacto con la cremallera.

e Active un dispositivo de marcha, para que la puerta
realice el “reset”.




Conexionado general
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A Desconecte la alimentacién
eléctrica antes de conectar
o desconectar
componente.

cualquier

_| +
’_’JE . R.E.
Ic—
1 |a-
2 "
LI | o 1
° O .
ADOO1 o 21
= < < |
=] : J 2 -
7))
‘ STOP
L
5 0J000 rﬂ @
,
SMF 2
o o ANT
12345 678 9101112 1314
Il [T
SCA (24 Vdc) I
i Y4 J
<
AT II
STH
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A.P FT  AUX méx 2.
ST2 (test) (24 Vdc) .
COM
DEST
SG.C(_ _\ FT1 M
U — L: linea
SG. A ET2 N: neutro
L . T. tierra

¥ Los dispositivos A.T., A.P. SG.C, SG.Ay STOP deben estar libres de

F: fusible de red
230Vac: 2,5A
125Vac: 4A

potencial, para evitar dafios en el cuadro de maniobra.

P259T

Indicaciones del display

D1y D2:
CL (fijo) Puerta cerrada

L (parpadeando)  Puerta cerrando
0 (fijo) Puerta abierta
0P (parpadeando)  Puerta abriéndose

L (parpadeando)  Puerta peatonal cerrandose
PO (ijo) Puerta peatonal abierta

U (parpadeando)  Puerta peatonal abriéndose
XX (cuenta atras) Puerta en espera

Se0P Accionador desbloqueado

PR (ijo) Pausa (maniobra no finalizada)

rS (parpadeando)  Puerta buscando posicion de cierre (reset)
D3y D4:

Y Dispositivo de seguridad en apertura activado

LS Dispositivo de seguridad en cierre activado
£ Encoder motor detenido

F Limite de fuerza rebasado

bR (fijo) Bateria en funcionamiento

bR (parpadeando)

Bateria con tension demasiado baja

(el cuadro no realiza maniobras)

FEmo Fotocélulas defectuosas (testeo)




Cambio y comprobacion del sentido de giro (C 1)

1 Esta operacion sélo es necesaria si el accionador, al hacer reset (-5), abre la hoja en lugar de cerrarla.

Grabacion del codigo de radio para apertura total, P | (sélo con receptor RSD, {80 1)

1 Si utiliza un  receptor Ny |
distinto al RSD, consulte ’ - 1—F’ |
Sus propias instrucciones. -/ a— Mep—x)

5 Antes de comenzar la
grabacion, seleccione la esc || A |V ||enter enter
opcion £88 1 (receptor RSD). @
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escH N H \" [enter[ \/

Grabacion del cédigo de radio para apertura peatonal, P2 (sélo con receptor RSD, {83 1)

= El procedimiento es analogo al de apertura total, pero empleando el parametro P2 en lugar de P 1.

Grabacién del recorrido (P3)
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Tabla completa de programacion

. Opcién pre- .
D1 | D2 |Parametro D3 D4 P P Opciones o valores
determinada
C ! Sentido de giro del motor 0 ' X
= AT
e m
0 c
B = §
m ==
Y Dispositivo de seguridad de apertura | a X Dispositivo no instalado
(fotocélula o banda) | 0 Dispositivo sin testeo
' ! Dispositivo con testeo
) Dispositivo de seguridad de cierre (fotocélula | 0 a X Dispositivo no instalado
o banda) ! 0 Dispositivo sin testeo
Fotocélula de cierre con £520 o £52 ¢, [ ! Dispositivo con testeo
también impide el inicio de la apertura de la A . P
puerta c a Dispositivo sin testeo
c ! Dispositivo con testeo
8 Receptor de radio 0 ! Tarjeta RSD (no decodificadora)
0 c X Tarjeta decodificadora de dos canales
P ! Grabacién codigo radio apertura total o n
c Grabacién codigo radio apertura peatonal o n
3 Grabacién recorrido de la puerta o n
F ! Modo de funcionamiento o ! Automatico
0 c X Semi-automatico
c Tiempo de espera en modo automético 0. 0.9 | 1S 99 = 59seg.; 2.5 = 2 min. 50 seg., etc
3 Apertura peatonal 0 o X No realiza apertura peatonal
! o 10% de la apertura total

c o 20% de la apertura total

3 o 30% de la apertura total

Y o 40% de la apertura total

) o 50% de la apertura total

A 0 Lampara destelleante 0 ! X Sin preaviso
0 c Con preaviso
! Tiempo de luz de garaje 0. 0.9 03 99 = 59seg.; 2.5 = 2 min. 50 seg., etc
c Velocidad de la puerta o .5 |03 0 1 velocidad minima;
0S: velocidad maxima
3 Velocidad en paro suave o .5 |03 0 ! velocidad minima;
05: velocidad méxima
Y Distancia paro suave o 0.5 |03 00: distancia minima;
05: distancia maxima
g Retroceso tras el cierre (permite compensar | ., 0.9 |04 x0: sin retroceso;
las dilataciones de la puerta) x9: retroceso maximo
ASOX: se para en posicién seleccionada sin
hacer tope
AS Ix: hace tope y luego retrocede a la
posicion seleccionada
) Fuerza maxima 0.1 150..9 |08 0 ! fuerza minima; 10: fuerza méaxima
1 Paso por fotocélula de cierre durante tiempo | O ! Cierre inmediato
de espera (s6lo en modo automatico) 0 2 X Reinicia el tiempo de espera
0 3 No tiene efecto
8 Accionamiento del pulsador durante tiempo | O ! Cierre inmediato
de espera (s6lo en modo automatico) 0 2 X Reinicia el tiempo de espera
0 3 No tiene efecto
9 Modo de apertura i ! X Apertura segun el modo seleccionado en
las funciones principales (F)

O c Apertura comunitaria (durante la
apertura, el cuadro de maniobra no
obedece las ordenes de marcha)

i 3 Apertura paso a paso (si durante la
apertura se acciona algun dispositivo de
marcha, la puerta se detiene. Si se acciona
de nuevo, la puerta se cierra)

n ! Maniobras realizadas X X Indica los cientos de ciclos realizados (por

ejemplo, 68 indica 6.800 ciclos realizados)




DINGO Q ERREKA

Guide rapide d’installation et programmation Francais

Ce guide rapide est un résumé du manuel d'installation complet. Cette notice contient des
avertissements de sécurité et d'autres explications qui doivent étre pris en compte. Vous pouvez
télécharger le manuel d'installation dans la section « Téléchargements » du site web d’Erreka :
http://www.erreka-automation.com

AVERTISSEMENT

Eléments de I'installation compléte

Cablage électrique

A : Alimentation générale 2 X 0,5mm?
9 max. 25m f \\

B/E: Feu clignotant avec
antenne
. 2 X 0,5mm?2
C: Photocellules (Tx / Rx) [B] fhax. 20m
D : Bouton-poussoir/
clef de mur /
‘ [E] RG-58/U
max. 5m

3 X 1,5mm?
max. 30 m

4X05mm2 5 A
max. 30m [c}".,

¥ Installez la crémaillere a une hauteur
comprise entre 75 et 95 mm.
La cote de référence recommandée
est de 90mm.

Déblocage

Déblocage Blocage

J 180° J
P 3 €2

\
0 ‘ G 180°

D259A D259B

Déblocage pour un actionnement manuel : Blocage pour actionnement motorisé :
¢ Introduisez la clé (1) et tournez-la de 180° sans la * Introduisez la clé et tournez-la de 180° dans le sens
forcer, dans le sens horaire : le pignon antihoraire, jusqu’a la butée. Le pignon récuperera sa
d'actionnement de la crémaillere descendra de sa position de travail, en contact avec la crémaillére.
pOSition de fonctionnement et libérera la crémaillére. e Activez un d|spos|t|f de marche pour que la porte

réalise le "reset”.




Connexion générale

! BAT ! - - <
| (2x12V/,2 Ah) | OO traro OO motor

IEHEE

OO

‘ : STOP

o

W\ g
SEMAFORO

RADIO

0 0JO0O

SMF

RS 13 :\:T
12 3 45 67 8 9 101112
a 00
SCA (24 Vdo) ( \ YJ_

AT ST1

— 4 —
A.P FT  AUX (méx 2.300 W)
ST2 (test) (24 Vo) .,
coMm
DEST
SG.C (_ _\ FT1 M
\~_—} [ |

SG. A @ FT2
-

15 Les dispositifs A.T., A.P. SG.C, SG.A et STOP doivent étre libres de
potentiel pour éviter des dommages dans I'armoire de commande.

A Déconnectez
I'alimentation  électrique
avant de connecter ou de
déconnecter un composant
quelconque.

R.E.

L: ligne F. fusible de réseau
N: neutre 230Vac: 2,5A
T: terre 125Vac: 4A

P259T

Indications du display

D1 et D2:
CL (fixe)

L (clignotant)
fixe)
clignotant)
clignotant)
fixe)
clignotant)
XX (compte a rebours)
5:0P
PR (fixe)
rS (clignotant)
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bR (clignotant)

Porte fermée

Porte en train de se fermer

Porte ouverte

Porte en train de s'ouvrir

Porte piétonniére en train de se fermer
Porte d'accés piéton ouverte

Porte piétonniére en train de s‘ouvrir
Porte en attente

Actionneur débloqué

Pause (manceuvre non terminée)

Porte cherchant la position de fermeture (reset)

D3 et D4:

CY Dispositif de sécurité en ouverture activé
) Dispositif de sécurité en fermeture activé
£ Encodeur moteur arrété

F Limite de force dépassée

bR (fixe) Batterie en fonctionnement

Batterie avec tension trop basse
(I'armoire ne réalise pas de manceuvres)

FEmo  Photocellules défaillantes (test)




Changement et vérification du sens de rotation (L !)

15 Cette opération est uniquement nécessaire si pendant le test I'actionneur (r5) ouvre le vantail au lieu de le fermer.

Enregistrement du code radio pour ouverture totale, P | (seulement avec récepteur RSD, {80 !)

5 Si vous utilisez un récepteur

différent du RSD, ¢
ses propres instruct

5" Avant de com
I'enregistrement,
tionnez I' option £
cepteur RSD).
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Enregistrement du code radio pour ouverture piétonniére, P2 (seulement avec récepteur RSD, {80 1)

¥ Le procédé est le méme que pour I'ouverture totale, mais le parameétre employé est P2 au lieu de P 1.
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Tableau complet de programmation

. Option pré- .
D1 | D2 |Parametre D3 D4 p p . Options ou valeurs
déterminée
C ' Sens de rotation du moteur o ' X
= )
e m
0 c )
UL =
=l
4 Dispositif de sécurité d’ouverture | o X Dispositif non installé
(photocellule ou bande) ! 0 Dispositif sans test
' ! Dispositif avec test
) Dispositif de sécurité de fermeture | J a X Dispositif non installé
(photocellule ou bande) I 0 Dispositif sans test
Photocellule de fermeture avec £520 ou 062 | [ ! Dispositif avec test
empéche également le démarrage de - —
I'ouverture de la porte c 0 Dfsposmf sans test
c ' Dispositif avec test
8 Récepteur radio 0 ! Carte RSD (non décodeuse)
0 c X Carte décodeuse a deux canaux
P ! Enregistrement code radio ouverture totale | o n
c Enregistrement code radio ouverture o n
piétonniere
3 Enregistrement du parcours de la porte o n
F ! Mode de fonctionnement 0 ! Automatique
0 c X Semi-automatique
c Temps d’attente en mode automatique 0.5 /0.8 | 1§ 59 = 59sec; 2.5 = 2 min. 50 sec,, etc
3 Ouverture piétonniére 0 a X Ne réalise pas d’ouverture piétonniere
' o 10% de l'ouverture totale
c o 20% de I'ouverture totale
3 ] 30% de I'ouverture totale
Y 0 40% de I'ouverture totale
) a 50% de l'ouverture totale
A 0 Feu clignotant 0 ' X Sans préavis
0 c Avec préavis
' Temps de lumiere de garage 0.5./0..9 |03 59 = 59sec; 2.5 = 2 min. 50 sec., etc
c Vitesse de la porte o .5 |03 0 1 vitesse minimale;
05: vitesse maximale
3 Vitesse en ralentissement o .5 |03 0 1 vitesse minimale;
05: vitesse maximale
Y Distance ralentissement o 0.5 |03 00: distance minimale;
05: distance maximale
g Recul aprés la fermeture (permet de [3...} [0...9 |04 x0: sans recul ;
compenser les dilatations de la porte) x9: recul maximal
ASOx: arrét dans position sélectionnée sans
atteindre butée
AS Ix: atteint la butée et recule ensuite a la
position sélectionnée
6 Force maximale g..v 0.9 |08 0 I: force minimale; 10: force maximale
1 Passage par photocellule de fermeture | O ! Fermeture immédiate
pendant le temps dattente (seulement en [ 2 X Recommence le temps dattente
mode automatique) 0 3 Sans effet
a Actionnement du bouton-poussoir | { ! Fermeture immédiate
pendant le temps dattente (seulement en [ 2 X Recommence le temps d'attente
mode automatique) 0 3 Sans effet
9 Mode d'ouverture o ! X Ouverture selon le mode sélectionné dans
les fonctions principales (F)
0 c Ouverture communautaire (pendant
["'ouverture, I'armoire de commande
n‘obéit pas aux ordres de marche)
0 3 Ouverture progressive (si un dispositif
de marche est actionné pendant
I'ouverture, la porte s’arréte. S’il est a
nouveau actionné, la porte se ferme)
n ! Manceuvres réalisées X X Indique les centaines de cycles réalisés (par

exemple, 68 indique 6 800 cycles réalisés)




DINGO

Quick installation and programming guide

GERREKA

English

This quick guide is a summary of the complete installation manual. The manual contains safety warnings and

WARNING

http://www.erreka-automation.com

other explanations which must be taken into account. The installation manual can be downloaded by going
to the "Downloads" section of Erreka website:

Electrical wiring
A:  Main power supply

B/E: Flashing light with
antenna

C:  Photocells (Tx / Rx)
D: Pushbutton/wall key

Assembly levels

Elements of the complete installation

3 X 1,5mm?
max. 30 m

4X05mm2 5 A
max. 30m [c}".,

iz Install the rack at a height
between 75 and 95 mm. /\3
90 mm is recommended as the
reference height.

E259A

Unlocking

Unlocking

5 4{% 180°

Unlocking for manual operation:
e Insert the key (1) and turn clockwise 180° without
forcing it: the rack drive pinion will come down from
its operating position, releasing the rack.

D259A

Locking

® U%

@ 180°

D259B

Motorised operation locking:
¢ Insert the key and turn it anti-clockwise 180° as far as
it will go. The pinion will return to its work position, in
contact with the rack.
e Activate a key device in order for the gate to carry out
a "reset".
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General connections

[‘][‘] TRAFO
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OOCIOA moror

OO

A Disconnect  the power
supply before connecting
or disconnecting any

RE. component.

LI | o . 1
ADOO1 S 2 E
= < < |
S = :
n
‘ STOP
L
[e)e][eXe]e)
SMF
AN ANT
12345 678 9101112 1314
OO
SCA (24 Vdo) m Y
A-Tl z l ST1
[ [ LG
= (méx 2.300 W)
A.P FT  AUX :
ST2 (test) (24 Vdc) -
COM
DEST
SG.C(_ _\ FT1 M
C ) — L: line F: mains fuse
SG.A FTo N: neutral 230Vac: 2.5A
A T: earth 125Vac: 4A
i The AT, A.P. SG.C, SG.A and STOP devices must be voltage-free
in order to prevent any damage to the control board. p2ssT
Display indications
D1 and D2:
CL (static) Gate closed
L (flashing) Gate closing
0P (static) Gate open
0P (flashing) Gate opening
PC (flashing) Pedestrian door closing
PO (static) Pedestrian door open
PO (flashing) Pedestrian door opening
XX (countdown) Gate on standby
Se0P Operator unlocked
PR (static) Pause (operation not complete)
5 (flashing) Gate searching for close position (reset)
D3 and D4:
Y Opening safety device activated
) Closing safety device activated
£ Encoder motor shutdown
F Force limit exceeded
bR (static) Battery working
bR (flashing) Battery voltage too low

(the board does not carry out any operations)

FEno  Photocells defective (testing)




Turning direction change and check ({ !)

i This operation is only necessary if the operator opens the leaf instead of closing it when making a reset (r5).

Total opening radio code programming P ! (with RSD receiver only, {80 !)

i If a receiver other than
. 1 2 i
RSD is used, see the cor- i ’ = H = 1’F’ =T
responding instructions. o s 13m
15 Select the option 80!
(RSD  receiver) before esc || A || v ||enter onter el A v onter

starting programming. @

A A (P EEE
20
;/:\:\:\—AJ \\)%/ )
\\
escH N H \" [enter[ / esc escH N H \" Henter
) \/ B
|
Pedestrian opening radio code programming, P2 (with RSD receiver only, {80 !)
5= This procedure is the same as for total opening, but using parameter P2 instead of P 1.
Open/close programming (P3)
1 2 | 3 A 4 !
. ’ I . LI:'- llll_ll ll A . [ 1:?:0 III_II_I A . E’:\/C‘u 1
- Nepe—"J [faaN—— =)
esc JAN V || enter esc HFA\H \" {ente{ esc N \" ente{ escH N Hf\/\\‘emer
- H - =
5 7
I~ \
T \ \\)%/
\
|escH N H Vv {emer[ /

El
oo [ e ]
] __//_IT:I\I-':\_\ —

O Wait whilst the gate
carries out the
esc N V ||enter open/close f N V ||enter esc N V ||enter
X3

|
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Complete programming chart

D1 | D2 |Parameter D3 D4 Preset option | Options or values
C ! Motor turning direction 0 ' X
= LU
- i)
o c
- 3
[ ] ==
4 Opening safety device (photocell or strip) 0 a X Device not installed
[ 0 Device without testing
' ! Device with testing
) Closing safety device (photocell or strip) 0 a X Device not installed
Closing photocell with {528 or £52 1, also | | 0 Device without testing
prevents the start of gate opening ! ! Device with testing
c a Device without testing
c ! Device with testing
8 Radio receiver 0 ! RSD card (non-decoding)
o c X Twin-channel decoder card
P ! Total opening radio code programming o n
c Pedestrian opening radio code programming | o n
3 Gate travel programming o n
F ! Functioning mode 0 ! Automatic
0 c X Step-by-step
c Standby in automatic mode o. 0.9 | 1§ S8 = 59sec.; 2.5 = 2 min. 50 sec, etc
3 Pedestrian opening 0 o X Pedestrian opening is not carried out
! o 10% of total opening

c o 20% of total opening

3 o 30% of total opening

Y o 40% of total opening

) o 50% of total opening

A a Flashing light 0 ! X No pre-warning
0 c With pre-warning
! Garage light time 0. 0.9 03 599 = 59 secs; 2.5 = 2 min. 50 secs, etc
c Gate speed 0 .5 |03 0 ! minimum speed;
05: maximum speed
3 Slow down speed o .5 |03 0 1 minimum speed:;
05: maximum speed
Y Slowdown distance 0 0.5 |03 00: minimum distance;
0S: maximum distance
g Reverse after closing (to offset the expansion | ., 0.9 |04 x0: no reverse;
of the gate) x8: maximum reverse
ASOx: stops in selected position without
making contact
AS Ix: makes contact and reverses back to
the selected position
6 Maximum force 0.1 150..9 |08 0 ! minimum force; 10: maximum force
1 Closing photocell used during standby (in | O ! Immediate close
automatic mode only) 0 e X Restart standby time
0 3 Has no effect
8 Pushbutton operation during standby (in | O ! Immediate close
automatic mode only) 0 e X Restart standby time
0 3 Has no effect
9 Opening mode 0 ! X Opening in accordance with the mode
selected in the main functions (F)

0 c Collective opening (the control board
does not obey the key commands during
opening)

i 3 Step-by-step opening (the gate stops if
a key device is activated during opening.
The gate closes when operated again)

n ! Operations carried out X X Indicates the hundreds of cycles

completed (for example, 68 indicates
6,800 cycles completed)




DINGO Q ERREKA

Guia rapido de instalacao e programacao Portugués

Este guia rapido é um resumo do manual de instalacdo completo. Este manual contém adverténcias de
seguranca e outras explicacoes a ter em atencao. Pode efectuar o download do manual de instalagdo na
seccao “Downloads” do site da Erreka:
http://www.erreka-automation.com

AVISO

Elementos da instalacao completa

Cablagem eléctrica G EF
A: Alimentacdo geral 2 X 0,5mm?
¢ g . max. 25m f \\
B/E: Lampada de sinalizacao
com antena @\
C:  Fotocélulas (Tx / Rx) 8] r2n ;(xo,zsommm"’
D: Botao de pressao/
chave de parede /
c [E] RG-58/U
max. 5m

Cotas de montagem

3 X 1,5mm?
max. 30 m

4X05mm2 5 A
max. 30m [c}".,

iz’ Instale a cremalheira a uma altura
compreendida entre 75 e 95 mm.
Recomenda-se 90 mm como cota de

referéncia.
Desbloqueio
Desbloqueio Bloqueio
180° J
® ®
4\ 2o\ i
0
: ¥ i 180°
D259A D259B
Desbloqueio para accionamento manual: Bloqueio para accionamento motorizado:

e Introduza a chave (1) e gire-a em 180°, sem forca-la, ¢ Introduza a chave e gire-a em 180°, no sentido anti-
no sentido horario: a roda dentada de accionamento horario, até ao batente. A roda dentada voltara a sua
da cremalheira descerd da sua posicdo de posicdo de trabalho, em contacto com a cremalheira.
funcionamento, libertando a cremalheira. e Active um dispositivo de funcionamento para que a

porta faca o “reset”.

13
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Ligacao geral

W\
SEMAFORO

[‘][‘] TRAFO

[ .
g -

OOCIOA moror

OO

RADIO

STOP
[
[eXe][eXe)e)
SMF
o o ANT
12345 678 9101112 1314
OO
SCA (24 Vdo) ( \ YJ_
ATIE l ST1
[ [ LG
= (max 2,300 W)
A.P FT  AUX méx 2.
ST2 (test) (24 Vdc) .
COM
DEST
SG.C(_ _\ FT1 M
\~_—} |
SG.A@ FT2
-

1 Os dispositivos A.T., A.P. SG.C, SG.A e STOP devem estar livres de
potencial para evitar danos no quadro de manobra.

A Desligue a alimentacio
eléctrica antes de ligar ou
desligar qualquer

RE. componente.
I
e\ ‘
3 = m F
| . 5
\:‘ 5
(L=
=N
< —

L: linha F: fusivel de rede
N: neutro 230 Vac: 2,5A
T: terra 125 Vac: 4A

P259T

Indicacoes do ecra

D1 e D2:
CL (fixo)

a piscar)
fixo)
a piscar)
a piscar)
fixo)
a piscar)

)
[

(
(
P
P
(
(
(

r
[

PO

m
(]

XX
Se0P

PR (fixo)
rS (a piscar)

D3 e D4:
Y
)
£
F
bR (fixo)

bR (a piscar)

(contagem regressiva)

Porta fechada

Porta a fechar-se

Porta aberta

Porta a abrir-se

Porta pedonal a fechar-se

Porta pedonal aberta

Porta pedonal a abrir-se

Porta em espera

Accionador desbloqueado
Pausa (manobra néo finalizada)
Porta a procurar posicao de fecho (reset)

Dispositivo de seguranga na abertura activado
Dispositivo de seguranca no fecho activado
Encoder motor parado

Limite de forca ultrapassado

Bateria em funcionamento

Bateria com tensdo demasiado baixa
(o quadro néo realiza manobras)

FEmo Fotocélulas defeituosas (teste)




Mudanca e verificacao do sentido de rotacao (C )

= Esta operacao so € necessaria se o accionador abrir a folha em vez de fecha-la, ao fazer reset (- 5).

Gravacao do codigo de radio para abertura total, P | (apenas com o receptor RSD, {80 1)

15 Utiliza-se  um  receptor o [
diferente do RSD; consulte ’ C 1—Fl |
as respectivas instrucoes. _— p— Mep—x)

iI"Antes de  iniciar a

gravacdo, seleccione a esc || A || v |[enter
opcao £8C | (receptor RSD). @
o

GRS SEE 5]
T =&y iYL

|

enter

Gravacao do codigo de radio para abertura pedonal, P2 (apenas com o receptor RSD, {80 1)

1 O procedimento ¢ idéntico ao de abertura total, mas utiliza o parametro P2 em vez do P i.

Gravacao do trajecto (P3)

=
N

N 4 E '

1
11 P Imin|
\/'/:\:\*JQ

E
Iy
AR S
t: N

-

o)
[
[¢]
>
<
)
B
=4
ﬁﬂ)
o
o)
[
[¢]
———
)®>
[
<
)
3
2
@
2
@
7]
o
>
<
)
B
2
ﬁm
o
—
®
o«
(e}

)
)
)

( L . ) E /\
Imiwnln|
iz \)

L Y

10 11
B oo/ i o il ’
i~ 2 —
)| —— )
© Espere enquanto a
porta realiza os
esc N V ||enter esc N V ||enter esc N V ||enter

trajectos (C\" 3
|
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Tabela completa de programacao

A Opcao pré- ~
D1 |D2 |Parametro D3 D4 psao p Op¢oes ou valores
determinada
C ! Sentido de rotacdo do motor 0 ' X
E = U]
e m
0 c
M- 3
m ==
Y Dispositivo de seguranca de abertura |0 a X Dispositivo ndo instalado
(fotocélula ou banda) | 0 Dispositivo sem teste
' ! Dispositivo com teste
) Dispositivo de seguranca de fecho (fotocélula | O 0 X Dispositivo nao instalado
ou banda) I 8 Dispositivo sem teste
Fotocélula de fecho com £520 ou £52 4, [ ! Dispositivo com teste
também impede o inicio da abertura da A P
porta c a Dispositivo sem teste
c ! Dispositivo com teste
8 Receptor de radio 0 ! Cartao RSD (nao descodificador)
0 c X Cartao descodificador de dois canais
P ! Gravacao codigo radio abertura total o n
c Gravacao codigo radio abertura pedonal o n
3 Gravacao do trajecto da porta o n
F ! Modo de funcionamento o ! Automatico
0 c X Semi-automatico
c Tempo de espera no modo automético 0. 0.9 | 1S 99 = 59seg.; 2.5 = 2 min. 50 seg., etc.
3 Abertura pedonal 0 o X Nao realiza a abertura pedonal

! 0 10% da abertura total

c o 20% da abertura total

3 o 30% da abertura total

Y 0 40% da abertura total

) o 50% da abertura total

A 0 Lampada de sinalizacao 0 ! X Sem pré-aviso
0 c Com pré-aviso
! Tempo da luz de garagem 0. 0.9 03 99 = 59seg.; 2.5 = 2 min. 50 seg., etc.
c Velocidade da porta o .5 |03 0 1 velocidade minima;
05: velocidade méaxima
3 Velocidade na paragem suave 0 .5 |03 0 I: velocidade minima;
05: velocidade méaxima
Y Distancia paragem suave 0 0.5 |03 00: distancia minima;
05: distancia maxima
g Retrocesso apds o fecho (permite compensar | .. 0.9 |04 x0: sem retrocesso;
as dilatagdes da porta) x9: retrocesso maximo
ASOx: péara na posicao seleccionada sem
bater
AS Ix: bate e de seguida retrocede para a
posicao seleccionada
6 Forca maxima 0. 0.9 08 0 !: forca minima; 13: forca maxima
1 Passagem pela fotocélula de fecho durante | O ! Fecho imediato
o tempo de espera (apenas no modo | 3 2 X Reinicia o tempo de espera
automatico) 0 3 Nao tem efeito
8 Accionamento do botdo de pressio | ' Fecho imediato
durante o tempo de espera (apenas no modo | ] 2 X Reinicia o tempo de espera
automatico) 0 3 N&o tem efeito
9 Modo de abertura i ! X Abertura segundo o modo seleccionado
nas funcgdes principais (F)

O c Abertura comunitaria (durante a
abertura, o quadro de manobra néo
obedece as ordens de funcionamento)

0 3 Abertura passo a passo (se durante a
abertura é accionado algum dispositivo de
funcionamento, a porta detém-se. Se for
accionado novamente, a porta fecha-se)

n ! Manobras realizadas X X Indica as centenas de ciclos realizados (por

exemplo, 68 indica 6800 ciclos realizados)




DINGO

Kurzfihrer Installation und Programmierung

GERREKA

Deutsch

Dieser Kurzflhrer ist eine Zusammenfassung der kompletten Montageanleitung. Diese enthalt

Sicherheitshinweise und andere Erlduterungen, die beachtet werden missen. Die Montageanleitung kann auf

HINWEIS der Erreka-Website unter ,Downloads” heruntergeladen werden:
http://www.erreka-automation.com
Elemente der kompletten Anlage
Stromkabel

A: Hauptstromversorgung
B/E: Blinklampe mit Antenne
C:  Lichtschranke (Tx / Rx)

D: Drucktaster/
Schlisseltaster

MontagemaBle

F Zahnstange in einer Hohe zwischen
75 und 95 mm anbringen.
Als Referenzmal wird eine Héhe von
90 mm empfohlen.

3 X 1,5mm?
max. 30 m

4X05mm2 5 A
max. 30m [c}".,

Entriegelung
Entriegelung Verriegelung
(J 180° J
(
P Ul £
0
D259A D259B
Entriegelung fiir manuelle Betatigung: Verriegelung fiir motorischen Antrieb:
e Schlussel (1) einstecken und um 180° ohne e Schlussel einstecken und um 180° bis zum Anschlag

Kraftanwendung im Uhrzeigersinn drehen: der
Antriebsritzel der Zahnstange fahrt auf seine
Betriebsposition hinab und gibt die Zahnstange frei.

gegen den Uhrzeigersinn drehen. Der Ritzel fahrt auf
seine Arbeitsposition an der Zahnstange zurtck.

e Betatigen Sie ein Befehlsgerat, damit das Tor ein
“Reset” durchfuhrt.
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Allgemeine Anschliisse

W\
SEMAFORO

[‘][‘] TRAFO

[ .
g -

OOCIOA moror

OO

RADIO

STOP
I
[ONe][eXe]e]
SMF
- o ANT
12345 678 9101112 1314
OO
SCA (24 Vdo) ( \ YJ_
A-Tl E l ST1
L L LG
A.P T AU (méx 2.300 W)
. FT  AUX :
ST2 (test) (24 Vo) -,
coMm
DEST
SG.C(_ A FT1 M . .
N\, — L: Leitung F: Netzsicherung
SG. A FTo N: Nullleiter 230VAC: 2,5A
@ - . T: Erde 125VAC: 4A

5’ Die Vorrichtungen A.T., A.P. SG.C, SG.A und STOP mdssen zur

A Stromversorgung vor dem
Ein- oder Ausschalten von

Komponenten abschalten.
R.E.

Vermeidung von Schaden an der Steuerung potentialfrei sein.

P259T

Displayanzeigen

D1 und D2:
CL (kontinuierlich)
(blinkend)
0P (kontinuierlich)
0P (blinkend)
(
(
(

)
[

C (blinkend)
PO (kontinuierlich)
U (blinkend)
XX (zahlt zurtck)
S:0P

PR (kontinuierlich)
rS (blinkend)

D3 und D4:
Y
)
£
F
bH  (kontinuierlich)
bR (blinkend)

Tor geschlossen

Tor schlieBt sich

Tor geoffnet

Tor 6ffnet sich

Schlupftur schlieBt sich
Schlupftir gedffnet

Schlupftir 6ffnet sich

Tor in Pausenposition

Antrieb freigegeben

Pause (Vorgang nicht beendet)
Tor sucht SchlieBposition (Reset)

Sicherheitsvorrichtung Offnen aktiviert
Sicherheitsvorrichtung SchlieBen aktiviert
Motorencoder gestoppt

Kraftgrenze Uberschritten

Batterie in Betrieb

Batteriespannung zu niedrig
(die Steuerung fhrt keine Bewegungen durch)

FEno Lichtschranke defekt (Test)




Wechsel und Uberpriifung der Drehrichtung (C 1)

i Dieser Vorgang ist nur erforderlich, wenn der Antrieb beim Reset (r5) den Torfligel 6ffnet, anstatt ihn zu schlieBen.

Speichern des Funkcodes fiir die Gesamtoffnung P | (nur mit Empfanger RSD, {80 !)

=" Wird ein anderer Empfan-
ger als der RSD verwendet, ’ = N T l, I
in der entsprechenden An- e L‘:\ 1ot I
leitung nachlesen.

¥ Bevor mit dem Speichern esc FAN V || enter enter esc FAN V ||enter
begonnen wird, die Option C
{88 ! (Empfanger RSD) wahlen.

Q

LI =Y L 1=
| Y B

|

Speichern des Funkcodes fiir die Teiloffnung P2 (nur mit Empfanger RSD, {83 1)

1 Die Vorgehensweise ist analog zur Gesamtoffnung, nur dass der Parameter P2 anstatt von P | verwendet wird.

Speichern des Verfahrwegs (P3)

N 4 E '

~
n F l'l_l 1~
\l/_‘:\ —

E
haeg
ian i
t: 3

-

o)

[

[¢]

>

<

)

B

=4

ﬁﬂ)

o

o)

[

[¢]
———

)®>
[

<
——————

)

3

2

@

2
L —

@

7]

o

>

<

)

B

2

ﬁm

o
—

®

o«

(e}
N —

)
)
)

7
. Ve ’:l__'_ i~ ~ E /
I~ Jcnrr \
TR \ \\)QO/
\
|esc H N H Vv {emer[ \//

E

oo oo ]

! “/?'—'T:’\T\—M O Warten Sie, rot

wahrend das Tor
die Verfahrwege H H H [
esc N V ||enter d u rCth h rt esc N V ||enter esc N V ||enter
(@3

|
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Komplette Programmiertabelle

D1 |D2 | Parameter D3 | pa | Voreinge- Optionen oder Werte
stellte Option
C ! Motordrehrichtung 0 ' X
= L]
= =
o c
M-
[ ] ==
4 Sicherheitsvorrichtung Offnen (Lichtschranke | a X Vorrichtung nicht installiert
oder Kontaktleiste) ! 1] Vorrichtung ohne Testfunktion
' ! Vorrichtung mit Testfunktion
) Sicherheitsvorrichtung  SchlieBen |3 a X Vorrichtung nicht installiert
(Lichtschranke oder Kontaktleiste) ! 0 Vorrichtung ohne Testfunktion
Lichtschranke fur das SchlieBen mit £520 [ ! Vorrichtung mit Testfunktion
r 1. H H
Bg\:vfou}ggcr;hxgrhmdert ebenso den Beginn c a Vorrichtung ohne Testfunktion
c ! Vorrichtung mit Testfunktion
g Funkempfanger 0 ! Karte RSD (keine Decodierung)
o c X Decodierkarte mit zwei Kanalen
P ! Speichern Funkcode Gesamtoffnung o n
c Speichern Funkcode Teil6ffnung o n
3 Speichern Verfahrweg des Tors o n
F ! Betriebsart 0 ! Automatik
o c X Halbautomatik
c Pausenzeit im Automatikbetrieb o. d. 1S G9 = 59Sek.; 2.5 = 2 Min. 50 Sek., usw.
3 Teiloffnung 0 o X Es wird keine Teil6ffnung durchgefhrt.
! o 10% der Gesamtaffnung

c o 20% der Gesamtoffnung

3 o 30% der Gesamtoffnung

Y o 40% der Gesamtoffnung

) o 50% der Gesamtdffnung

A a Blinklampe 0 ! X Ohne Vorblinken
o c Mit Vorblinken
! Einschaltdauer Garagenlicht O d. o3 G9 = 59Sek.; 2.5 = 2 Min. 50 Sek., usw.
c Geschwindigkeit des Tors 0 0 03 0 - Mindestgeschwindigkeit;
0S: Hochstgeschwindigkeit
3 Soft-Stopp-Geschwindigkeit o b o3 0 - Mindestgeschwindigkeit;
0S: Hochstgeschwindigkeit
Y Soft-Stopp-Abstand o .. 03 00: Mindestabstand; 05: Hoéchstabstand
g Zuriickfahren nach dem SchlieBen (erlaubt | O.. a.. a4 x0: ohne Zurtickfahren;
den Ausgleich von Ausdehnungen des Tors) x9: maximales Zurtckfahren
ASOx: Halt an der gewahlten Position an
ohne anzuschlagen.
AS Ix: Schlagt an und fahrt dann zur
gewahlten Position zurlck.
6 Maximalkraft 0. 0. 08 0 - Mindestschubkraft;
10: Hochstschubkraft
1 Passieren der Lichtschranke fiur das |0 ! Sofortiges SchlieBen
SchlieBen wahrend der Pausenzeit (nur im | 2 X Neustart der Pausenzeit
Automatikbetrieb) 0 3 Keine Auswirkung
a Betatigen des Drucktasters wahrend der | ! Sofortiges SchlieBen
Pausenzeit (nur im Automatikbetrieb) 0 2 X Neustart der Pausenzeit
0 3 Keine Auswirkung
9 Offnungsmodus 0 ' X Offnung gemaB bei den Hauptfunktionen
gewahlter Betriebsart (F)

o c Sammelbetrieb beim Offnen (wihrend
des Offnens reagiert die Steuerung nicht
auf die Betriebsbefehle)

0 3 Schrittbetrieb beim Offnen (wird
wahrend des Offnens ein Befehlsgerat
betdtigt, halt das Tor an. Bei erneuter
Betatigung schlieBt sich das Tor)

n ' Durchgefiihrte Vorgange X X

Zeigt die durchgefihrten nglen in
Hunderten an zum Beispiel: b8 zeigt
6.800 durchgefihrte Zyklen an)




DINGO

Rychly priivodce instalaci a programovanim

GERREKA

Cesky

Tento stru¢ny prlvodce je shrnutim celého instalacniho manualu. Manual obsahuje bezpecnostni

UPOZORNENI stazeni" na webovych strankach Erreka:

http://www.erreka-automation.com

upozornéni a dalsi vysvétleni, kterd je tfeba brat v ivahu. Navod k instalaci si mlzete stdhnout v ¢asti "Ke

Elektrické kabely

A:  Hlavni napéajeni 2 X 0,5mm?2

o max.25m
B/E: Blikajici svétlo s anténou

C:  Fotobunky (Tx / Rx)
D: Tlacitko/ovladani na zdi

1z Ozubeny pas instalujte ve vysce
mezi 75 a 95 mm.
Jako optimalni doporucujeme
vySku 90 mm.

Prvky systému

3 X 1,5mm?
max. 30 m

4X05mm2 5 A
max. 30m [c}".,

E259A

Odblokovani

Qagw'oo\

Odblokovani pro ruéni ovladani:
e Viozte kli¢ (1) a zlehka jej oto¢te o 180° ve sméru
hodinovych rucicek: Hybné ozubené kolo se odpoji a
uvolni tak ozubeny pas.

D259A

Odblokovani

Zablokovani

D259B

Zablokovani pro ovladani motorem:

* Vlozte kli¢ a otocte jej nadoraz o 180° proti sméru
hodinovych rucicek. Ozubené kolo se vrati do své
pracovni polohy.

e Aktivujte zafizeni pro uvedeni do chodu, aby se vrata
"resetovala”.
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Obecné pfipojeni

! BA :
! (2x12V/1,2 Ah) | O traro QOO motor
1} —| +:
I— +
5§ —I—E _
g
L1 o o
— {E 2 |
o / E I
n
‘ STOP
L
[e)e][eXe]e)
SMF
o o ANT
12345 678 9101112 1314
OO
SCA (24 Vdc) m Y
A-Tl z l STt
[ [ LG
A.P T AU (méx 2.300 W)
. FT  AUX :
ST2 (test) (24 Vdc) -
CoM
DEST
sG.C(” \ FTi M
\~_—} 1
SG.A@ FT2
-

=5 Komponenty A.T., A.P. SG.C, SG.A a STOP se musi nachazet bez
proudu, aby nedoslo ke skoddm na provoznim panelu.

A pPred pripojovanim

Ci

odpojovanim jakéhokoliv

komponentu,
zafizeni ze
elektrického napajeni.

R.E.

odpojte
sité

L. faze F. sitova pojistka
N: nulovy 230VAC: 2,5A
T: zemnici 125VAC: 4A

P259T

Indikace na displeji

D1aD2:
CL (stale)
(blikajic)
0P (stale)
0P (blikajici)
(
(
(

)
[

L (blikajici)
PO (stale)

O (blikajici)

XX (zp&tny odpocet)
S:0P

PR (stale)

rS (blikajici)

D3 a D4:
Y
)
£
F
bR (stale)

bR (blikajici)

Vrata zaviena
Vrata se zaviraji

Vrata oteviena

Vrata se oteviraji

Vrata pro pési se zaviraji
Vrata pro péSi oteviena
Vrata pro pési se oteviraji

Vrata v pohotovosti

Spoustéci mechanizmus odblokovany
Pauza (Ukon nebyl ukoncen)

vyhledavani pozice uzavieni (reset)

Aktivovano bezpecnostni zafizeni pro otevirani
Aktivovano bezpecnostni zafizeni pro zavirani
Kodér motoru zastaven

Presazen silovy limit

Baterie v provozu

Nedostatecné napéti v baterii
(panel nevykonava zadnou ¢innost)

FEno  Vadné fotoburiky (testovani)




Zména a provéieni sméru otaceni (C 1)

1= Tato operace je nutnd pouze v piipadé, Ze mechanizmus pro uvedeni do chodu pii resetovani (r5), vrata otevie, namisto toho, aby je zavrel.

Programovani radiového kodu uplného otvirani, P | (pouze s pfijimacem RSD, {80 !)

i Je-li
jiny, nez
pislusné pokyny.

" Pfed zacatkem

pouZzivan pfijimac
RSD,

vizte

progra-

movani zvolte moznost
£80 ! (pfijimac RSD).

i~ )\ 17/
— o
(S SN )

N

EEEE)

esc FAN Vv enter

enter

I
;E’ l’l__ll_l

EEEE]

Programovani radiového kédu pro otevirani pro pési, P2 (pouze s pfijima¢em RSD, {83 1)

1 Postup je podobny jako pfi Uplném otevieni s tim rozdilem, Ze nyni pouzijete parametr P2 namisto P 1.

E Im] }\ / /7
i~ 2
ZAndEeN))

Programovani drahy (P3)

O Vyckejte nez vrata
vykonaji cely prabéh
provozni drahy

|
e \IP " N
% Imin|
[A——)

4 T R

I~ ZnJr
|escH N H \" {emer[

l_r_ _
o

/AN V ||enter

esc

@‘3

-
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Kompletni tabulka programovani

Pfredemzvolena

D1 |D2 |Parametr D3 D4 . Moznosti ¢i hodnoty
moznost
C ' Smér otaceni motoru o ' X
s nm
=e-
0 c
U = §
m ==
Y Bezpecnostni zafizeni pro otevirani o 0 X Zafizeni nenf instalovano
(fotoburika ¢i pas) ! 0 Zatizeni bez testovani
' ! Zatizeni s testovanim
S Bezpecnostni zafizeni pro zavirani (fotoburika | O ] X Zafizeni nenf instalovano
Ci pas) | ] Zafizeni bez testovani
Fotoburika pro zavirani s £520 ¢i £62 1, také [ ! Zafizeni s testovanim
zabrani zapoceti otevirani vrat 2 q Zafizeni bez testovani
c ! Zatizeni s testovanim
8 PFijimac radiového signalu o ! Karta RSD (bez dekodovani)
0 c X Dekodovadi karta pro dva kanaly
P ! Programovani radiového kodu pro uplné | o n
otevieni
c Programovani radiového kodu pro otevirani | o n
pro pési
3 Programovani provozni drahy vrat o n
F ! Zplsob provozu i ! Automaticky
0 c X Poloautomaticky
c Pohotovostni doba u automatického zptsobu | 3., 0.9 | 1§ 59 = 59sek.; 2.5 = 2 min. 50 sek., atd.
3 Otevirani pro p&si o 0 X Neprovadi otevirani pro p&si
! o 10% z Uplného otevieni
c 0 20% 1z Uplného otevieni
3 o 30% z Uplného otevieni
Y 0 40% z Uplného otevieni
S 0 50% z Uplného otevieni
A 0 Blikajici sv&tlo 0 ! X Bez pfedchoziho upozornéni
i c S pfedchozim upozornénim
! Doba osvétleni garaze O. 0.9 |0 S8 = 59sek.; 2.5 = 2 min. 50 sek., atd.
c Rychlost vrat 0 .5 |03 G ! minimaInf rychlost; 85: maximalni rychlost
3 Rychlost pfi zpomalovani o .5 |03 0 I minimalInf rychlost; 05: maximalni rychlost
Y Vzdélenost pro zpomalovani 0 0.5 |8 00: minimalni vzdalenost;
0S: maximalinf vzdalenost
g Zpétny chod po zavieni (umoZfiuje 0. 0.9 |04 x0: bez zpétného chody;
kompenzaci dilatace vrat) x3: maximalni zpétny chod
ASOx: vrata se zastavi v pfedem zvolené
pozici, aniz by byla UpIné zaviena.
AS Ix: vrata se zaviou nadoraz a potom
znovu oteviou do pfedem zvolené pozice
6 Maximalnf sila o.. 0.9 |08 0 ! minimalni sila; 10: maximalni sila
1 Prichod pres fotoburku pro zaviraniv |0 ! Okamyzité zavirani
prabéhu pohotovostniho casu (pouze pfi [ 2 X Znovunastaveni pohotovostni doby
automatickém zplsobu) 0 3 Nema zadny efekt
a Stisknuti tlaéitka béhem pohotovostni doby | ' Okamzité zavirani
(pouze u automatického zptsobu) 0 e X Znovunastaveni pohotovostni doby
0 3 Nema zadny efekt
9 Zplisob otevirani o ! X Otevirani zplisobem zvolenym mezi
hlavnimi funkcemi (F)
o c Kolektivni otevirani (V provozni panel
nereaguje v prib&hu otevirani na pokyny z
zadného ovladace.)
o 3 Otevirani krok za krokem (v pfipadé
stisknuti jakéhokoliv ovladace se vrata
zastavi. V pfipadé opétovného signalu z
ovladace se vrata zaviou.)
n ! Provedené Ukony X X Uvadi mnozstvi provedenych cykll ve

stovkach (napfiklad, 68 znamend 6800
provedenych cykl()




DINGO

Ghid rapid de instalare si programare

GERREKA

Romana

Acest ghid rapid este un rezumat al manualului de instalare completa. Manualul contine avertismente de

NOTA
IMPORTANTA
http://www.erreka-automation.com

siguranta si alte explicatii care trebuie sa fie luate in considerare. Manualul de instalare poate fi descarcat
de la sectiunea "Downloads" de pe site-ul Erreka:

Cablarea electrica

A: Sursa de alimentare
electrica

2 X 0,5mm?2

B/E: Lumina intermitenta cu
antena

C:  Fotocelule (Tx / Rx)
D: Buton/ tasta de perete

. max. 30m
Cote de montaj

max. 25m f \\

¥ |nstalati cremaliera la o Tndltime
de intre 75 si 95 mm.
Se recomandd 90mm drept cotd
de referinta.

Elemente de instalare completa

B2 X 0,5 mm2

max. 20m

RG-58/U
[E] max. 5m

3 X 1,5mm?
max. 30 m

4X05mm2 5 A
max. 30m [c}".,

E259A

Deblocare

Deblocare

180°

PP f\
\’/

0

D259A

Deblocare pentru functionare manuala:

e Introduceti cheia (1) si rotiti-o 180° fara a o forta, In
sensul acelor de ceasornic: pinionul de actionare al
cremalierei va coborl din pozitia de functionare,
eliberand cremaliera.

Blocare
£ O

D259B

Blocare pentru functionare motorizata:

e Introduceti cheia si rotiti-o 180° in sens contrar acelor
de ceasornic, pana la opritor. Pinionul va reveni la
pozifia de lucru, Tn contact cu cremaliera.

e Activati dispozitivul de pornire pentru ca poarta sa se
reseteze.

25
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Conexiuni generale

i BAT !
| (2x12V/1,2 Ah) |

Iz,
.LE_

[‘][‘] TRAFO

: CHG
Al

OOCIOA moror

A Deconectati  sursa de
energie electrica inainte

OO

de a cupla sau decupla

RE. orice component.

e Q 1
o O .
DOO1 o 21
= | < < |-
=] : J 2 -
»
‘ STOP
I
[ONe][eXe]e]
SMF
o o ANT
12345 678 9101112 1314
00
SCA (24 Vdc) m Y
AT ST1
L L LG
= (méx 2.300 W)
A.P FT  AUX :
ST2 (test) (24 Vdc) -
COM
DEST
SG.C(_ _\ FT1 M o . .
N\, — L: linie F: siguranta retelei
SG.A ET2 N: neutru 230Vac: 2,5A
N T: Impamantare 125Vac: 4A

15 Dispozitivele A.T., A.P., SG.C, SG.A si STOP trebuie sa fie libere de
potential, pentru a evita defectarea panoului de comanda.

P259T

Indicatii ale displayului

D1 si D2:
CL (continuu) Poarta inchisa
L (intermitent) Poarta in curs de inchidere
0P (continuu) Poarta deschisa
0P (intermitent) Poarta 1n curs de deschidere
L (continuu) Poarta pietonala in curs de inchidere
PO (continuu) Poarta pietonala deschisa
O (intermitent) Poarta pietonala in curs de deschidere
XX (numaratoare inversa)Poarta in asteptare
Se0P Dispozitiv de actionare deblocat
PR (continuu) Pauza (manevra nefinalizats)
rS (intermitent) Poarta cauta pozitia de inchidere (resetare)
D3 si D4:
CY Dispozitiv de siguranta la deschidere activat
LS Dispozitiv de siguranta la inchidere activat
£l Encoderul motorului oprit
F Limita de forta depasita
bR (continuu) Baterie in functiune
bR (intermitent) Baterie cu tensiune prea joasa

(panoul nu executd manevre)

FEmo Fotocelule defecte (verificare)




1" Aceasta operatiune este necesara numai daca dispozitivul de actionare, in momentul resetarii (-5), deschide pala in loc sa o inchida.

Schimbare si verificare a sensului de rotire (C 1)

Programarea codului radio pentru deschidere totala, P | (doar cu receptor RSD, {80 1)

5 Dacd este utilizat un alt
receptor decat RSD, a se
consulta instructiunile
corespunzatoare.

5= Inainte de a Incepe progra-
marea, selectati optiunea
£80 ! (receptor RSD).

i~ )\ 17/
— o
(S SN )

L

EEEE)

esc FAN Vv enter

enter

I
;E’ l’l__ll_l

EEEE]

Programarea codului radio pentru deschiderea pietonala, P2 (doar cu receptor RSD, {80 1)

5= Procedura este asemanatoare celei de deschidere totald, folosind insa parametrul P2 in loc de P 1.

Programarea parcursului (P3)

O Asteptafi ca poarta
sa execute
parcursurile

|
e \IP " N
% Imin|
[A——)

e

I~ ZnJr

el

l_r_ _
o

esc

S

enter

-

27



Tabel complet de programare

D1 |D2 | Parametru D3 | pa |Optiune pre- Optiuni sau valori
determinata b
C ' Sensul de rotire al motorului o ' X
E = L]
S
0 c
T = §
===
Y Dispozitiv de siguranta la deschidere 0 ] X Dispozitiv neinstalat
(fotocelula sau banda) ! 8 Dispozitiv neverificat
! ! Dispozitiv verificat
S Dispozitiv de siguranta la Tnchidere 0 ] X Dispozitiv neinstalat
(fotocelula sau banda) I 0 Dispozitiv neverificat
Fotocelula de Tnchidere cu £528 sau £52 1 [ ! Dispozitiv verificat
mpiedicd de asemenea inceperea deschiderii - — —
porii c ] Dispozitiv neverificat
c ' Dispozitiv verificat
8 Receptor radio 0 ! Placa RSD (nedecodificatoare)
o c X Placa decodificatoare pentru doua canale
P ! Programarea codului radio pentru o n
deschiderea totala
c Programarea codului radio pentru o n
deschiderea pietonala
3 Programarea parcursului portii o n
F ! Modul de functionare o ! Automat
o c X Semi-automat
c Timp de asteptare in modul automat 0. 0.9 | 1S 99 = 59sec; 2,5 = 2 min. 50 sec., etc
3 Deschidere pietonala 0 o X Nu executa deschiderea pietonala

! o 10% din deschiderea totala

c o 20% din deschiderea totala

3 o 30% din deschiderea totala

Y o 40% din deschiderea totala

) o 50% din deschiderea totala

A 0 Lumina intermitenta 0 ! X Fara preaviz
0 c Cu preaviz
! Timp de iluminare a garajului 0. 0.9 |03 59 = 59sec.; 2,5 = 2 min. 50 sec., etc
c Viteza portii 0 .5 |03 0 1 vitezd minima; 05: vitezd maxima
3 Viteza la oprirea amortizats 0 .5 |03 3 1: viteza minima; 0S: viteza maxima
Y Distanta de oprire amortizata ] 8.5 |03 00: distanta minima; 05: distanta maxima
g Recul dupa inchidere (permite indreptarea | .. 0.9 |04 x0: fara recul;
dilatarii portii) x3: recul maxim
ASOX: se opreste in pozitia selectionata fara
a merge pana la capat
AS IX: merge pana la capat si apoi revine la
pozitia selectionata
) Forta maxima 0.1 150..9 |08 0 1: forta minima; 10: fortd maxima
1 Trecerea prin fotocelula de inchidere in | ! Inchidere imediat3
decursul timpului de asteptare (numai in [ 2 X Reincepe timpul de asteptare
modul automat) 0 3 NU are efect
8 Actionarea butonului in decursul timpului | ! Inchidere imediata
de asteptare (numai In modul automat) 0 2 X Reincepe timpul de asteptare
0 3 Nu are efect
9 Modul de deschidere 0 ! X Deschidere In functie de modul selectionat
in functiile principale (F)

O c Deschidere comunitara (in timpul
deschiderii panoul de comanda nu
raspunde la comenzile de pornire)

i 3 Deschidere pas cu pas (daca in timpul
deschiderii se pune in functiune vreun
dispozitiv de pornire, poarta se opreste.
Daca se pune in funcfiune din nou, poarta
se inchide)

n ! Manevre realizate X X Indica numarul de sute de cicluri realizate
(de exemplu, 68 indica 6.800 cicluri
28 realizate)
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KpaTkoe pykoBoACTBO MO YCTAaHOBKE M NPOrpamMMuMpoBaHuIo0 Pycckun

[aHHOe KpaTkoe pPyKOBOACTBO SBMSETCH CXKaTbiM U3MOXEHWEM MOSTHON UHCTPYKLUKN MO YCTaHOBKE.
MPEOYM- YnomsiHyTas MHCTPYKLUUS BKMOYaeT B cebs 3amevyaHusi no 6e3omacHoOCTU 1 apyrme Heobxoanmblie
PEXOEHUE nosicHeHus. MHCTPYKUMIO MO YCTAHOBKE MOXO 3arpy3uTb U3 pasgena Descargas (3arpyautb) Ha Beb-
cante Erreka: http://www.erreka-automation.com.

YcraHaBnMBaemble getanum

KaGenbHasa npoBoaka

A: oblee nuTtaHue

B/E: curHanbHaga namna ¢
aHTEeHHON
C:  dotogatumkn (Tx/Rx) B]2X0,5 mm?2
. max. 20m
D: KHOMOYHbIN/
HaCTEHHbIN /
BbIKOYaTENDb ‘ [E] RG-58/U
max. 5m

3 X 1,5mm?
max. 30 m

4X05mm2 5 A
max. 30m [c}".,

5" HeobxoQMMO yCTaHOBUTL 3yOuaTyto
peviky Ha BbicoTe OT 75 1o 95 MMm. E259A
PekomeHayembli ypoBeHb — 90 MM.

PasbnokupoBka
Pa36nokupoBka BnokupoBka
180° J
® O
< 0
o
; % ’/ N ‘/ 180

D259A D259B

Pa3bnoknpoBka ans py4yHoro npvBoaa: BnokupoBka gons mexaHu4eckoro npMeoaa:

e BcTaBbTe kntod (1) n nosepHuTe ero Ha 180° Ge3 e BCTaBbTE KMOY U noBepHute ero Ha 180° npoTus
NPUMEHEHMWS CUIbl MO YacoBOW CTperke: 3ybuaToe YacoBon cTpenku Ao ynopa. 3ybyatoe komneco
Korneco npusoga 3ybuaton penku yruaeT BHU3 CO BepHEeTCA B cBOoe paboye NonoxeHue cuenneHus ¢
cBoero paboyero MOMOXEeHWs, pacuennasacs C 3ybyaTon pemnkomn.
peikon. e 3anycTute  YCTPOWUCTBO  [OBWXEHUS,  YTOGbl

Npon3BeCTU nepesarpysky (reset) oepw.
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OOuiee noaknoyeHne

: BAT !

! (2x12VA1,2 Ah) ! O traFo
' -|—| +E

: HJE,,

NEw 1@ _

CHG

Al

o
W\ g
SEMAFORO

OOCIOA moror

OO

STOP

0 0JO0O

SMF

o o ANT
67 8 9101112 1314

RADIO

12 345
SCA (24 Vdc)

A

Y

A-Tl z l ST1
A'P ST

CoM

SG.C (_ _\ FT1
N

SG. A @ FT2

L L
FT  AUX
(test) (24 Vidc)

LG

(méx 2.300 W)

5" Yetporictea A.T., A.P. C yctpoiicte SG.C, SG.A n STOP Heobxognmo
CHMMAaTb HanpshkeHwe, YTobbl HE MOBPEAUTbL NaHENb YrpaBeHus!.

A Nepen noacoeannennem
unmn oTcoeAVHeHneM
Kakoro-niméo KOMMOHEeHTa
Heo6XxoOQuMO OTKN4YUTb
aneKkTponuTaHue.

R.E.

L: nvuws anektpon- F: nnaskuid npegox-

epenayu paHuTesb Lenu
N: Honb 230Vac: 2,5 A
T: 3a3emrnenve 125Vac: 4 A

P259T

NHankaumsa Ha gucnnee

D1

'_
[

(]
[y Iy

o
oP
Pr

B
P

XX

m D2:
(ropuT, He muras)
(MvrraerT)
(ropuTt, He muras)
(muraer)
(muraert)
(ropwT, He muras)
(muraer)
(obpaTHbIN oTCYET)

S0P

PR (roput, He muras)naysa (OBWKEHWE He 3aBepLLEHO)

=

D3

(Muraer)

n D4:

BOpOTA 3aKPbIThI
BOpOTA 3aKpbiBaOTCA
BOPOTa OTKPbITHI
BOpOTA OTKPbLIBAOTCA
KanuTka 3aKkpblBaeTcs
KanuTka oTKpbITa
KanuTka oTKpblBaeTcs
BOpOTA B OXUAaHUM
npueog pasbnokMpoBaH

BOpPOTa B MOMCKaxX 3aKpbITOro MOSIOKEHMS
(nepesarpy3ka)

3aLUMTHOE YCTPOMCTBO OTKPLITUS aKTUBMPOBAHO
3aLUMTHOE YCTPOMCTBO 3aKPbITUSA aKTUBUPOBAHO
JAaTynK OCTaHOBa MoTopa

npeaen ycunus npesbileH

(ropuT, He muras)
(muraer)

b6aTapes B paboTe

CNWLLKOM HU3KOE HanpsbkeHne 6aTapeu
(naHernb He ocyllecTBNSET AEACTBUN)

no  ¢oTogaTuUMKM HeucnpaeHbl (TECTUPOBAHME)




CmMeHa u npoBepka HanpaBneHus BpaweHus (L )

1= [laHHas onepaLys HeobxoaMMa, TONbKO ECIU NMPUBOA NOcTE nepe3arpy3ku (rS); NPon3BOaNTbL OTKPLITUE CTBOPKW BMECTO 3aKPLITUS.

Peructpauus paguocurHana ans nosHoro otkpbiTua, P | (tonbko npuemHukom RSD, {80 1)

5= [pn UCnonb3osaHn Apyroro N I
NPVEMHWKA, OTIIMYHOTO OT ’ L 1—Fl [
RSD, Heobxoaumo o3Ha- [ —— L
KOMUTBLCA C €ro UHCTPYKLME.

= l-lepe'El Ha4anom perncrpauim esc N Vv enter enter esc N \" enter

B

£80 ! (npuemHuk RSD).

HeobXoAMMO BbIBPATH OMLIO ﬂ

4

6 7

2 N\ P B
T =&y iYL

|

Pernctpauma pagunocurHana ansa oTkpbITMA KanuTtky, P2 (tonbko npuemHmnkom RSD, £80 1)

1= MNpoueaypa aHanorMyHa npoweaype nosiHOro OTKPbLITUS, TONMBKO Ucnonb3yeTcs napameTp P2 BmecTo P 1.

Peructpauusa npoxogos (P3)

/ . R . 1
’ . “,\l' 1o H\’D 1_ _ tj)’l__ [
i o I — 1S
\/l/:‘:\ - \l/:‘:\ A2\ J

enter

[0]
8
>
<
| g
]
[0]
8
I —
)
1 —
<
| <
3
[0}
717
[0}
3
>
<
D
(0]
==
(]
3
I ——
>
| —
TR
=

)
)

f uim e h E /\
1 H_ 111
— »

L Y

El
oo [ e ]
] __//_IT:I\I-':\_\ I~ Znznr

O oxupaiite, noka
H [ [ BOpOTa coBepLlarT H H H [
esc N V ||enter n pOXO,D, bl esc N V ||enter esc N V ||enter
(@3 M

-




32

MonHasa Tabnuua nporpammMupoBaHUs

MpenycraHoBn-
D1 |D2 |Mapamert D3 D4 Onuumu unu 3HavyeHus
P P €HHas onuus u
C ! HanpasneHue BpallieHns MoTopa o ! X N
= JIII]
e
] c |
- =
e
Y 3aWwmnTHOE YCTPOMUCTBO OTKPbITUSA 0 ] X YCTPONCTBO HE YCTAHOBMNEHO
(boToAaTuMK UK nonoca) ! a YcTpoicTBo 6e3 TeCTUpoBaHNA
' i YCTPOWNCTBO C TECTUPOBAHUEM
) 3alunTHoe YyCTPONCTBO 3aKpbITUSA ] ] X YCTPOWCTBO HE YCTAHOBMNEHO
(poToanemeHT unm nonoca) [ 0 YcTpoictao 6e3 TecTMpoBaHus
doTopaTumk 3akpbiTus npu C520 nnn £52 4, [ ! YCTPONCTBO C TECTUPOBAHMEM
;g):oeTl'lpel'lﬂTCTByeT Hatafny oTkpelTus '3 ] YcTponcTBo 6€3 TeCTUPOBaHWS
c ! YCTPONCTBO C TeCTUpOBaHMEM
8 MpuemHuk pagmnocurHana 0 ! Mnata RSD (HegekoaupytoLlas)
0 c X MnaTa gekoaupytoLLas AByXKaHarnbHas
P ! PerucTpaLusi paavocurHana norHoro oTKpLITUS | o n
c Peructpaums pagmocurHana oTkpbITUS KanuTku | o n
3 Pernctpaums npoxona BopoT ) A
F ! Pexum paboThl O ! ABTOMaTUYECKUIA
0 c X MonyaBTOMaTUYECKI
c Bpems oxuaaHus B asTomatiueckom pexume | 0.5, [ 3.9 | IS 59 = 59 cek; 2.5 = 2 mMuH 50 cek n T. .
3 OTKpbITUE KanUTKM o ] X OTKpBLITUE KANUTKN HE NPOUCXOAUT
' 0 10% OT NOMHOro OTKPbLITUSA
c o 20% OT MOJIHOMO OTKPbLITUS
3 0 30% OT MOJIHOrO OTKPbITUS
Y ] 40% OT MOSHOro OTKPbITUS!
S 0 50% OT MOHOrO OTKPbITUS
A ] CvrHanbHas namna ] ' X Bes npenysenoMeHst
O c C npepyBefoMneHnem
! Bpems ocBelLeHns rapaxa 0.5./0..9 |03 59 = 59 cek; 2.5 = 2 mMuH 50 cek n T. .
c CKoOpoCTb BOPOT o .5 |03 0 ! MuHMManbHas ckopocTs;
05: makcumarnbsHas ckopocTb
3 CKOPOCTb MPU MAMKON OCTAHOBKE o .5 |03 0 ! MuHMManbHas ckopocTs;
05: makcMmarnbsHas ckopocTb
Y PaccTrosiHue npu MsIrkoil OCTaHOBKe o 0.5 |03 00: MuMHuManbHoe paccTosiHue;
05: makcumanbHoe pacctosHme
S OTkaT nocne 3akpbiTua (nossonseT g..t (0.9 |Od x0: 6e3 oTkarta;
KOMNEeHCUpoBaTb TeMnepaTtypHble X3 MakcuMarnbeHbIA oTKaT
aCLUMPEHNsI BOPOT)
S0x: ocTaHoBKa BOPOT B BLIGPAHHOM
MOMOXEHWUN, He AOXOAAT A0 KoHLA
AS IX: BopoTa goxoaaT 4o ynopa, a noTom
OTKaTLIBAKTCS Ha BbIBpaHHOE NOSoXeHue
& MakcumansHoe ycunue g..t 0.9 |08 0 ! MuHumansHoe younve;
i0: makcumanbsHoe ycunue
1 Mpoxoa no ¢oToAaTUYMUKY 3aKPbITUS B | [ ! HemenneHHoe 3akpbiTue
TeyeHne BpeMeHun oXxungaHua (TOﬂbKO B G E' X nOBTOp BPEMEHU OXMnaaHus
aBTOMATN4ECKOM pexvme) 0 3 He npoussoauT aencreus
8 3afencTBoBaHMe KHOMOYHOTO 0 ! HemenneHHoe 3akpbiTue
BbIKNIOYaTens B TeYeHe BpeMeHW OXvAaHus | O 2 X MOBTOp BPEMEHM OXUaaHNS
(TONMbKO B aBTOMaTUYECKOM pPeXume) 0 3 He NponaBoauT AecTaus
S Pexum oTkpbITUS 0 i X OTKpbITUE COTrMacHoO pexumy,
BbIGPaAHHOMY B rmaBHbIX pyHKUMAX (F)
0 c O6Lee OTKpLITHE (BO BPeMsi OTKPbITHSA
naHernb yrnpasreHnst He NoaYMHAETCS
KOMaHAaM ABUXEHMS)
0 3 MowaroBoe oTKpbITUE (€CrM BO BpeMs
OTKpbITUS cpabaThiBaeT kakoe-nmbo ycTp-
OWCTBO [BUXEHWSA, BOPOTa NPUOCTaHAaB-
nueatoTcsa. Ecnu Takoe cTponcTeo
cpabarTblBaeT CHOBa, BOPOTA 3aKpbIBAOTCS.)
n ! MponenaHHbIe onepawmm X X MokasblBaeT COTHW NpoAenaHHbIX

onepauwnii (Hanpumep, 68 osHavaert
6800 npogenaHHbIX onepawuit).
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