PUMA-I (ERREKA

Guia rapida de instalacién y programaciéon Espafiol

Esta guia rapida es un resumen del manual de instalacién completo. Dicho manual contiene advertencias de
seguridad y otras explicaciones que deben ser tenidas en cuenta. Puede descargar el manual de instalacion en
el apartado “Descargas” de la web de Erreka:

http://www.erreka-automation.com

AVISO

Elementos de la instalacion completa

Cableado eléctrico

A: Alimentacion general

@\4 SR B/E: Lampara destellante/

2 X 0,5mm?2 Antena
max. 25m

2 X 0,5mm?
B max. 20m Fotocélulas (Tx / Rx)
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AVISO: el accionador
PUMA-| se suministara sin
condensador para el
motor, ya que no es
necesario, debido a la
tecnologia Inverter del
cuadro de maniobra. Si
utiliza este cuadro como
3X1,5mm2 repuesto de otro
max. 30m accionador, no utilice
condensador para el
motor.
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4 X 0,5mm?2
max. 30m \
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Cotas de montaje (mm) Desbloqueo

Desbloqueo
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115 b Desbloqueo para Bloqueo para accionamiento
b accionamiento manual: motorizado:

: e Introduzca la llave (1) y e Gire la maneta (2) 270° en sentido anti-
girela sin forzarla, en horario, sin forzarla.
sentido horario. e Gire la llave (1) en sentido anti-horario y

E268C ¢ Gire la maneta (2) 270° extraigala.

en sentido horario e Empuje el bombillo (3) hacia adentro y
hasta el tope, sin mueva a mano la puerta para enclavarla en
forzarla. el mecanismo de accionamiento
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A Con el cuadro de maniobra de tecnologia Inverter del accionador

Conexionado general

PUMA-I, no debe utilizar co

ndensador para el motor.
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DL1  LED cierre automatico DL7  LED final de carrera FC1 DL11 LED pulsador ST1
DL2  LED grabacion radio DL8  LED final de carrera FC2 DL21 LED encoder
DL3  LED grabacion recorrido DL9  LED fotocélula FT1 DL26 LED Bus de Continua
DL6  LED fotocélula FT2 DL10 LED pulsador ST2

Encoder (DIP7): para el correcto funcionamiento del encoder, asegurese de que DIP7 esta en ON. Si se desactiva el

encoder, es necesario volver a grabar nuevamente la maniobra.
Compruebe que durante el movimiento de la puerta DL21 parpadea.

Sentido de giro: compruebe el funcionamiento mediante los minipulsadores ST1 y ST2 con DIP1=0ON. Si el sentido
de giro no es el que se indica para la posicion de DIP6, intercambie los cables conectados en las bornas G1y G2.
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Comprobacién y configuracion del sentido de giro y finales de carrera
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DIP6=OFF

DIP6=ON
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Funciones de SW1 durante la grabacion (DIP1 = ON)
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DIP1=0ON: grabacién activada (DL3 se ilumina); ST1: abrir, ST2: cerrar

DIP1=ON y DIP2=ON: grabacié
DIP1=0ON y DIP3=ON: grabacio
DIP1=ON y DIP4=ON: grabacié
DIP1=ON y DIP6=ON: grabacié

n del recorrido total
n del recorrido peatonal

n del cédigo de radio para apertura total
n del cédigo de radio para apertura peatonal




Grabacion del codigo de radio para apertura total (s6lo con receptor RSD)

1 Si utiliza un receptor distinto al RSD, consulte sus propias instrucciones.

Conecte la alimentacion eléctrica
y cierre la puerta, con DIP1 en ON
y pulsando ST2 sin soltarlo.
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Seleccione el codigo en el emisor.
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Cologue los DIPs como muestra la
figura (DIP1=0ON, DIP4=0ON). DL3
se ilumina indicando modo de
grabacion activado.
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Pulse el botén del canal deseado.
DL2 se ilumina de forma intermitente
al finalizar la grabacion.
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Coloque DIP1 y DIP4 en OFF.
DL3 queda apagado.
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ﬂ Desconecte y vuelva a conectar la
alimentacion eléctrica.

Cédigo de radio para
apertura peatonal

La grabacion se realiza de la misma
manera, utilizando DIP6 en lugar de
DIP4.

Conecte la alimentacion eléctrica y
cierre la puerta, con DIP1 en ON y
pulsando ST2 sin soltarlo.
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Grabacion del recorrido total

Coloque los DIPs como muestra la
figura (DIP2=0ON, DIP1=0ON).
DL3 se ilumina indicando modo de
grabacién activado.
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Pulse ST1 para iniciar la apertura.
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Pulse ST1 para iniciar el paro suave.
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Espere a que se detenga al final del
recorrido.
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E Pulse ST1 para iniciar el cierre.
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Pulse ST1 para iniciar el paro suave.

R

H [ h—

E Espere a que se detenga al final del
recorrido.
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Grabacion del recorrido peatonal

Se realiza de la misma manera que la grabacién del o
recorrido total, con las diferencias siguientes: o

Se emplean DIP1 y DIP3 en lugar de DIP1 y DIP2
Se emplea ST2 en lugar de ST1

e Enel paso 5, detener la puerta con ST2




Seleccion de modos y funciones mediante SW1 (DIP1 = OFF)

DIP Modos y funciones Opciéon Efecto
DIP1 OFF
ON la ldmpara destellante se ilumina y la maniobra comienza tras
_ _ un preaviso de 3 segundos
DIP2  Preaviso de maniobra — : :
OFF la lampara destellante se ilumina y la maniobra comienza
inmediatamente
ON apertura paso a paso (si durante la apertura se acciona algun
dispositivo de marcha, la puerta se detiene; si se acciona de
DIP3  Modo de apertura nuevo la puerta se cierra)
OFF apertura comunitaria (durante la apertura el cuadro de
maniobra no obedece las érdenes de marcha)
ON modo automatico (la puerta se cierra automaticamente al
terminar el tiempo de espera, que se ajusta mediante T.E.). Una
Modo automéatico 6 semi-automatico orden de marcha (o la activacion de la fotocélula) provoca el
Dip4 (para marcha total y peatonal) reinicio del tiempo de espera
OFF modo semi-automatico (la puerta sélo se cierra al recibir la
orden de marcha)
ON durante la espera, la puerta obedece las érdenes de marcha
. _ (puede ser cerrada antes de terminar el tiempo de espera)
DIP5 Modo automatico opcional — :

(s6lo si DIP4 = ON) OFF la puerta no puede ser cerrada hasta que finalice el tiempo de
espera; una orden de marcha provoca el reinicio del tiempo de
espera

DIPe Sentido de desplazamiento de ON puerta que se abre hacia la izquierda
la puerta OFF puerta que se abre hacia la derecha
ON encoder habilitado
DIP7  Encoder "
OFF encoder deshabilitado
ON la puerta disminuye su velocidad antes de llegar al tope
DIP8  Paro suave . .
OFF la puerta llega hasta el tope a velocidad rapida

Ajuste de los potenciéometros
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T.E (T. Espera): tiempo de espera puerta abierta

Si ha programado el modo de funcionamiento automatico
(DIP4=0ON), regule T.E. para ajustar el tiempo de espera con
la puerta abierta (antes de comenzar a cerrarse
automaticamente).

¢ Valor minimo: 0 segundos; valor maximo: 90 segundos

P.M (R. Par): par motor

Mediante P.M puede ajustar el valor maximo de la fuerza
del motor.

A Ajuste el par de forma que se respeten las fuerzas
maximas de cierre indicadas en la norma
EN12453:2000. Realice las mediciones como se
describe en la norma EN 12445:2000.




PUMA-I CERREKA

Guide rapide d’installation et programmation Francais

Ce guide rapide est un résumé du manuel d'installation complet. Cette notice contient des avertissements
de sécurité et d'autres explications qui doivent étre pris en compte. Vous pouvez télécharger le manuel
d'installation dans la section « Téléchargements » du site web d’Erreka :
http://www.erreka-automation.com

AVERTISSEMENT

Eléments de I'installation compléte

i3 Cablage électrique
7 (
{6\ N A : Alimentation générale
AN
B/E : Feu clignotant / Antenne
2 X 0,5mm? .
ax. 25m 52X 0,5mm?2 C: Photocellules (Tx / Rx)
m max. 20m D: Bouton-poussoir/ clef de
= mur
‘\—/
E] RG-58/U
A~ T max.5m  AVERTISSEMENT
I'actionneur PUMA-| est

fourni sans condenseur pour
le moteur, étant donné qu'il
. n'est pas nécessaire, en
raison de la technologique
Inverter de I'armoire de
commande. Si vous utilisez
cette armoire comme
rechange d'un autre
actionneur, n'utilisez pas le
condenseur pour le

moteur.
\ E268D

Cotes de montage (mm) Déblocage

3 X 1,5mm?2
max. 30 m

max. 30 m

Déblocage Blocage
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115 b Déblocage pour un Blocage pour actionnement
} " ! actionnement manuel : motorisé :
= ML
C ¢ Introduisez la clef (1) et ¢ Tournez la manette (2) de 270° dans le sens
Eﬁﬁg (1) . : (2)
tournez-la, sans la antihoraire, sans la forcer.
‘ forcer, dans le sens e Tournez la clef (1) dans le sens antihoraire
horaire. irez-
E268C et retirez-la. . . .

* Tournez la manette (2) e Poussez le cylindre (3) vers l'intérieur et
de 270° dans le sens bougez manuellement la porte pour
horaire  jusqu'a la I'enclencher dans le mécanisme
butée, sans la forcer. d’actionnement.




Connexion générale

A Avec I'armoire de commande munie de la technologique Inverter de
I'actionneur PUMA-|, il ne faut pas utiliser de condenseur pour le moteur.
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L F5-3A F6-0,5A
DL1  LED fermeture automatique  DL6  LED photocellule FT2 DL10 LED bouton-poussoir ST2
DL2  LED enregistrement radio DL7  LED fin de course FC1 DL11 LED bouton-poussoir ST1
DL3  LED enregistrement DL8  LED fin de course FC2 DL21 LED encodeur
parcours DL9  LED photocellule FT1 DL26 LED Bus de Continue

Encodeur (DIP7) : pour le fonctionnement correct de I'encodeur, assurez-vous que DIP7 soit sur ON. Si I'encodeur
est désactivé, il est nécessaire d'enregistrer a nouveau la manceuvre.
Vérifiez que DL21 clignote pendant le mouvement de la porte.

Vérification et configuration du sens de rotation et fins de course

Sens de rotation : vérifiez le fonctionnement avec les mini boutons-poussoirs ST1 et ST2 avec DIP1=0N. Si le sens de
rotation n'est pas celui indiqué pour la position DIP6, échangez les cables connectés aux bornes G1 et G2.
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DIP6=0OFF DIP6=ON
Fonctions de SW1 pendant I’enregistrement (DIP1=0N)
E == DIP1=ON : enregistrement activé (DL3 s'illumine) ; ST1 : ouvrir, ST2 : fermer
DL3 o E% DIP1=ON et DIP2=ON : enregistrement du parcours total
> - SW1 DIP1=0ON et DIP3=ON : enregistrement du parcours piétonnier
> - DIP1=0ON et DIP4=ON : enregistrement du code radio pour une ouverture totale
o] OO DIP1=0ON et DIP6=ON : enregistrement du code radio pour une ouverture piétonniére
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Enregistrement du code radio pour ouverture totale (seulement avec récepteur RSD)

5 Si vous utilisez un récepteur différent de RSD, consultez la notice correspondante.

Connectez I"alimentation
électrique et fermez la porte, avec
DIP1 sur ON et en appuyant sur
ST2 sans le lacher.
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Sélectionnez

|"émetteur.

code
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PIacez les DIP comme indique
I'illustration (DIP1=0ON, DIP4=0N).
DL3 s'illumine en indiguant le
mode d’enregistrement activé.
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Appuyez sur le bouton du canal désiré.
DL2 s'illumine de facon intermittente
a la fin de I'enregistrement.
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Placez DIP1 et DIP4 sur OFF.
DL3 reste éteint.
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ﬂDéconnectez et connectez a
nouveau |'alimentation électrique.

Code radio pour ouverture
piétonniere
L’enregistrement se réalise de la

méme facon, en utilisant DIP6 au lieu
de DIP4.

Enregistrement du parcours total

Connectez I'alimentation électrique
et fermez la porte, avec DIP1 sur ON
et en appuyant sur ST2 sans le lacher.
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Placez les DIP comme indique
Iillustration (DIP2=0ON, DIP1=0ON).
DL3 <'illumine en indiquant le
mode d'enregistrement activé.
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Appuyez sur ST1 pour commencer

I'ouverture.
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Appuyez sur ST1 pour démarrer le
ralentissement.
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Attendez a ce qu’elle s'arréte a la
fin du parcours.
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ﬂ Appuyez sur ST1 pour commencer
la fermeture.
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Appuyez sur ST1 pour démarrer le
ralentissement.
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E Attendez a ce qu'elle s'arréte a la
fin du parcours.
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Enregistrement du parcours piétonnier
Il s'effectue de la méme facon que I'enregistrement du e DIP1 et DIP3 s'utilisent au lieu de DIP1 et DIP2
parcours total, avec les différences suivantes : e ST2 est utilisé au lieu de ST1

e Dans |'étape 5, arréter la porte avec ST2




Sélection des modes et des fonctions avec SW1 (DIP1 = OFF)

DIP Modes et fonctions Option Effet
DIP1 OFF
ON le feu clignotant s'illumine et la manceuvre commence aprés un
_ préavis de 3 secondes
DIP2  Préavis de manceuvre : : :
OFF le feu clignotant s’illumine et la manceuvre commence
immédiatement
ON ouverture progressive (si pendant I'ouverture, un dispositif
guelconque de marche est activé, la porte s'arréte ; s'il est a
DIP3  Mode d'ouverture nouveau activé, la porte se ferme)
OFF ouverture communautaire (pendant I'ouverture, I'armoire de
commande n'obéit pas aux ordres de marche)
ON mode automatique (la porte se ferme automatiqguement apres
' . I'écoulement du temps d'attente qui est réglé avec T.E.) Un
Mode automatique ou semi- ordre de marche (ou I'activation de la photocellule) provoque le
DIP4  automatique ' . redémarrage du temps d‘attente
(pour marche totale et piétonniére) : :
OFF mode semi-automatique (la porte se ferme seulement aprés
avoir recu l'ordre de marche)
ON pendant I'attente, la porte obéit aux ordres de marche (elle
_ _ peut étre fermée avant la fin du temps d'attente).
DIP Mode automatique optionnel :

5 (seulement si DIP4 = ON) OFF la porte ne peut pas étre fermée avant la fin du temps
d'attente ; un ordre de marche provoque le redémarrage du
temps d'attente

opg €N de déplacement de ON porte qui s'ouvre vers la gauche

la porte OFF porte qui s'ouvre vers la droite

ON encodeur habilité

DIP7  Encodeur —
OFF encodeur déshabilité

. ON la porte diminue sa vitesse avant d'atteindre la butée

DIP8  Ralentissement , : .

OFF la porte atteint la butée a une vitesse rapide

Réglage des potentiomeétres

P268M

T.E (T. Espera) : temps d'attente porte ouverte

Si vous avez programmé le mode de fonctionnement

automatique (DIP4=0N), réglez T.E. pour ajuster le temps

d'attente avec la porte ouverte (avant de commencer a se

fermer automatiquement).

¢ Valeur minimale : 0 secondes ; valeur maximale : 90
secondes

P.M (R. Par) : couple moteur

Avec P.M, il est possible de régler la valeur maximale de la
force du moteur.

A Réglez le couple de facon a respecter les forces
minimales de fermeture indiquées par la norme
EN12453:2000. Effectuez les mesures d'apres les
indications de la norme EN 12445:2000.




PUMA-I

Quick installation and programming guide

GERREKA

English

This quick guide is a summary of the complete installation manual. The manual contains safety warnings and

WARNING . the "Downloads" section of Erreka website:

http://www.erreka-automation.com

other explanations which must be taken into account. The installation manual can be downloaded by going

Elements of the complete installation

2 X 0,5mm?2
max. 25m

“.

....
o

max. 30m

Electrical wiring

A:  Main power supply
B/E: Flashing light/Antenna
52 X 0,5mm? C:  Photocells (Tx / Rx)
max. 20m D: Pushbutton/wall key

=

RG-58/U
[E] max. 5m

WARNING: The PUMA-I
operator is supplied
without a capacitor for the
motor, since the control
board's Inverter
technology makes it
unnecessary. If this board
is used to replace another
operator, do not use a
capacitor for the motor.

3 X 1,5mm?2
max. 30 m

N
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Assembly levels (mm)
Unlocking

[e———195———>« 68 —»|
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Unlocking for manual
operation:

e Insert the key (1) and

turn clockwise without

max.10mm

)
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forcing it.
£266C e Turn t_he handle (2)
clockwise 270°,

through to the stopper
but without forcing it.

Unlocking

Locking

o /C@
»
AN

-

Locking for operation
motorised:

e Turn the handle (2) anti-clockwise 270°
without forcing it.

e Turn the key (1) anti-clockwise and remove.

e Push the cylinder (3) inward and manually
move the gate to interlock it in the operator
mechanism




General connections

A A capacitor should not be used for the motor with the PUMA-I
operator fitted with Inverter technology control board.

A.T. (sT1)
. FC1
(DIP6=OFF: FCA) RE.
SG. C (FT1) (DIP6=ON: FCC) FC2
PEDESTRIAN (DIP6=OFF: FCC

TOTAL (DIP6=ON: FCA)
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Motor with 50Hz
no capacitor
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DL1  Automatic closing LED DL7  FC1 limit switch LED DL11 ST1 pushbutton LED
DL2  Radio programming LED DL8  FC2 limit switch LED DL21 Encoder LED
DL3  Travel programming LED DL9  FT1 photocell LED DL26 DC Bus LED
DL6  FT2 photocell LED DL10 ST2 pushbutton LED

Encoder (DIP7): for the correct operation of the encoder, ensure DIP7 is in ON. The operation needs to be
reprogrammed if the encoder is disabled.
Check that DL21 flashes during gate movement.

Check and configure turning direction and limit switches

Turning direction: check operation using ST1 and ST2 mini-pushbuttons with DIP1=0ON. If turning direction is not as
indicated for position DIP6, interchange the wires connected to the G1 and G2 terminals.
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DIP6=OFF DIP6=ON

10

SW1 Functions during programming (DIP1=0ON)

g == DIP1=0ON: programming enabled (DL3 lights up); ST1: open, ST2: close
DL3 s ‘S% DIP1=0ON and DIP2=ON: total open/close programming
h Eg SW1 DIP1=0ON and DIP3=0ON: pedestrian open/close programming
2 E% DIP1=0ON and DIP4=0ON: total opening radio code programming
| O DIP1=0ON and DIP6=ON: pedestrian opening radio code programming
OFF  ON

E268L




Total opening radio code programming (with RSD receiver only)

i=’|f a receiver other than RSD is used, see the corresponding instructions.
Connect the power supply and Select the code in the transmitter. Place the DIPs as shown in the

close the gate with DIP1 in ON figure (DIP1=0ON, DIP4=0ON). DL3
position and keeping ST2 pressed lights up to show programming
down. mode enabled.
=
@ﬁ_ OFF  ON
| N
~g DL3 .| m=
<
=) =P Sl ™| swi
2| B =
R268A o Il
R268B
Press the button of the required channel. Place DIP1 and DIP4 in OFF. ﬂ Disconnect and reconnect the
DL2 flashes when programming is complete. DL3 remains off. electrical power supply.
/\ @@ OFF__oN
@%@ »  pL2 I = —= Pedestrian opening radio
/ _// DL3 | m— code
A ~| ]
\/ @_\[‘73@ = SW1 Programming is carried out in the
R268D ~| same way, using DIP6 instead of DIP4.
ol C

R268E

Total open/close programming

Connect thg powers_upply and ;Ipse P_Iace the DIPs as shown in the @@'/'— OFF  ON
the gate with DIP1 in ON position figure (DIP2=0ON, DIP1=0N). /? [Cm
and keeping ST2 pressed down. DL3 lights up to show pL3 (=™
g programming mode enabled. Nl=
\E@ O o| Sw1
o/ _ — o
stz | & N ——
R268A G268Z
Press ST1 to start opening. Press ST1 to start slowdown. Wait for it to come to a stop at the
end of travel.
PN PN
%, N —
(o] I D I (o] ‘ i
ST1 [ sT1 ] pag & B
G268A G268B ’_
G138C
E Press ST1 to start closing. Press ST1 to start slowdown. E Wait for it to come to a stop at the

end of travel.
QA

& S

G268E

G268D

El Place DIP1 and DIP2 in OFF. D13 gEE oFF__on
remains off. |

DL3
swi1

WM iy

8.9G6v¢€cl

R268E

Pedestrian open/close programming

This is carried out in the same way as total travel e DIP1 and DIP3 are used instead of DIP1 and DIP2
programming, with the following differences: e ST2is used instead of ST1

¢ Instep 5, stop the gate with ST2

1
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Function and mode selection using SW1 (DIP1 = OFF)

DIP Modes and functions Option Effect
DIP1 OFF
ON the flashing light comes on and the operation begins after a 3
second warning
DIP2  Advance warning : : : :
OFF the flashing light comes on and the operation begins
immediately
ON step-by-step opening (the gate halts if a key command is
. activated during opening, and closes if activated again)
DIP3  Opening mode : :
OFF collective opening (the control board does not obey the key
commands during opening)
ON automatic mode (the gate closes automatically after standby
. time has passed, which is adjusted using T.E.). A key command
Dipa  Automatic or step-by-step mode (or photocell activation) causes standby time to restart
(for pedestrian and total operation) —
OFF step-by-step mode (the gate only closes when receiving the key
command)
ON during standby, the gate obeys the key commands (can be
ops  Automatic mode optional closed before standby time finishes)
(only if DIP4 = ON) OFF the gate cannot be closed until standby time finishes; a key
command will cause standby time to restart
opg  Gate movement ON gate which opens to the left
direction OFF gate which opens to the right
ON encoder enabled
DIP7  Encoder :
OFF encoder disabled
ON the gate reduces its speed before reaching the stopper
DIP8  Slowdown :
OFF the gate reaches the stopper at high speed

Potentiometer adjustment

S

i

P268M

T.E (Standby Time): gate open standby time

If automatic functioning mode has been programmed
(DIP4=0N), set T.E. to adjust standby time with the gate
open (before automatic closing begins).

e Minimum value: 0 seconds; maximum value: 90
seconds

P.M (Torque Regulator): motor torque
Use P.M. to adjust the maximum motor power value.

A Adjust the torque to respect the maximum closing
thrusts set out in Standard EN12453:2000. Make
the measurements as described in Standard EN
12445:2000.




PUMA-I CERREKA

Guia rapido de instalacao e programacao Portugués

Este guia rapido é um resumo do manual de instalacao completo. Este manual contém adverténcias de
seguranca e outras explicacoes a ter em atencdo. Pode efectuar o download do manual de instalacdo na
seccao “Downloads” do site da Erreka:
http://www.erreka-automation.com

AVISO

Elementos da instalacao completa

37 Cablagem eléctrica
Qi
d < A: Alimentacdo geral
@\a B/E: Lampada de
2 X 0.5mm?2 s sinalizacao/antena
’ 2 2 X 0,5mm?
max. 25m :[B m 8] max. 20m C:  Fotocélulas (Tx / Rx)
g\ D: Botdo de pressao/
) £ RG-58/U chave de parede
S U | max. 5m
. | A (L AVISO: o accionador
AR PUMA-I ¢é fornecido sem
condensador para o motor,

j& que nao é necessario
devido a tecnologia Inverter
do quadro de manobra. Se
utilizar este quadro como
peca de substituicdo de
3X1,5mm? outro accionador, nao

max. 30 m utilize condensador para
J 0 motor.
4X05mm2
max. 30m \
E268D
Cotas de montagem (mm) Desbloqueio
Desbloqueio Bloqueio
[e————195——>«- 68
o
max.10mm :
- S
Y
74 \/
D268A

Desbloqueio para Bloqueio para accionamento

accionamento manual: motorizado:

¢ Introduza a chave (1) e ¢ Gire a macaneta (2) no sentido anti-horario
gire-a, sem forca-la, no em 270°, sem forca-la.
sentido horario. e Gire a chave (1) no sentido anti-horario e

E268C ¢ Gire a macaneta (2) no retire-a.

sentido  horario  em e Empurre o cilindro da fechadura (3) para
270° até ao batente, dentro e mova a porta com a mao para
sem forga-la. trava-la no mecanismo de acionamento.

13



Ligacao geral

A N3o deve utilizar condensador para o motor com o quadro de

7]
-
®]
)
>
C
X
!
I

(12vdc)e———
3

manobra de tecnologia Inverter do accionador PUMA-I.

FC1
(DIP6=OFF: FCA) R.E.
(DIP6=ON: FCC) FC2
PEDONAL (DIP6=OFF: FCC
TOTAL (DIP6=ON: FCA)
|

A

Motor sem
condensador

DL1  LED fecho automatico
DL2  LED gravacao radio
DL3  LED gravacao percurso
DL6  LED fotocélula FT2

1 E::] — —
25 j’ %1 DL11 g0y Igm DL8 gg
3 & © B «?
o | o DL1 DL2 DL3 20
SRR e
Y | AST2 _ S
Sl :Iilzo DL21E§:|

5 DL10 swWi1 F1-0,315A
SE 2 Bowe [l aNT
9 -
B LI
1l
1| DL26
13 3-|
1| =25
s )| N
16:- =
73| £
=il @ =0

F5-3A F6-0,5A
P268Y

DL7  LED fim de curso FC1 DL11 LED botdo ST1
DL8  LED fim de curso FC2 DL21 LED encoder
DL9  LED fotocélula FT1 DL26 LED Barramento de
DL10 LED botao ST2 Continua

Encoder (DIP7): para o funcionamento correcto do encoder, assegure-se de que DIP7 estd no ON. Se se desactivar
o encoder, é necessario voltar a gravar novamente a manobra.
Verifique se DL21 pisca durante o movimento da porta.

Verificacao e configuracao do sentido de rotacao e fins de curso

Sentido de rotacao: verifique o funcionamento através dos mini-botdes ST1 e ST2 com DIP1=0ON. Se o sentido de
rotagcdo nao for o indicado para a posicdo de DIP6, troque os cabos ligados nos bornes G1 e G2.

3]

« L]
[o]

M- ES

M17F

DIP6=OFF

DIP6=ON

14

o)

S| =

N

DL3 w| O
~l O
ol O
ol O
~| O
o| O
OFF ON

Func6es de SW1 durante a gravacao (DIP1 = ON)

Swi

E268L

DIP1=0ON: gravacao activada (DL3 ilumina-se); ST1: abrir, ST2: fechar
DIP1=ON e DIP2=0ON: gravacao do percurso total

DIP1=0ON e DIP3=0ON: gravacao do percurso pedonal

DIP1=ON e DIP4=0N: gravacao do cédigo de radio para abertura total
DIP1=0ON e DIP6=ON: gravacao do cédigo de radio para abertura pedonal




Gravacao do cédigo de radio para abertura total (apenas com o receptor RSD)

1z Utiliza-se um receptor diferente do RSD; consulte as respectivas instrucoes.

Ligue a alimentacdo eléctrica e
feche a porta, com DIP1 no ON e
premindo ST2 sem soltar.

Seleccione o cédigo no emissor.

Coloque os DIPs conforme é
mostrado na figura (DIP1=0ON,
DIP4=0N). DL3 ilumina-se, indicando
o modo de gravagao activado.

Nl
¥ @%\é_ OFF ON
g [Cm
S la JERNI-E
o/ L
st2 | [ SIC™ swi
R268A R268C 3 :_i
ol 1
R268B
Prima o botéo do canal pretendido. Coloque DIP1 e DIP4 no OFF. E Desligue e volte a ligar a

DL2  ilumina-se de  forma
intermitente ao terminar a gravacao.

/\
7%
N/

DL2

R268D

DL3 fica apagado.

@\
DL3

o
m
m

ON

Sw1

yiiai

R268E

alimentacao eléctrica.

Cédigo de radio para
abertura pedonal
A gravagdo é realizada da mesma

forma, utilizando DIP6 em vez de
DIP4.

Ligue a alimentacao eléctrica e
feche a porta, com DIP1 no ON e
premindo ST2 sem soltar.

g
N -
se -

R268A

Gravacao do percurso total

Coloque os DIPs conforme é
mostrado na figura (DIP2=ON,
DIP1=0ON).

DL3 ilumina-se, indicando o modo
de gravacao activado.

=/
@lﬁ}‘_ OFF ON
| -l Cm
N -
DL3 | m—
|
ol m= | swi
o m—
~N| C
o 1l

G268Z

Prima ST1 para iniciar a abertura.

2\
¢
% O
, el —

st | [

G268A

Prima ST1 para iniciar a paragem
suave.

M

yfj ‘)&h —

ST1 DA1 [

G268B

Aguarde até que pare no final do
percurso.

44—
]

G138C

E Prima ST1 para iniciar o fecho.

-

G268D

Prima ST1 para iniciar a paragem

suave.

PN
N —
ST1 T

DC1: ’7

G268E

E Aguarde até que pare no final do
percurso.

—_
] [

G138F

E Cologue DIP1 e DIP2 no OFF. DL3 fica
apagado.

@\] OFF

DL3
swi

WM saaiafy

8.9S¥v€Cl

R268E

E realizada da mesma forma que a gravacdo do percurso J

total, com as seguintes diferencas:

Gravacao do percurso pedonal

Sao utilizados DIP1 e DIP3 em vez de DIP1 e DIP2

e Utiliza-se ST2 em vez de ST1
e No passo 5, parar a porta com ST2

15
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Seleccao de modos e funcoes através de SW1 (DIP1 = OFF)

DIP Modos e fung¢des Opcdo  Efeito
DIP1 OFF
ON a lampada de sinalizacao ilumina-se e a manobra comeca
' depois de um pré-aviso de 3 segundos
DIP2  Pré-aviso de manobra — —
OFF a lampada de sinalizacao ilumina-se e a manobra comeca
imediatamente
ON abertura passo a passo (se durante a abertura se accionar
algum dispositivo de funcionamento, a porta para; se se
DIP3  Modo de abertura accionar novamente, a porta fecha-se)
OFF abertura comunitaria (durante a abertura o quadro de manobra
nao obedece as ordens de funcionamento)
ON modo automadtico (a porta fecha-se automaticamente ao
terminar o tempo de espera, que se ajusta através de T.E.). Uma
Modo automéatico ou semi-automatico ordem de funcionamento (ou a activacao da fotocélula) origina
Dip4 (para funcionamento total e pedonal) o reinicio do tempo de espera
OFF modo semi-automatico (a porta fecha-se apenas ao receber a
ordem de funcionamento)
ON durante a espera, a porta obedece as ordens de funcionamento
. _ (pode ser fechada antes de terminar o tempo de espera)
DIP Modo automatico opcional :

5 (apenas se DIP4 = ON) OFF a porta ndo pode ser fechada até terminar o tempo de espera;
uma ordem de funcionamento origina o reinicio do tempo de
espera

DIPG Sentido de deslocamento da ON porta que se abre para a esquerda
porta OFF porta que se abre para a direita
ON encoder activado
DIP7  Encoder )
OFF encoder desactivado
ON a porta diminui de velocidade antes de chegar ao batente
DIP8  Paragem suave ) )
OFF a porta chega ao batente em velocidade rapida

Ajuste dos potenciometros

S

i

P268M

T.E. (T. Espera): tempo de espera da porta aberta

Se programou o modo de funcionamento automatico
(DIP4=0N), regule T.E. para ajustar o tempo de espera com
a porta aberta (antes de comecar a fechar-se
automaticamente).

¢ Valor minimo: 0 segundos; valor maximo: 90 segundos

P.M. (R. Par): binario do motor

Através de P.M. pode ajustar o valor maximo da forca do
motor.

A Ajuste o binario de modo a respeitar as forcas
maximas de fecho indicadas na norma
EN12453:2000. Realize as medi¢oes conforme esta
descrito na norma EN 12445:2000.




PUMA-I CERREKA

Kurzfihrer Installation und Programmierung Deutsch

Dieser Kurzfihrer ist eine Zusammenfassung der kompletten Montageanleitung. Diese enthalt
Sicherheitshinweise und andere Erlduterungen, die beachtet werden missen. Die Montageanleitung kann auf
der Erreka-Website unter ,Downloads” heruntergeladen werden:

http://www.erreka-automation.com

HINWEIS

Elemente der kompletten Anlage

Stromkabel

A: Hauptstromversorgung
B/E: Blinklampe/ Antenne
C:  Lichtschranke (Tx / Rx)

D: Drucktaster/
Schlisseltaster

2 X 0,5mm?
max. 25m

HINWEIS: Der Antrieb
PUMA-I wird ohne
Kondensator fir den Motor
geliefert, da dies aufgrund
der Inverter-Technologie der
Steuerung nicht erforderlich
ist. Wird diese Steuerung als
Ersatzteil fUr einen anderen
3X1,5mm2 Antrieb benutzt, darf fiir
max. 30 m den Motor kein
Kondensator verwendet
werden.

max. 30m \D
E268D
Montagemafle (mm) Entriegelung
Entriegelung Verriegelung

[e———195———>« 68 —»|

zax.mmm @/\G"; ’
| DA

74 — V

y _IE :E . D268A

115 b Entriegelung fir Verriegelung fiir motorisierten
_ b manuelle Betitigung: Antrieb:

E L e Schlussel (1) einstecken e Griff (2) gegen den Uhrzeigersinn ohne

% L und ohne Kraftanwendung um 270° drehen.
: i Kraftanwendung im e Schliissel (1) gegen den Uhrzeigersinn

Eossc Uhrzeigersinn drehen. drehen und herausziehen.

* Griff (2) im Uhrzeigersinn e zylinder (3) nach innen driicken und das
um 270° ohne Tor manuell bewegen, um sie in den

Kraftanwendung bis zum Antriebsmechanismus einzurasten.

Anschlag drehen.

17
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Hauptanschluss

A Da die Steuerung des Antriebs PUMA-1 iiber Inverter-Technologie
verfiigt, darf fiir den Motor kein Kondensator verwendet werden.

FC1
(DIP6=OFF: FCA)

R.E.

(DIP6=ON: FCC)

TEL — 1
GESAMT
|

FC2

(DIP6=OFF: FCC

(DIP6=ON: FCA)

L [Of,| == ——
S\ ST b1 mor7 e
.3 ot gour () DL8 _
SG. A (FT2) ' [ j o 22 B i :
+3l=.| &°  DL1DL2DL3 3
_| s\ Boe B @ ',
8 Brg ol B, e
STOP  auxe—+-|703|[z :I:_:I: =1 prag
- 5 DL10 F1-0,315A
(t2vaoje—-—{s || 2 g M9 ANT
D = g w0 A ’
DEST. o= ] “ ARRARN
= max. 40W E L
. 12 5 _J 0626
G2 13 5
Gl 3| =:
€| - A
NOJE- Il g
Motor ohne §8ﬁ‘i’._|—"':' : %@
Kondensator J: 18] ’
L [ F5-3A F6-0,5A
- Sw2
P268Y
DL1  LED automatischer DL6  LED Lichtschranke FT2 DL10 LED Drucktaster ST2
Verschluss DL7  LED Endschalter FC1 DL11 LED Drucktaster ST1
DL2  LED Funkspeicherung DL8  LED Endschalter FC2 DL21 LED encoder
DL3  LED Verfahrwegspeicherung  DL9  LED Lichtschranke FT1 DL26 LED Gleichstromkreis

Encoder (DIP7): Fir den ordnungsgemaBen Betrieb des Encoders sicherstellen, dass DIP7 auf ON steht. Wird der
Encoder deaktiviert, muss der Vorgang erneut gespeichert werden.
Prufen, dass wahrend der Bewegung des Tors DL21 blinkt.

Uberpriifung und Konfiguration von Drehrichtung und Endschaltern.

Drehrichtung: Betrieb anhand der Mini-Drucktaster ST1 und ST2 bei DIP1=0N prifen. Ist die Drehrichtung nicht die
flr die Position von DIP6 angegebene, die an den Klemmen G1 und G2 angeschlossenen Kabel austauschen.

3]

WU
[o]

M17F

DIP6=OFF

@®

LAY

=
==
M17E

DIP6=ON

Funktionen von SW1 wahrend des Speicherns (DIP1 = ON)

DL3
Swi

"

8.9G¥v¢€cl

OF

‘I'I
(@)
=z

E268L

DIP1=0ON: Speichern aktiviert (DL3 leuchtet auf); ST1: 6ffnen, ST2: schlieBen
DIP1=ON und DIP2=0ON: Speichern des Gesamtverfahrwegs

DIP1=0ON und DIP3=0ON: Speichern des Teilverfahrwegs

DIP1=0ON und DIP4=0N: Speichern des Funkcodes fir die Gesamtdffnung
DIP1=0ON und DIP6=0ON: Speichern des Funkcodes fur die Teil6ffnung




Speichern des Funkcodes fiir die Gesamtoffnung (nur fir Empfanger RSD)

i Wird ein anderer Empfanger als der RSD verwendet, in der entsprechenden Anleitung nachlesen.

Stromversorgung anschlieBen und
das Tor schlieBen, wobei DIP1 auf
ON steht und ST2 gedrickt
gehalten wird.

g
N -
se ] 7

R268A

Code am Sender auswahlen.

R268C

Die DIPs wie in der Abbildung gezeigt
einstellen (DIP1=0ON, DIP4=0N).
DL3 leuchtet auf und zeigt damit an,
dass der Speichermodus aktiv ist.

@gg_ OFF  ON

"\ N ]
N -

DL3 o m—
| swi
o M43
~CE
ol 1

R268B

Den Knopf des gewinschten
Kanals dricken. DL2 fangt am Ende
des Speichervorgangs an zu blinken.

/\
7%
N/

DL2

R268D

DIP1 und DIP4 auf OFF stellen,

DL3 erlischt.
@ OFF  ON
| ~| m=
DL3 | m—
:; [ - Swi
o M43
~ C
ol

R268E

ﬂ Stromversorgung ab- und wieder
einschalten.

Funkcode fiir die Teil6ffnung

Der Speichervorgang erfolgt auf die
gleiche Weise mit DIP6 anstatt DIP4.

Speichern des Gesamtverfahrwegs

Stromversorgung anschlieBen und

B pie DIPs wie in der Abbildung

)4 OFF  ON
das Tor schlieBen, wobei DIP1 auf ON gezeigt  einstellen  (DIP2=ON, @/f N
steht und ST2 gedriickt gehalten wird. DIPT=0ON). DL3 V| =™
g DL3 leuchtet auf und zeigt damit =
\E@ ik an, dass der Speichermodus aktiv o M SWI
o/ — . t 3 -:
stz | - ’ =
R268A G268Z
ST1 driicken, um den ST1 dricken, um den Soft-Stopp Warten, bis das Tor am Ende des
Offnungsvorgang zu starten. zu starten. Verfahrwegs anhalt.
PN PN
8 Ll Q i : 4
ST |7 ST1 bA1 r G138C
G268A G268B
ﬂ ST1 driicken, um den ST1 dricken, um den Soft-Stopp E Warten, bis das Tor am Ende des

SchlieBvorgang zu starten.

Zu starten.
PN
B —
/

Verfahrwegs anhalt.

—_
] [

P G138F
D oo [
G268D G268E
E DIP1 und DIP2 auf OFF stellen. DL3 BEF OoFF_oN
erlischt. | ==
DL3 o| m—
olm= | swi
o
~|Cm
ol 1

R268E

Dies erfolgt auf die gleiche Weise wie das Speichern des
Gesamtverfahrwegs, mit den folgenden Unterschieden: .

Speichern des Teilverfahrwegs

Es werden DIP1 und DIP3 anstatt DIP1 und DIP2 verwendet.
Es wird ST2 anstatt ST1 verwendet.

e Bei Schritt 5 wird das Tor mit ST2 angehalten.
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Wahl der Betriebsarten und Funktionen mit SW1 (DIP1 = OFF)

DIP Betriebsarten und Funktionen Option Wirkung
DIP1 OFF
ON Die Lampe leuchtet auf und der Vorgang beginnt nach einer
DIP2  Vorblinken Tor in Bewegung Vorblinkzeit von 3 Sekunden.
OFF Die Blinklampe leuchtet auf und der Vorgang beginnt sofort.
ON Schrittbetrieb beim Offnen (wird wahrend des
Offnungsvorgangs ein Befehlsgerat betétigt, halt das Tor an;
DIP3  Offnungsmodus bei erneuter Betatigung schlieBt sich das Tor).
OFF Sammelbetrieb beim Offnen (wahrend des Offnens reagiert die
Steuerung nicht auf die Betriebsbefehle).
ON Automatik (das Tor schlieBt sich automatisch nach Ablauf der
Pausenzeit, welche anhand von T.E. eingestellt wird). Ein
Automatik oder Halbautomatik Betriebsbefehl (oder die Aktivierung der Lichtschranke) fuhrt
DiP4 (fur Gesamt- und Teilsffnung) zum Neustart der Pausenzeit.
OFF Halbautomatik (das Tor schlieBt sich nur, wenn es einen
Betriebsbefehl erhalt).
ON Wahrend der Pausenzeit reagiert das Tor auf die
_ _ _ Betriebsbefehle (es kann vor Ablauf der Pausenzeit geschlossen
DIP5 Optionaler Automatikbetrieb werden).
(nur wenn DIP4 = ON) : :
OFF Das Tor kann nicht vor Ablauf der Pausenzeit geschlossen
werden; ein Betriebsbefehl fihrt zum Neustart der Pausenzeit.
_ ON nach links &ffnendes Tor
DIP6  Verfahrrichtung des Tors
OFF nach rechts 6ffnendes Tor
ON Encoder aktiviert
DIP7  Encoder .
OFF Encoder deaktiviert
ON Das Tor verringert seine Geschwindigkeit, bevor es den
DIPS  Soft-Stopp Anschlag erreicht.
OFF Das Tor erreicht den Anschlag bei schneller Geschwindigkeit.

Einstellen der Potentiometer

P268M

T.E (T. Espera): Pausenzeit Tor offen

Wurde die Betriebsart Automatik programmiert
(DIP4=0ON), T.E. einstellen, um die Pausenzeit bei offenem
Tor festzulegen (bevor sich dieses automatisch schlieBt).

o  Mindestwert: 0 Sekunden, Hochstwert: 90 Sekunden

P.M (R. Par): Drehmoment

Anhand von P.M kann der Maximalwert der Motorkraft
eingestellt werden.

A Drehmoment so einstellen, dass die in der Norm
EN12453:2000 angegebenen  Maximalkrafte
eingehalten werden. Messungen wie in der Norm
EN 12445:2000 beschrieben ausfiihren.




PUMA-I CERREKA

Rychly priivodce instalaci a programovanim Cesky

Tento struc¢ny prlvodce je shrnutim celého instala¢niho manualu. Manudl obsahuje bezpec¢nostni
DULEZITE upozornéni a dalsi vysvétlenti, ktera je tfeba vzit v Gvahu. Navod k instalaci si mdzete stahnout v &asti ,,Ke
UPOZORNENI staZeni” na webovych strankéch Erreka:
http://www.erreka-automation.com

Prvky systému

Elektrické kabely

N A: Hlavni napajeni
@\a B/E: Blikajici sv&tlo/ Anténa

2 r . y
%Zx(.)’gg“mm ;( 52X 0,5mm? C:  Fotobunky (Tx / Rx)
ﬁ m max. 20m D: Tlagtko/ ovladani na zdi
‘\,/
'E] RG-58/U
< max. 5m
DULEZITE UPOZORNEN:I:

Pohon PUMA-I je dodavan
bez kondenzatoru motoru,
protoze neni nutny, kvali
technologii invertoru
ovladaciho panelu. Pokud
pouZijete tento panel jako
nahradu dalsiho pohonu,
3X1,5mm2 nepouzivejte

max. 30m kondenzator pro motor.

max. 30m \
E268D

Montazni drovné (mm) Odemykani

Odemykani

[e———195—— >« 68

zax.10 mm <%aﬂ/"‘ ’
o J’u
o

15 b Odblokovani pro rucni Ovladani s pohonem

ovladani: zamykani:
4# L * Vlozte kli¢ l(1) a otoc“:te ve . Otoéte rukOJe_tl' (2) proti _ sméru
ﬂ:ﬁg sméru hodinovych rucicek, hodinovych rucicek o 270°, aniz byste

v A aniz byste vyvijeli vyvijeli neptiméreny tlak.
108 S5 - nepfimeéreny tlak. e Ototte klicem (1) proti  sméru

e Otocte rukojeti (2) ve sméru hodinovych rucicek a vyjméte jej.
hodinovych rucicek o 270° e 7atla¢te na valec (3) dovnité a ru¢né
az po zarazedlo, aniz byste posufite vrata a zapojte jej do
vyvijeli nepfiméreny tlak. mechanismu pohonu.
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Obecné zapojeni

A s ovladacim panelem s technologii invertoru v pohonu PUMA-I,
nepouzivejte kondenzator pro motor.

A.T. (ST1)
)
FC1

(DIP6=OFF: FCA) RE.

Sa.CFm) __ (DIP6=ON: FCC) FC2
@ PESI (DIP6=OFF: FCC
A.P.(sT2) UPLNEHO (DIP6=ON: FCA)
A— || et

L |1 | — |
2 ST out gour =S DLs
SG. A (FT2) s a2 ;
&=e DL1 DL2 DL3 S
oo HHE' | O

8 ="

0
1
N
S|
[
i
[ccoo]

STOP  puxe—+-|7O0|[z ¥ I E
(12Vdc)e———| 8 [ Bows *-° F1-0,315A {E | ANT
.ﬁ '3 DL6 g

[

o UUU&J |

|
00
ldg.'\_l l:;J any e+ |'2I3"|'Z_l_s"| L%LE.J

|

G2 I - 5
Gl 3| =:
€ s N
NOF=s-1k
Motor bez égﬁ‘i’ ol | b —
< 18| + °
kondenzatoru J:
L F5 3A F6-0,5A
- P268Y
DL1 LED automatického zavirani DL6 LED fotoburiky FT2 DL10 LED tlacitka ST2

DL2 LED radiového programovani DL7 LED koncového spinace FC1 DL11 LED tlac¢itka ST1
DL3 LED programovani otevreni/ DL8 LED koncového spinace FC2 DL21 LED kodéru
zavien| DL9 LED fotoburiky FT1 DL26 LED provozu sbérnice

Kodér (DIP7): pro spravnou funkci kodéru musi byt DIP7 vpoloze ON (zapnuto). Pokud je kodér deaktivovan, je tfeba
znovu naprogramovat ovladani.
Zkontrolujte, zda pfi pohybu vrat DL21 blika.

Kontrola a konfigurace sméru otaceni a koncovych spinacu

Smér otaceni: zkontrolujte chod pomoci mini-tlacitek ST1 (otevfit) a ST2 (zaviit) s DIP1=0ON. Pokud neni smér otaceni
takovy, jak je vyznacen pro pozici DIP6, zamérite kabely pfipojené na konektory G1 a G2.

ozl |l - =6

M17F

DIP6=OFF DIP6=ON

22

SW1 Funkce pfi programovani (DIP1 = ON)

o)

DIP1=0ON: Programovani je aktivovano (rozsviti se DL3); ST1: otevfit, ST2: zavfit

N

DL3 s ‘S% DIP1=0ON a DIP2=ON: Programovani Uplného otevfeni/zavieni
b - SWi1 DIP1=0ON y DIP3=ON: Naprogramovani ovladani otevieni/uzavieni pro pé&si
2 - DIP1=ON y DIP4=ON: naprogramovani radiového kédovani Upliného otevreni
| O DIP1=ON y DIP6=ON: Naprogramovani radiového kédovani otevirani pro pési
OFF  ON

E268L




Programovani radiového kédu uplného otevirani (pouze s pfijimacem RSD)

¥ Je-li pouzivan jiny pfijimac¢ nez RSD, vice viz pfislusné pokyny.

PFipojte elektrické napajeni a Vybertevevysilaéi kod. Nastavte DIP do polohy na
zavrete kiidla vrat s DIP1 na ON a obrazku (DIP1=ON, DIP4=0N).
stisknutim a podrzenim ST2. Kontrolka DL3 se rozsviti a

indikuje aktualni programovaci
rezim.
~E @i OFF ON
\E’@ O — [}\(,E\g ~|
/ DL3 .| m—
st2 | & _i="] .
R268A o
R268C 3 :_i
o Il

R268B

Stisknéte tla¢itko pozadovaného Nastavte DIP1 a DIP4 do polohy ﬂ Odpojte a znovu  pfipojte

kanadlu. DL2 zatne blikat je-li OFF. elektrické napajenti.
programovani dokonceno. DL3 z{stava vypnuté.
@\ OFF__ ON Radio kod otevirani pro pési
- m=
DL3 & m—= |
NI - Programovani se provadi stejnym
= SwWi zplsobem za pouziti DIP6 misto DIP4.
~| C
ol C

R268E

Programovani uplného otevieni/zavieni
Pfipojte  elektrické napajeni a Nastavte DIP do polohy na obrazku

W4 OFF _ ON
zavriete kfidla vrat s DIP1 na ON a (DIP2=0N, DIP1=0ON). @f [Cm
stisknutim a podrzenim ST2. Kontrolka DL3 se rozsviti a indikuje -
Z Iy A DL3 .| m—
Ng aktualni programovaci rezim. ~ W
\E@ O o| SWi1
o “ — o M
stz | ] =
R268A G268Z
Stisknéte tlacitko ST1 pro spusténi Stisknéte START pro zpomaleni. Pockejte, neZ se na konci drdhy
otevirani. zastavi.
2 2
& 5 e
B O 8 i
ST1 ST1 N A =
G268A G268B G138C
ﬂ Stisknéte tlacitko ST1 pro spusténi Stisknéte START pro zpomaleni. E Pockejte, nez se na konci drdhy
zavirani. zastavi.
N,
M ¢

S'II'1 ] & ST1 L" ~ & _ﬁ_f

G268D G268E G138F

[E] Nastavte DIP1 a DIP2 do polohy OFF. P OFF__on
DL3 z{istava vypnuté. |
DL3

Swi1

8.9G6¥v¢€cl

WMl

R268E

Naprogramovani ovladani otevieni/uzavieni pro pési
To se provadi stejnym zplsobem jako programovani e DIP1 a DIP3 se pouziji misto DIP1 a DIP2
celkové drahy s nasledujicimi rozdily: e ST2 se pouzije misto ST1
e V kroku 5 zastavte vrata pomoci ST2
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Funkce a vybér rezimu pomoci SW2 (DIP1 = OFF)

DIP  Rezimy a funkce Volba U¢inek
DIP1 OFF
(vypnuto)
ON Blikajici svétlo se rozsviti a chod se spusti po 3-vtefinovém
(zapnuto)  varovani
DIP2  Vystrazné upozornéni — :
OFF Blikajici svétlo se rozsviti a chod se spusti okamzité
(vypnuto)
ON Krokové otevieni (brana se zastavi, pokud se aktivuje ptikaz
_ (zapnuto)  klice pfi otevreni, a uzavre se, je-li aktivovan znovu)
DIP3  ReZim otevirani :
OFF Soucasné otevieni (ovladaci zafizeni se nefidi pokyny klice pfi
(vypnuto)  otevirani)
Automaticky rezim (vrata se automaticky zaviou po uplynuti
ON . . . . .
o o (zapnuto) mimoprovozni doby, ktera se nastavuje pomoci T.E.). Pokyn z
plpa  Automaticky nebo postupny rezim klice (nebo aktivace fotoburiky) vynuluje mimoprovozni dobu
(pro pési a Uplné ovladani) _ —
OFF Krokovy rezim (vrata se uzaviou pouze po pfijeti pokynu
(vypnuto)  zklice)
ON V pohotovostnim rezimu se vrata fidi pokyny z kli¢ce (mohou
oIPS Automaticky rezim volitelny (zapnuto) byt zaviena pred uplynutim mimoprovozni doby)
(pouze pokud DIP4 = ON) OFF Vrata nelze uzaviit pfed uplynutim mimoprovozni doby;
(vypnuto)  pokyn z kli¢e vynuluje mimoprovozni dobu
ON Brana, ktera se otevira vlevo
DIpg  SMér otevirani (zapnuto)
brany OFF Brana, ktera se otevira vpravo
(vypnuto)
ON Kodér aktivovan
(zapnuto)
DIP7  Kodér :
OFF Kodér deaktivovan
(vypnuto)
ON Vrata sniZi svou rychlost pred dosednutim na zarazedlo
(zapnuto)
DIP8  Zpomaleni :
OFF Vrata dosednou na zarazedlo ve vysoké rychlosti
(vypnuto)

Nastaveni potenciometru

P268M

T.E (Mimoprovozni doba): mimoprovozni doba
otevfeni vrat

Pokud byl automaticky provozni rezim naprogramovan

(DIP4 = ON), nastavte pomoci T.E. mimoprovozni dobu

otevienych vrat (nez za¢ne automatické zavirani).

e Minimalni hodnota: 0 sekund, maximalni hodnota: 90
sekund

P.M (Regulator to¢ivého momentu): moment
motoru

Pouzijte k nastaveni maximalni hodnoty vykonu motoru
P.M.

A Nastavte to¢ivy moment tak, aby byl v souladu s
maximalnim uzaviracim tahem stanovenym v
normé EN 12453:2000. Proved'te méfeni podle
normy EN 12445:2000.




PUMA-I CERREKA

Ghid rapid de instalare si programare Romana

Acest ghid rapid este un rezumat al manualului de instalare completa. Manualul contine avertismente de
NOTA siguranta si alte explicatii care trebuie sa fie luate in considerare. Manualul de instalare poate fi descarcat
IMPORTANTA  de la sectiunea "Downloads" de pe site-ul Erreka:
http://www.erreka-automation.com

Elemente de instalare completa

¢ /;/f Cablarea electrica
q N A: Sursa. fje alimentare
@\4 electrica
2 X 0,5mm? C B/E: Lumina intermitenta/
max. 25m ? 8] 2 X 0,5 mm?2 Antena
m max. 20m
/[B g C:  Fotocelule (Tx/ Rx)
P £ RG-58/U D: Buton/ tasta de perete
N S | max. 5m . .
: U NIL L NOTA IMPORTANTA:
dispozitivul de actionare
PUMA-| se va furniza fara

..

condensatorul motorului,
acesta nefiind necesar
datorita tehnologiei Inverter
a panoului de comanda.
Daca veti folosi acest panou
3X1,5mm2 pentru alt dispozitiv de
max.30m  acfionare, nu utilizati un
condensator pentru
motor.

v,
",
e,

4 X 0,5mm?2
max. 30m \
E268D

Cote de montaj (mm) Deblocare
Deblocare Blocare
[e———195— >/« 68 |
o
max.10 mm :
- S
WV
74 \/
D268A
Deblocare pentru Blocare pentru functionare
functionare manuala: motorizata:
e Introduceti cheia (1) si  Rotiti manerul (2) in sens contrar acelor de
rotifi in sensul acelor de ceasornic 270°, fara a-l forta.
ceasornic, fara a o forta. e Rotiti cheia (1) in sens contrar acelor de
eesc | © ROt manerul (2) in ceasornic si apoi scoateti-o.
sensul ace[or de cgasornic * Impingeti cilindrul (3) spre interior si miscati
270°, pana la opritor, dar manual poarta pentru a o interbloca in
fara a-I forta. mecanismul de actionare.
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Conexiuni generale

A Dispunand de un dispozitiv de actionare PUMA-I cu panou de
comanda cu tehnologie Inverter, nu
condensator pentru motor.

AUX o—+—
(12vdc)e———

PIETONAL
PORNIRE
|

FC1
(DIP6=OFF: FCA)

trebuie sa se utilizeze un

R.E.

(DIP6=ON: FCC)

FC2

(DIP6=0OFF: FCC

(DIP6=ON: FCA)

—
ST1 DL11 .DL7

.
]

DL1 DL2 DL3

B
K STz@ Eliﬁ

Y3AI303H
olavyd

[ms]
[=s]
[m=a]
[m=a]
o
o
o
o
[=u]
[m=a]

B

DL21

DL8

@

—

swil
Bunrep

ZJ.Od

|| -ANT

A Q 230V/

Motor fara 50Hz
condensator
DL1  LED inchidere automata
DL2  LED programare radio
DL3  LED programare parcurs
DL6  LED fotocelula FT2

N

DL7

DL8

DL9

LED fotocelula FT1

P268Y

DL10 SWi1 F1-0,315A %
— @DLS L f L L f L L
-Eq :] \ Tr l T \ TT L Tr \ 3 l Tr l Tt \ T
B U U U DL26
i
o
| 4
o Ej ©)
F5-3A F6-0,5A
LED intrerupator de limita DL10 LED buton ST2
de cursa FC1 DL11 LED buton ST1
LED intrerupator de limita DL21 LED encoder
de cursa FC2 DL26 LED Bara de curent continuu

Encoder (DIP7): pentru functionarea corecta a encoderului, asigurati-va ca DIP7 este In pozitia ON. Daca se
dezactiveaza encoderul, trebuie sa se realizeze din nou programarea.
Asigurati-va ca n timpul miscarii portii DL21 lumineaza intermitent.

Verificarea si configurarea sensului de rotatie si a intrerupatoarelor de limita de cursa

Sensul de rotatie: verificati functionarea folosind mini-butoanele ST1 si ST2 cu DIP1=ON. Daca sensul de rotatie nu
este cel indicat pentru pozitia DIP6, schimbati intre ele cablurile conectate la bornele G1 si G2.

3]

< L]
[o]

M17F

DIP6=OFF

LU
[o]

=
==
M17E

DIP6=ON

DL3

Functiile SW1 in timpul programarii (DIP1 = ON)

Swi

"

8.9G6Gvecl

o
A
ul
o
P4

E268L

DIP1=0ON: programare activata (DL3 se aprinde); ST1: deschidere, ST2: inchidere
DIP1=ON si DIP2=ON: programare parcurs total de deschidere/inchidere
DIP1=0ON si DIP3=ON: programare parcurs de deschidere/inchidere pietonal
DIP1=ON si DIP4=ON: programare cod radio pentru deschidere totala
DIP1=0ON si DIP6=ON: programare cod radio pentru deschidere pietonald




Programarea codului radio pentru deschidere totala (doar cu receptor RSD)

1 Daca este utilizat un alt receptor decat RSD, a se consulta instructiunile corespunzatoare.

Conecta‘;i sursa de alimentare
electrica si inchideti poarta, cu
DIP1 in pozitia ON si mentinand
ST2 apasat.

g
N -
se 7

R268A

Selectati codul in emitator.

R268C

Puneti DIP-urile dupa cum se arata
in figura (DIP1 = ON, DIP4 = ON).
DL3 se aprinde pentru a arata ca
modul de programare este activat.

@J\Fg_ OFF  ON

"\ N ]
n -

DL3 .| m—
o] swi
o M
~NC
o 1l

R268B

Apasati butonul canalului dorit. DL2
lumineaza intermitent pentru a ardta
ca programarea este completa.

I
@%@ / DL2
N

R268D

Puneti DIP1 si DIP4 in pozitia OFF.
DL3 ramane stins.

@ OFF ON
| ~| m=
DL3 | m—
:; [ - Swi
o M
~ C
ol

R268E

ﬂ Deconectati si reconectati sursa de
energie electrica.

Codul radio pentru
deschiderea pietonala

Programarea se realizeaza in acelasi
mod, folosind DIP6 in loc de DIP4.

Programarea parcursului total de deschidere/inchidere

Conecta‘;i sursa de alimentare
electrica si nchideti poarta, cu
DIP1 n pozitia ON si mentinand
ST2 apasat.

g

)

ST2

il —,

-

R268A

Puneti DIP-urile dupa cum se arata
in figura (DIP2 = ON, DIP1 = ON).
DL3 se aprinde pentru a arata ca
modul de programare este activat.

BEE- OFF__oN

| ~[cm
N -

DL3 | m—
&~
o| H Sw1
ol m—
~NC
ol 1

G268Z

Apésati ST1 pentru a fincepe
deschiderea.
N\
¢/
5 0
, e

st | [

Apésati ST1 pentru a
oprirea amortizata.

incepe

PN
ST1 - ff'" DA1 r

G268B

Asteptati sa se opreasca la sfarsitul
parcursului.

b — 7]

[ ] =

G138C

G268A
EApésa‘;i ST1 pentru a fincepe
inchiderea.

-

G268D

Apésa‘;i ST1 pentru a
oprirea amortizata.

A
ST1 = Dc1: |—

G268E

incepe

E Asteptafi sa se opreasca la sfarsitul
parcursului.

—_
i [

G138F

E Puneti DIP1 si DIP2 in pozitia OFF.
DL3 ramane stins.

@\] OFF

DL3

Swi1

WM saaiafy

8.9G¥v¢€cl

R268E

Programarea parcursului deschidere/inchidere pietonal

Aceasta se realizeaza in acelasi mod ca si programarea J
parcursului total de deschidere/inchidere, cu urmdtoarele .

diferente:

DIP1 si DIP3 sunt utilizate in loc de DIP1 si DIP2
ST2 este utilizat in loc de ST1

* Inpasul 5, opriti poarta cu ST2
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Selectia modurilor si a functiilor folosind SW1 (DIP1 = OFF)

DIP Moduri si functii Optiune Efect
DIP1 OFF
ON lumina intermitentd se aprinde si functionarea tncepe dupa o
DIP2  Avertizare manevra avertizare de 3 secunde
OFF lumina intermitenta se aprinde si functionarea incepe imediat
ON deschidere progresiva (poarta se opreste daca un dispozitiv de
pornire este activat in timpul deschiderii, si se Tnchide daca
DIP3  Modul de deschidere acesta este reactivat)
OFF deschidere comunitara (in timpul deschiderii panoul de
comanda nu raspunde la comenzile de pornire)
ON modul automat (poarta se inchide in mod automat dupa
Modul automat sau semi-automat trecerea timpului de asteptare, care este reglat folosind T.E.). O
progresiv comanda de pornire (sau activare a fotocelulei) determina
DIP4 (pentru functionare pietonala sau repornirea timpului de asteptare

totald) OFF modul semi-automat progresiv (poarta se inchide numai atunci
cand primeste comanda de pornire)

ON in timpul de asteptare, poarta raspunde la comenzile de pornire
(aceasta poate fi inchisa inainte de a se termina timpul de
pps  Mod automat opfional asteptare)

(numai daca DIP4 = ON) OFF poarta nu poate fi inchisa inainte de terminarea timpului de
asteptare; o comanda de pornire va determina repornirea
timpului de asteptare

DIPe Sensul deplasarii ON poarta se deschide spre stanga

portii OFF poarta se deschide spre dreapta

ON encoder activat

DIP7  Encoder )
OFF encoder dezactivat

_ _ ON poarta Tsi reduce viteza Tnainte de a ajunge la opritor

DIP8  Oprire amortizata : : :

OFF poarta ajunge la opritor cu viteza mare

P268M

Reglajul potentiometrelor

T.E. (Timpul de asteptare): Timpul de asteptare
poarta deschisa

Daca modul de functionare automata a fost programat
(DIP4 = ON), fixati T.E. pentru a regla timpul de asteptare
cu poarta deschisa (inainte de a incepe sa se inchida in mod
automat).

e Valoare minima: 0 secunde; valoare maxima: 90
secunde

P.M. (Regulator de cuplu motor): cuplu motor

Utilizati P.M. pentru a regla valoarea maxima a fortei
motorului.

ARegIa'gi cuplul motor pentru a respecta fortele
maxime de inchidere prevazute in Standardul
EN12453: 2000. Efectuati masuratorile in
conformitate cu Standardul EN 12445:2000.




PUMA-I CERREKA

KpaTkasi MHCTPYKLMSA MO YCTaHOBKE U NPOrpaMMUpPOBaHUIO Pycckun

HacTtoswasa KpaTtkas MHCTPYKUUS SABNSAETCS COKpaleHHOW Bepcuen MOSHOW WMHCTPYKUUN
no akcnnyataummn. IHCTpyKUmMs cogepxuT Takke nHdopmaumio o TpeboBaHmsx 6e3onacHocTm

MPEAYNPEXOEHWUE w gpyrve pasbACHEHMs, KOTOpble HYXHO MpuMHMMaTb BO BHUMaHwe. WHCTpyKuuio o
aKcnnyaTauum MOXHO 3arpy3nThb, Nepenas B pasgen «3arpyskn» Ha Beb-cante Erreka:
http://www.erreka-automation.com

[eTtanun nonHoOro KOMNMeKTa CUCTeMbl

AnekTponpoBoakKa

A: OCHOBHOI UCTOYHMK NUTaHKS

B/E: CwrHanbHasa namna/ AHTeHHa

2 X 0,5mm?2

max. 25m (8] 2 X 0,5mm? C:  ®otoanemeHTsl (TX/RX)

max. 20m

D: KHonka/HacTeHHbI 3aMOK

'e] RG-58/U
max. 5m NMPEAYNPEXOEHWUE:

Mpuneog PUMA-I
noctaBnseTcs bes
KoOHOeHcaTopa ang
aBuraTtens, Tak kKak
TeXHoMorma nHeepTopa
naHenu ynpaBneHus
Nno3BONSAeT oTka3aTbCs OT
Hero. Ecnun aTa naHenb
3 X 1,5mm?2 wucnonb3yeTtcs Ans 3aMeHbl
max.30m  apyroro npusofa, He

Mcnonb3ynTe KOHAEHcaTop
\ E268D

Ana agBuratens.

max. 30 m

OTMeTKM BbICOTbl MOHTaXa (MM) Pa3bnokunpoBka
Pas3bnokupoBka BnokupoBka
———195——»« 68 p o \ o
% ¢ | ¢
max.10mm @/\/ ’
iiep- f &5 4
3 C \/ \\
74 N !
| D268A D268B
ﬁ[:[ Pas6nokupoBka agns BnokupoBka AnNA MexaHM4ecKoro
115 P py4Horo npueoga: npueoaa:
— R * BcraBbte kmtod (1) u * [MoBepHuUTe pykosTky (2) 6e3 ycunus Ha
E (@) noeepHute ero 6es 270° NpOTUB YacOBOW CTPErKM.
: 5| |38 ycunusi no  4acoBou e loBepHute ko4 (1) NpPOTMB 4acoOBOM
' 158 sl 551 CTpernke. CTPEriKV 1 N3BIEKUTE ero.
E268C * loBepHute pykosATKY ¢ lMpoTtonkHute 6GapabaH (3) BHYTPb MU
(2) Ges ycunna no nepeMecTuTe BOPOTa BPYYHYH, 4TOGbI
4acoBoWn CTpesike Ha BCTaBUTb MX B NPUBOHON MEXaHMU3M.
270° go ynopa.
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OcHOBHbIe coegnHeHus

A KonpeHcaTop He cneayeT ucnonb3oBaTh AnA ABWraTens ¢ NPUBOAOM

SG. C (FT1)
NELWEXOAHBLIN

@z |

nyCK

A.P. (ST2)
)

FC1
(DIP6=OFF: FCA)
(DIP6=ON: FCC)

/

PUMA-I, ocHalleHHbIM NaHenbo yrnpaBfieHUs ¢ TeXHONoruen uHBepTopa.

R.E.

FC2
(DIP6=OFF: FCC
(DIP6=ON: FCA)

|
ﬁw

= 3, ?;T—J —/
o || B L1 DL11 DL7 eeee—— DL8
SG. A (FT2) j © g B EE
s &/ DL1DL2 DL3 % @
_| 5[] j’ Blowo B ° g.@
3 o d
sTo = 5 S =
= Axetgll 5 ot FLO315A 31D)
.E 9: Um @DLG l IIYH foH IIYH YIKH fff” Yff” flfl L i //ANT
DEST 10:-3q :] T TT TTT T TET T E]
= max. 40W FTY ]| Y
. 12 | ¢ DéZS
82_Tis ]| #
G1 14: 9%
]| p M
16 [
Q 230V/ o—| 73| £ |§ E \
x s o BN Q
Asuratens J:_ / F5-3A F6-0,5A
0e3 KoHaOeHcaTopa = sw2 ooeay
DL1 CBeToanoaHbIN UHAMKATOP DL7 CBeToaMOaHbIN UHAMKATOP DL11  CeeToamopHbIii HOUKATOP
aBTOMATUYECKOrO 3aKpPbITUS KoHueBoro Bblkntoyatens FC1 KHOMKM ST1
DL2 CBeToanoaHbIN UHAMKATOP DL8 CBeToaMoaHbIN UHAMKATOP DL21 CeeToavoaHbI UHOMKATOP
nporpamM1poBaHvs pagnokoaa KOHLeBOro Bblkntovatens FC2 KOAMpYIOLLLero ycTponcTea
DL3 CBeToanoaHbIN UHAMKATOP DL9 CeeToanoaHbI MHAMKaATOP DL26  CeeToaMoAHbI UHOMKATOP
nporpamMupoBaHus xoga BOpoT doToanemeHTa FT1 wmHbl DC
DL6 CBeToanoaHbIN UHAMKATOP DL10  CseToguoaHbIN MHAMKATOP

dotoanemeHTa FT2 KHOMKn ST2

Koaupyrowee yctponcteo (DIP7): ansa Hagnexawen paboTbl KOAMPYIOLWEro yCTPoWCcTBa nNpoBepbTe, YToObl DIP7
Haxogwuncsa B nonoxexun BKI1. (ON). PaboTy cneayeT nepenporpaMMmMpoBaTh, €CIN KOAMPYIOLLEE YCTPOWCTBO BbIKITHOYEHO.

MpoBepbTe, 4TOOLI DL21 Muran Bo Bpemsl ABMXXEHMS BOPOT.

MpoBepbTe U oTperynupyiTe HanpaBrieHWe BpaleHUA U KOHLiEBbIe BbIKOYaTenu

HanpaBneHue BpalleHuUA: NpoBepbTe paboTy C NOMOLLBbI MUHU-KHOMOK ST1 1 ST2 npu DIP1 B nonoxeHnun BKJT. (ON).
Ecnu HanpaBneHue BpalleHns He coBnajaeT C HanpasfieHNeM, ykasaHHbIM gnda nonoxeHna DIPG, nomeHanTe

MecTaMu NpoBoAa, NOAKIMYEHHbIE K knemmam G1 n G2.
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DIP1 = BKIJ1. (ON): nporpammupoBaHue BkntoueHo (DL3 ropuT); ST1: oTkpbITo, ST2: 3aKpbITO
DIP1 = BKI1. (ON) n DIP2 = BKI1. (ON): obLiee nporpaMM1MpoBaHne OTKPbITUS/3aKpbITUS
DIP1 = BKJ1. (ON) n DIP3 = BKJ1. (ON): nporpammMupoBaHmne OTKpbITUSA/3aKpbITUS ANS NELLEXOA0B
DIP1 = BKIJ1. (ON) n DIP4 = BKI1. (ON): nporpammunpoBaHue 0BLLero oTKpbITUS Yepes paguoKoa,
DIP1 = BKJ1. (ON) n DIP6 = BKJ1. (ON): nporpammupoBaHm1e OTKpbITUS ANs NELLEXO0B Yepes paamokos




MporpammMmupoBaHue obLero OTKpPbITUA Yepe3 paguokoa (TonbKo Npu HanM4um npueMmHuka RSD)

l%‘l‘lpm Mcnosfb3oBaHUM NpUeMHUKa, OTIIM4HOIoO OT RSD, CMOTpPUTE COOTBETCTBYHOLLNE NHCTPYKLNN K HEMY.

MoaknoynTe K UCTOYHWKY MUTaHUA U
3akponte BopoTa npu DIP1 B
nonoxeHun BKJ1. (ON), yaepxwsas
HakaTon kHonky ST2.

i

L_—»

B -

R268A

BbibepuTe koa Ha nepeaaTumke.
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Mpusenute nepeknoyatenu DIP B

MOMoXeHue, Kak MoKasaHo Ha
pucyHke (DIP1 = BKJ1. (ON), DIP4 =
BKJ1. (ON)). 3aroputca DLS3,
CUrHanmampys 06 aKkTMBaumm

pexvMa NporpamMmMMpOBaHuS.
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HaxmuTe KHOMKy HyxHoro kaHana. DL2
3amuraer, Koraa nporpaMM1poBaHve
OyneT 3aBepLUeHO.

MNepesegnte DIP1 un DIP4 B
nonoxeHune BbIKJ1. (OFF).
DL3 ocTaeTcsi BbIKIIOYEHHbIM.
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EOTKJ'I}OLMTE M CHOBaA BKO4YUTE
NCTOYHUK SNEeKTponuTaHua.

OTKpbITUE ONA Newexoaos
Yyepes paguokon
MporpaMmnpoBaHne BbINOMHAETCS

aHanorn4yHelMm o6pasom, TONbKO
BmecTo DIP4 ucnonesyetcsa DIP6.

O6wee nporpaMmmmnpoBaHue OTKPbITUA/3aKPbITUSA

MopxntounTe K UCTOYHUKY NMUTaHUA U

MNepeseante nepekniovatenu DIP B

2

3akponTte BopoTa npu DIP1 B nonoxeHun MonoXXeHne, Kak [MokKasaHo Ha @J\l/ﬁ? ?FF ON

BKI1. (ON), yaepxmBas Haxatoii kHomky ST2. pucyHke (DIP2 = BKJ1. (ON), DIP1 = o
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OCTaHOBATCA B KOHLE Xo4a.
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Ha>KMVITe ST1, u4TO6bI  Hauatb
3ameqneHve.

E Mopoxaute, noka BopoTa  He
OCTaHOBATCA B KOHLe xo4a.
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E Mepeseante DIP1 1 DIP2 B nonoxexue
BbIKI1. (OFF). DL3 ocTtaetcs
BbIKMIOYEHHbIM.

ON

Q\ OFF

DL3
swi

anl

8.9G¥v€Cl!

R268E

npOI'paMMMPOBaHVIe OTKprTMﬂ/3aKprTMﬂ AnsA newexonosB

BbinonHseTcs aHanorn4yHo

OTNNYNAMMN:

obwemy
nporpaMMuUpoOBaHMi0O X04a CO Creaywmumm

» BmecTo DIP1 n DIP2 ncnonssytorca DIP1 n DIP3
e BmecTo ST1 ncnonbayetcs ST2

* Ha ware 5 octaHoBMTE BOpOTa C nomoubio ST2
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Bb160p chyHKuun u pexumon ¢ nomowbro SW1 (DIP1 = BbIKJ1. (OFF))

DIP Pexumbl n cpyHKLMN CoctosiHue [eunctBue
DIP1 BbIKI. (OFF)
BKIT. (ON) 3aropaeTcd MHAMKATOpP, M nocne 3-CEKYHAHOro
’ npeaynpexaeHns BknoyaeTcs pabouni xoa.
DIP2 C npegynpexgeHvem 3 5 -
BbIKIT. (OFF) aropaeTcsi UHAWKaTop, U cpa3sy e BKMyaeTcs pabouunn
XOA.
CTyneH4aToe OTKpbITUE (BOpPOTa OCTaHaBNMBAKOTCS, ecnn
BKIJ1. (ON) Npu OTKPbITUM aKTUBUPYETCS YCTPOMCTBO yNpaBreHus; nNpu
DIP3 Pexum OTKPbITUSA I'IOBTOpHOl7I akTmeauunn BopoTa 3aKprBalOTCF|).
BbIKII. (OFF) 06u.|.efa OTKpbITUE (MaHEeNb ynpaBfeHUst He NOOYUHSAETCS
YCTPONCTBAaM yMpaBreHUs Npu OTKPbITUM).
ABTOMaTMYECKU pexum (BopoTa 3aKpbliBalOTCH
B aBTOMaTUYECKM MO UCTEYEHUN BPEMEHM PEXMMA OXNAAHWS,
ABTOMATN4ECKMIA NN BKJ1. (ON) KOTopoe ycTHaBnuBaeTcs ¢ nomouwbio T. E.). OTcyeT
DIp4 CTYneHYaTbin pexum BPEMEHM OXWUAAaHUA HAUYMHAEeTCs 3aHOBO, €Cnu
(ans newexopos nnu obiero aKTUBMPYETCA YCTPOMCTBO ynpaseHus (Unu ooTOINEMEHT).
pexvma paboThbl) -
BbIKI. (OFF) CTyneH4yaTbIi pexum (BopoTa 3aKpblBalOTCA TOMbKO Mocrne
’ nony4eHusi curHana oT ynpasnsoLwero ycTponcTaa).
B pexnme oxnaaHuns perynvpoBka BOPOT OCYLLECTBSETCA
. BKI1. (ON) npu nomMoLn yCTPONCTB ynpaBneHus (MoxeT 6biTb
RononHuTensHblit npepBaHa [0 OKOHYaHWS BPEMEHN OXnaaHus).
DIP5 aBTOMaTU4eCKun pexum
(tonbko npy DIP4 = BKJT. (ON)) BopoTta He MoryT ObITb 3aKpbIThbl 4O cTedeHnst BpemeHn
BbIKI. (OFF) oxugaHus; ecnu akTUBMPYETCHA YCTPOWCTBO YNpaBneHus,
OTCYET BpEMEHN OXUNOAHUA HAYMHAETCS 3aHOBO.
DIPG HanpasneHve ABMKeHUs BKJ1. (ON) BopoTa ¢ nesbiM Xo40M.
BOpOT BbIKJ1. (OFF) BopoTa ¢ npaBbiM XO40M.
. BKJ1. (ON) KogupytoLlee yCTpONCTBO BKMOYEHO.
DIP7 Kogupytouiee ycTpoOMCTBO .
BbIKI1. (OFF) Koaupytowee yCcTpONCTBO BbIKIIOYEHO.
BKIT. (ON) CKopocTb OABWXEHUSA BOPOT 3ameansietcs nepepg
DIP8 3ameaneHue xoada ’ OOCTUXKEHUEM UMM cTonopa.
BbIKI1. (OFF) BopoTa gocturatoT ctonopa Ha BbICOKOW CKOPOCTMW.

Pe rynmpoBkKa noTeHUuUMomMeTpa

P268M

T. E. (Bpemsi oXXugaHus): BpeMsi oXXuaaHus
OTKPbITUA BOPOT

Ecnun 6bin 3anporpammMmMpoBaH aBTOMaTUYECKUIN PEXUM
ynpaenexusi (DIP4 = BKJl. (ON)), yctaHoBute T. E.,
yTobbl OTpErynupoBaTb BpeEMS OXWMAAHMSA, Npu
OTKpPbITBIX BOpOTax (Mepead TeM KakK HavHeTcs
aBTOMaTU4YeCKoe 3aKpbITUE).

* MuHumanbHoe 3HadeHue: 0 cekyHA; MakcumarnbHoe
3Ha4veHue: 90 cekyHa.

P. M. (perynsaTtop BpalwjaTesibHOro MOMeHTa):
BpawaTenbHbIN MOMEHT ABUraTens

Wcnonb3dynte P. M. ans perynupoBku MakCMMarnbHOro
3Ha4YeHNss MOLLHOCTK ABuraTens.

A OTtperynupynte BpawaTteflbHblIA MOMEHT B
COOTBETCTBUM CO 3HAYEHUAMM MaKCUMarnbHO
pa3pelleHHOW CUMbl TATU 3aKPbITUS, YCTaHOBNEHHbIMU
B ctaHaapTte EN 12453:2000. Mposeaute namepeHus,
Kak yka3aHo B ctaHgapte EN 12445:2000.
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