NAOS (2 ERREKA

Guia rapida de instalacion y programacioén Espafiol

Esta guia rapida es un resumen del manual de instalacién completo. Dicho manual contiene advertencias de
seguridad y otras explicaciones que deben ser tenidas en cuenta. Puede descargar el manual de instalaciéon en
el apartado “Descargas” de la web de Erreka:

http://www.erreka-automation.com

AVISO

Elementos de la instalacion completa

Cotas de montaje

2 x 0,5mm?2 [t

(max. 20m) ___1 H=10cm Cota H: el carril debe quedar 10 cm

por encima del punto mas alto de la
puerta (ver detalle >.

Longitud total (accionador + guia) y

carrera util:

— carril ref. ANAO1; pos :
3.502mm/ 2.741mm

— carril ref. ANAO1; pos (K §
3.452mm/2.691Tmm

— carril ref. ANAO2; pos (J§
4.602mm / 3.841Tmm

— carril ref. ANAO2; pos :
4.552mm/3.791Tmm

Cableado eléctrico

A: Alimentacién general

B: Fotocélulas de cierre

C: Pulsador/ llave de pared
zeos  D: Ldmpara destellante LUMI

Conexiones eléctricas

A Desconecte la alimentacién eléctrica antes de
conectar o desconectar cualquier componente.

i Los dispositivos A.T., Sy STOP deben estar libres de
potencial, para evitar dafios en el cuadro de maniobra.

DIQIDIQILIDICIDID
sk | BB s+ PR | 5® |
| 1@ ]
AUX + |
AT S 24Vdc STOP LAMP 24Vdc
P260M
A.T. Pulsador o llave de pared
S Dispositivo de seguridad en cierre
D260G (fotocélula de cierre)
AUX  Alimentacion de periféricos (24 Vdc)
Desbloqueo para accionamiento manual: tire del STOP  Parada de emergencia
pomo o cable (1) hasta que la palanca de desbloqueo (2) LAMP Lampara de advertencia (24Vdc)
quede vertical. Conexion de bateria mediante bornas sp+ y sp- (en
. . . el interior de la carcasa). Es necesario el cargador
Bloqueo para accionamiento motorizado: coloque CHGO1 (incluido en el kit ADOO1 con baterias de

la palanca en posicién horizontal (3). El bloqueo se 12Vy 1,2Ah).
realizard cuando funcione el accionador. '

MSP-029/00




Montaje

Fije el carril (1) en el accionador (2). Puede colocarlo en Coloque las pletinas de techo (3) y el soporte
dos posiciones diferentes (0°/180°), escoja la que delantero (4). Tenga en cuenta la cota de montaje H
prefiera. (vea “cotas de montaje” en la pagina anterior).
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P260A P260B

Cologue el conjunto carril (1) + accionador (2) en los soportes (3) y (4).

O El carril (1) debe quedar horizontal.

ONSE

SN

P260C1

Coloque el anclaje (5) en la parte superior de la puerta y mediante los Tense la cadena: apriete la tuerca

brazos (6) y (7), enganchelo al carro (8). hasta que haga tope, y después,
afloje ligeramente hasta que el
casquillo pueda girarse con la mano.




A 'nstale el soporte central (9). Abra la puerta e instale el tope de apertura (10),
haciendo tope con el carro (11). Utilice dos
tornillos autotaladrantes y autorroscantes.

Asegurese de que el
accionador esta
programado para
grabar el tipo de
emisor que va a
utilizar: cédigo fijo

(F), Roller Code Pulse CODE durante al menos 2 Suelte CODE y pulse una vez el boton del emisor a grabar.
estandar (r) o segundos. Se ilumina &, r o r. segun  El display parpadea y el accionador emite un zumbido para
personalizado (r.) el tipo de emisor a grabar. confirmar la memorizacion.

(vea “PASO B" en

1) La memoria puede grabar un maximo de 20 cédigos diferentes. Para borrar la memoria

ag. 4).
pag. 4) completamente, pulse CODE durante 5 segundos. Se borran todos los emisores.

Programacion de parametros

B La programacion sélo es accesible con la puerta parada. No es accesible con

Pulse SET la puerta abriendo, cerrando o temporizando para cerrar.

sin soltar
hasta que
aparezca | * Suelte SET

" Durante la programacion, el accionador no inicia ninguna maniobra.

QA
PASO | 'ﬁ
Grabar
posicion
puerta
abierta

Abra la puerta hasta el tope de
apertura mediante ® / (=

>

Cierre la puerta hasta el tope de
cierre mediante & / (&

Grabar
posicion
puerta
cerrada

Cuando se detenga, pulse SET

Pulse SET para abrir la puerta
para confirmar.

PASO 3 ®
Aprender
fuerzas -

/
(apertura y @ Cuando se haya cerrado, pulse

cierre) A SET para guardar
Do

Pulse SET de nuevo para cerrar.

M260A1




i En los pasos 4 a 10, es posible finalizar la programacion anticipadamante pulsando SET

®¢T® de forma continuada.
A

PASO Y Seleccione valor pulsando 3/ (&:
Sensibilidad i sensibilidad maxima;
apertura
6: minima
PASO El Seleccione valor pulsando FY (=):
Sensibilidad I sensibilidad maxima;
cierre
6: minima
Pulse (P / (5 para seleccionar
cédigo fijo (F) o Roller Code (r).
PASO El Para personalizar el codigo, active
Tipo de I~ 1 la semilla (puente o botdn) del
radio [N} < emisor personalizado mientras r
(codigo Fijo parpadea. El display mostrara r.
o Roller) @ Para cambiarderafoderar.
la memoria debe estar vacia.
= Seleccione modo y tiempo de
PASO 1 espera pulsando (P / &:
Cierre semi- 00: semiauto; 0 !: auto, 1s; ..;
auto o auto 0: auto, 30s;  1.0: auto, 1 min;
y tiempo Pulse SET para confirmar . - auto, 1 min 10s;
de espera 4.0: auto, 4 min
8 Seleccione la distancia de paro
PASO suave pulsando @) / (©):
Distanciade 50 | carri):
0aro suave i 50mm (en el carril);
en cierre c: 100mm;
3: 250mm; 4: 500mm
PASO 9 l§Le|ec:cione valor pulsando & >
Modo en o: parola.lternat{vo + cierre
apertura automatico ononal, .
I apertura sin paro alternativo +
reinicio tiempo de espera
W Numero de maniobras en cientos:
PASO U 0¢2: 200 maniobras, 33: 3000 maniobras,
Contador 1.4: 14000 maniobras,
de max. 5.9 (59.000 maniobras) >
maniobras
*\ 5S.
,@ + ,@ FIN PROGRAMACION
M260B1
CL: puerta cerrada 0P:  puerta abierta St stop
Indicaciones tL  (parpadeando): 0P (parpadeando): rS  (fijo): esperando para reset
del Display puerta cerrando puerta abriendo rS  (parpadeando): reset
durante el uso F ! fallo por intensidad 30,29,28 ... : cuentaatrasen  [S:  paro por fotocélula cierre

£ fallo por encoder Cierre automatico PR pausa




NAOS

Guide rapide d'installation et programmation

GERREKA

Francais

Ce guide rapide est un résumé du manuel d'installation complet. Cette notice contient des

AVERTISSEMENT

avertissements de sécurité et d'autres explications qui doivent étre pris en compte. Vous pouvez
télécharger le manuel d'installation dans la section « Téléchargements » du site web d’Erreka :
http://www.erreka-automation.com

Eléments de I'installation compléte

Cotes de montage

2 x 0,5mm?2 [t
(max. 20m)

1 H=10cm

Cote H: le rail doit rester a 10 cm au-
dessus du point le plus haut de la

porte (voir détail ).

Longueur totale (actionneur +
guide) et course utile:

— rail réf. ANAO1 ; pos Il

3.502mm/ 2.741mm

— rail réf. ANAO1 ; pos 4.
3.452mm/2.691Tmm

— rail réf. ANAO2 ; pos [J§
4.602mm / 3.841mm

— rail réf. ANAO2 ; pos I
4.552mm /3.791Tmm

Cablage électrique

A : Alimentation générale

B : Photocellules de fermeture

C : Bouton-poussoir/ clef de mur
izeos D : Feu clignotant LUMI

D260C

Déblocage pour actionnement manuel : tirez de la
poignée ou du cable (1) jusqu'a ce que le levier de
déblocage (2) reste vertical.

Blocage pour actionnement motorisé : placez le
levier sur la position horizontale (3). Le blocage sera
réalisé lorsque I'actionneur se mettra en marche.

Connexions électriques

A Déconnectez I'alimentation électrique avant de
connecter ou de déconnecter un composant
quelconque.

i Les dispositifs A.T., S et STOP doivent étre libres de
potentiel pour éviter des dommages dans I'armoire de
commande.

PIPPIPIPIPDIP|G

P1 P2 P3 P23 P22 P7 P8 G9 G10

o g :]
AUX (¢}
24Vdc + 5

Gok | E P8 | 5® |
] 1 I

©
?

Aux + |
A.T. S 24Vdc STOP LAMP 24Vdc
P260M
AT. Bouton-poussoir ou clef de mur
S Dispositif de sécurité en fermeture
(photocellule de fermeture)

AUX  Alimentation de périphériques (24 Vdc)
STOP  Arrét d'urgence

LAMP Feu d'avertissement (24Vdc)

Connexion de batterie avec bornes sp+ et sp- (a
I'intérieur de la carcasse). Le chargeur CHGO1 est
nécessaire (il est inclus dans le kit ADOO1 avec des
batteries de 12V et 1,2Ah).




Fixer le rail (1) sur I'actionneur (2). Vous pouvez le placer
sur deux positions différentes (09/180°), choisissez celle
gue vous préférez.

02 /180°

Montage

P260A

Placer les platines de plafond (3) et le support avant
(4). Tenir compte de la cote de montage H
(consulter “cotes de montage" sur la page
précédente).
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P260B

Placer I'ensemble rail (1) + actionneur (2) sur les supports (3) et (4).

ONSE

SN

O Le rail (1) doit étre horizontal.

P260C1

Placer I'ancrage (5) sur la partie supérieure de la porte et avec les bras Tendre la chaine en serrant I'écrou

(6) et (7) et le fixer au chariot (8).

jusqu’a atteindre la butée, puis
ensuite la desserrer légérement
jusgqu’a ce que la douille puisse étre
tournée manuellement.




I 'nstaller le support central (9). Ouvrez la porte et installez la butée d'ouverture
(10) une fois en contact avec le chariot (11).
Utilisez deux vis auto-perceuses et auto-
taraudeuses.

S'assurer que
I'actionneur soit
programmeé pour
enregistrer le type
d'émetteur qui va
étre utilisé : code
fixe (F), Roller Code Appuyez sur CODE pendantau moins  Lachez CODE et appuyez une fois sur le bouton de I'émetteur a enregistrer.

standard (r) ou 2 secondes. lllumination de F, r o r.  L'écran clignote et I'actionneur émet un bourdonnement pour
personnalisé (r.) selon le type d'enregistreur a enregistrer. ~ confirmer I'enregistrement.
(consulter “PASB" a

(1) La mémoire peut stocker un maximum de 20 codes différents. Pour effacer complétement la

la page 8).
page &) mémoire, appuyez sur CODE pendant 5 secondes. Tous les émetteurs sont effacés.

Programmation des parameétres

= La programmation est uniquement accessible avec la porte en arrét. Elle ne
I'est pas avec la porte en cours d'ouverture, de fermeture ou sous

Appuyez sur 4 - .
SET sans lacher temporisation pour procéder a la fermeture.
jusqu'a 5 Pendant la programmation, |'actionneur ne démarre aucune manceuvre.
I'affichage de
PAS | '@
Enregistrer - Ouvrez la porte jusqu'a la butée
=9 d'ouverture avec (3 / (=)
position Appuyez sur SET pour
porte enregistrer la position
ouverte
A
PAS C «é@
Enregistrer - Fermez la porte jusqu'a la butée
position de fermeture avec (¥ / (2
oorte Appuyez sur SET pour
fermée enregistrer la position
3 Une fois que I'arrét se produit,
PAS O Appuyez sur SET pour ouvrir la porte appuyez sur SET pour
Apprendre confirmer.
forces -
(ouverture Une fois que la fermeture se Appuyez a nouveau sur SET
ot produit, appuyer sur SET pour pour fermer.

fermeture) enregistrer

M260A1




i Dans les pas 4 a 10, il est possible de conclure la programmation de facon anticipée en

®¢T® appuyant sur SET de facon continue.

\

pAs Y ’;@ Sélectionnez la valeur en appuyant
Sensibilité - S,l_” ®/ @ . .
ouverture I sensibilité maximale ;
6: minimale
PAS C' Sélectionnez la valeur en
Sensibﬁité alppuya_n’.[ sur ®/. ©:
formeture I sensibilité maximale ;
6: minimale
Appuyez sur (3 / (5 pour
sélectionner code fixe (F) ou Roller
PAS E. Code (r). Pour personnaliser le
Type de code, activez la graine (pont ou
radio (code bouton) de I'émetteur personnalisé
fixe ou pendant que r clignote. L'écran
Roller) affichera r. Pour changer de - a F
ou de r a r. la mémoire doit étre
vide.
= Sélectionnez le mode et le temps
PAS 1 d’attente en appuyant sur (P / (&:
Fermeture 00 : semi-auto; O auto, 1s; ... ;
semi-auto 0:auto, 30s; 1.0 :auto, 1 min;
Ou auto et L.irauto, 1 min 10s; ...
temps 4.0 : auto, 4 min
d'attente
Sélectionnez la distance de
PAS 8 ralentissement en appuyant sur
Distance de ®/>:
ralentissem ! 50mm (dans le rail) ;
enten 2:100mm ;
fermeture 3:250mm ; 4 :500mm
Sélectionnez la valeur en appuyant
PAS 9 sur B/ &:
Mode en 0 : arrét alternatif + fermeture
ouverture automatigue optionnelle ;
! - ouverture sans arrét alternatif +
réinitialisation temps d'attente
' Nombre de manceuvres en centaines :
PAS 1 02: 200 manceuvres, 30: 3000 manceuvres, @ @
Compteur 1.4: 14000 manceuvres,
de max. 5.9 (59.000 manceuvres) >
manceuvres
{\ 55-
,@ + ,@ FIN PROGRAMMATION
M260B1
Indications CL: porte fermée . QP: porte ouverte | St: stop |
de I'écran L (cllgnotemgnt) : oP (chgnotemem) : _ S (f|>§e) . en attente pour reset
pendant porte en tra'ln de se fermer porte en train de s'ouvrir rS (clignotement) : reset
I'utilisation F 1o défaut par intensité 30,29, 28 ... . compte arebours  TS: arrét par photocellule fermeture
€ 11 défaut par encodeur dans fermeture automatique ~ PR: pause




NAOS (2 ERREKA

Quick installation and programming guide English

This quick guide is a summary of the complete installation manual. The manual contains safety warnings and
other explanations which must be taken into account. The installation manual can be downloaded by going
to the "Downloads" section of Erreka website:

http://www.erreka-automation.com

WARNING

Elements of the complete installation

Assembly levels

2 x 0,5mm?2 [t

(max. 20m) 1 H=10cm Level H: the track should remain

10 cm above the highest point of the
door (see detail ).

Total length (operator + guide) and
effective travel:
— track ref. ANAO1; pos [J §
3502 mm /2741 mm
— track ref. ANAO1; pos (K}
3452 mm /2691 mm
— track ref. ANAQ2; pos [J §
4602 mm /3841 mm
— track ref. ANAO2; pos K|
4552 mm /3791 mm

Electrical wiring
A: Main power supply

B: Closing photocells
C: Pushbutton/wall key
D: LUMI flashing light

max. 25m

Unlocking Electrical connections

A Disconnect the power supply before connecting
or disconnecting any component.

i The A.T., S and STOP devices must be voltage-free in
order to prevent any damage to the control board.

PIPIPIPDIPIDIDIPD]|GY

P1 P2 P3 P23 P22 P7 P8 G9 G10

sk | BB an + BBA | 2® |
I I I
alely ’
?
AUX + |
A.T. S 24Vdc STOP LAMP 24Vdc
P260M
A.T. Wall key or pushbutton
S Closing safety device (closing photocell)
D260C AUX  Power supply for peripherals (24 Vdc)
STOP  Emergency shutdown
Unlocking for manual operation: pull the knob or LAMP  Warning light (24 Vdc) .
cable (1) until the release lever (2) is vertical. Battery connection using sp+ and sp- wire .
. . . , connectors (inside the frame). Charger CHGO1 is
Motorised operation locking: place the lever in required (included in kit ADOOT with 12V 1.2Ah
horizontal position (3). Locking will take place when the batteries),

operator starts up.




10

Assembly

Secure the track (1) in the operator (2). This can be Position the overhead strips (3) and front support (4).
placed in two different positions (09180°); choose the
one you prefer.

P260A

Bear in mind assembly level H (see “assembly levels”
on the previous page).

o> - —,
)

P260B

Mount the track (1) + operator (2) on the supports (3) and (4).

ONNSEN |

SN

® © The track (1) must be horizontal.

P260C1

Position the anchoring (5) in the upper part of the door using the arms Make the chain taut: tighten the nut

(6) and (7), and couple it to the carriage (8).

as far as possible, and then loosen it
slightly until the sleeve can be
turned by hand.




A 'nstall the central mount (9). Open the door and install the opening stopper

(10) until it comes up against the carriage (11).
Use two self-drilling, self-tapping screws.

P260F

Ensure that the
operator is
programmed to
store the type of
transmitter to be
used: fixed code (F),
standard (r) or
personalised (r.)
Roller Code (see
“STEP & on
page 12).

Radio code programming

Press CODE for at least 2 seconds. £, = Release CODE and press the button of the transmitter to be
or r. lights up in accordance with the  programmed again.
type of transmitter to be programmed.  The display flashes and the operator buzzes to confirm programming.

1) The memory can store up to 20 different codes. To completely delete the memory, press CODE
for 5 seconds. All transmitters are deleted.

Keep SET
pressed
down until
| appears

STEP |
Store door
open
position

STEP E
Store door
closed
position

STEP 3}
Learn
thrusts
(opening
and closing)

Parameter programming

" Programming is only accessible with the door shut-down. It is not accessible
with the door opening, closing or timed to close.

= During programming, the operator does not start any operation.

\

o)
- Open the door through to the
opening stopper using () / &

Close the door through to the
closing stopper using (® / &

When it stops, press SET to
confirm.

Press SET to open the door

When it has closed, Press SET again to close.

press SET to save

M260A1

1
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Qo

i In steps 4 to 10, programming can be finished early by keeping SET pressed down.

A
STEP 4 ,@ Select the value by pressing b/ :
Opening - I maximum sensitivity;
sensitivity
Press SET to confirm b: minimum
STEP S Select the value by pressing £/ (&
Closing = - maximum sensitivity;
sensitivity
Press SET to confirm 6: minimum
Press (¥)/ (Oto select fixed code (F)
< or Roller Code (r). The code can be
STEP 6 @ personalised by enabling the
Type of - transmitter seed (bridge or button)
radio (Fixed of the personalised transmitter
or Roller Press SET to confirm whilst r is flashing. The display will
code) show r. The memory must be
empty in order to change from r to
Forfromrtor..
= )LJ\ Select mode and standby time by
STEP 1 ,ﬁ pressing B/ (5:
Semi-auto 00: semi-auto; Ot auto, 1s; ...;
orautoand 8: auto, 30s;  1.0: auto, 1 min;
closing and Press SET to confirm I I auto, 1 min 10s; ..
standby 4.0: auto, 4 min
time
P Select the slowdown distance by
STEP O pressing (/ O:
Slowdown .
distance in i: 50 mm (in the track);
closing 2: 100 mm;
3: 250 mm; 4: 500 mm
STEP 9 Select the value by pressing () (=:
Mode in o: aIterngtive shutdown + optional
opening automatic closing;
I: opening without alternative
shutdown + restart standby time
' Number of operations in hundreds:
STEP 1 0c: 200 operations, 30: 3000 operations,
Operation 1.4: 14000 operations,
counter max. 5.9 (59,000 operations) >
A 5S.
,@ + ,@ END OF PROGRAMMING
M260B1
CL: door closed 0P: door open St stop
Display CL  (flashing): 0P (flashing): rS  (static): waiting for reset
indications door closing door opening rS  (flashing): reset
during use  F I failure due to current 30,29, 28 ... ;. countdown in £5: shutdown by closing photocell
€ I failure due to encoder automatic closing PR: pause




NAOS (2 ERREKA

Guia rapido de instalacdao e programacao Portugués

Este guia rapido é um resumo do manual de instalacdo completo. Este manual contém adverténcias de
seguranca e outras explicacoes a ter em atencao. Pode efectuar o download do manual de instalagdo na
seccao “Downloads” do site da Erreka:
http://www.erreka-automation.com

AVISO

Elementos da instalacao completa

Cotas de montagem

2 x 0,5mm?2 [t

(max. 20m) 1 H=10cm Cota H: a calha deve ficar 10 cm

acima do ponto mais alto da porta
(ver detalhe .

Comprimento total (accionador +
guia) e curso util:
— calha ref. ANAO1; pos (J§
3,502 mm/ 2,741 mm
— calha ref. ANAO1; pos K|
3,452 mm /2,691 mm
— calha ref. ANAO2; pos (J§
4,602 mm/ 3,841 mm
— calha ref. ANAO2; pos (K §
4,552 mm/ 3,791 mm

Cablagem eléctrica

A: Alimentacao geral

B: Fotocélulas de fecho

C: Botao de pressao/chave de parede
zeos  D: Lampada de sinalizacdo LUMI

Ligacoes eléctricas

A Desligue a alimentacéo eléctrica antes de ligar
ou desligar qualquer componente.

i Os dispositivos A.T., S e STOP devem estar livres de
potencial para evitar danos no quadro de manobra.

DIVIYIQILIVIGIDIC
sk | BB s+ PR | 5® |
I I I
DD @]
AUX + |
AT S 24Vdc STOP LAMP 24Vdc
P260M
A.T. Botao ou chave de parede
S Dispositivo de seguranca no fecho
D260G (fotocélula de fecho)
AUX  Alimentacao de periféricos (24 Vdc)
Desbloqueio para accionamento manual: puxe o STOP  Paragem de emergéncia
puxador ou cabo (1) até a alavanca de desbloqueio (2) LAMP  Lampada de adverténcia (24 Vdc)
ficar na vertical. Ligacao de bateria através de bornes sp+ e sp- (no
. . . interior da carcaca). E necessario o carregador
Bloqueio para accionamento motorizado: coloque a CHGO1 (incluido no kit ADOOT com baterias de 12V

alavanca na posicdo horizontal (3). O bloqueio sera e 1,2Ah).

efectuado quando o accionador funcionar. 13
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Montagem

Fixe a calha (1) no accionador (2). Pode colocé-la em Coloque as barras de sustentacdo no tecto (3) e o
duas posicoes diferentes (0°/180°), escolha a que suporte dianteiro (4). Tenha em atencdo a cota de
preferir. montagem H (ver “cotas de montagem” na pagina

anterior).
o
| RS
Za o

>
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02 /180°

P260A P260B

Cologue o conjunto da calha (1) + accionador (2) nos suportes (3) e (4).

® O A calha (1) deve ficar na horizontal.

ONNSEN |

SN

P260C1

Coloque a ancoragem (5) na parte superior da porta e, através dos Estique a correia: aperte a porca até

bracos (6) e (7), engate-a no carro (8). ao batente e depois desaperte
ligeiramente até que seja possivel
girar o casquilho com a mao.




A 'nstale o suporte central (9).

Abra a porta e instale o batente de abertura
(10), até ao limite com o carro (11). Utilize dois
parafusos autoperfuradores e auto-roscantes.

Assegure-se de que
0 accionador esta
programado para
gravar o tipo de
emissor que ira
utilizar: cédigo fixo
(F), Roller Code
standard (r) ou
personalizado (r.)

Pressione CODE durante pelo menos
2 segundos. llumina-se £, r ou r.
segundo o tipo de emissor a gravar.

Solte CODE e pressione uma vez o botdo do emissor a gravar.
O ecra pisca e o accionador emite um ruido para confirmar a
memorizacao.

(ver “PASSO 6" na
pag. 16).

1A meméria pode gravar no maximo 20 cédigos diferentes. Para apagar a memoéria
completamente pressione CODE durante 5 segundos. Todos os emissores sao apagados.

Pressione
SET sem
soltar até

aparecer |
QA
|
PASSO ! 'ﬁ
Gravar
posicao .
porta Pressione SET para guardar a
aberta posicao
A
PASSO C el
Gravar
posicao
porta Pressione SET para guardar a
fechada posicao
PASSO El Pressione SET para abrir a porta
Aprender >
forcas ,
(abertura e Quando se tiver fechado,
fecho) pressione SET para guardar

Programacao de parametros

= A programacao so é acessivel com a porta parada. Nao é acessivel com a porta
a abrir-se, fechar-se ou a temporizar-se para fechar.

1 Durante a programacado o accionador ndo inicia nenhuma manobra.

Abra a porta até ao batente de
abertura através de ) / (&

Feche a porta até ao batente de
fecho através de B/ (=)

Quando parar, pressione SET
para confirmar.

Pressione SET de novo para
fechar.

M260A1
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1" Nos passos 4 a 10 é possivel terminar a programacao antecipadamante pressionando SET

@‘T de forma continua.
o

PASSO '—| Seleccione o valor pressionando
Sensibilidad @/ @ . .
e abertura I sensibilidade maxima;

6: minima

PASSO S @ @ ,@ %gl/e%igne o valor pressionando
S ndad I sensibilidade maxima;
e fecho )

6: minima

Pressione (¥) / () para seleccionar
o codigo fixo (F) ou Roller Code (r).

PASSO 6 Para personalizar o codigo, active a
Tipo de fonte (ponte ou botdo) do emissor
radio personalizado enquanto r pisca. O
(cédigoFixo ecrd mostrard r. Para mudar de r
ou Roller) para F ou de r para r. a memoria
deve estar vazia.

= Seleccione o modo e tempo de
PASSO ' espera pressionando (B / (=)
Fecho semi- 00: semi-auto; O !: auto, 1s; ..;
auto ou 0: auto, 30s;  1.0: auto, 1 min;
auto e Pressione SET para confirmar !, - auto, 1 min 10s;
tempo 4.0: auto, 4 min
de espera

Cl Seleccione a distancia de paragem
PASSO O suave pressionando (B / (=:
Distanciade N _
paragem 1 50 mm (na calha);
SUave No 2: 100 mm;
facho 3: 250 mm; 4: 500 mm

o Seleccione o valor pressionando
PASSO J @/ ©:
Modo na 0: paragem alternativa + fecho
abertura automatico opcional,

I- abertura sem paragem
alternativa + reinicio tempo de
espera

' NUmero de manobras em centenas:
PASSO U 0¢2: 200 manobras, 38: 3000 manobras,
Contador de 1.4: 14000 manobras,
manobras méax. 5.8 (59.000 manobras) >
K\ 55
,@ + ,@ FIM PROGRAMACAO
M260B1
CL: porta fechada 0P: porta aberta St stop
Indicacoes do L (a piscar): 0P (a piscar): porta a abrir-se rS  (fixo): a esperar reset
ecra durante o porta a fechar-se 30, @S, 28 ... : contagem rS  (a piscar): reset
uso F I: falha por intensidade decrescente no fecho CS: paragem por fotocélula fecho
€ I falha por encoder automatico PR pausa




NAOS (2 ERREKA

Kurzfihrer Installation und Programmierung Deutsch

Dieser Kurzflhrer ist eine Zusammenfassung der kompletten Montageanleitung. Diese enthalt
Sicherheitshinweise und andere Erlduterungen, die beachtet werden missen. Die Montageanleitung kann auf
der Erreka-Website unter ,Downloads” heruntergeladen werden:

http://www.erreka-automation.com

HINWEIS

Elemente der kompletten Anlage

MontagemaBe

2 x 0,5mm?2 [t

(max. 20m) 1 H=10cm Maf H: Die Schiene muss sich 10 cm

Uber dem hochsten Punkt des Tors
befinden (siehe Detailansicht ).

Gesamtlange (Antrieb + Fihrung)

und Nutzhub :

— Schiene Ref. ANAO1; Pos. I
3.502mm/ 2.741mm

— Schiene Ref. ANAOT; Pos. I&:
3.452mm/2.691Tmm

— Schiene Ref. ANAO2; Pos. J |
4.602mm / 3.841Tmm

— Schiene Ref. ANAO2; Pos. I&:
4.552mm/3.791Tmm

Stromkabel

A: Hauptstromversorgung

B: Lichtschranke SchlieBen

C: Drucktaster/ Schlisseltaster
D: Blinklampe LUMI

Elektrische Anschliisse

A stromversorgung vor dem Ein- oder Ausschalten
von Komponenten abschalten.

iz Die Vorrichtungen A.T., S und STOP midssen zur
Vermeidung von Schaden an der Steuerung potentialfrei
sein.

DIPIVPDIPDIDG

P2 P3 P23 P22 P7 P8 G9 G10

P1
-6 - a o
sk | BB o+ B0 | 5® |
| |
1@ ]
Aux + |
AT S 24vdc STOP LAMP 24Vdc

P260M
A.T. Drucktaster/ Schlisseltaster

D260G S Sicherheitsvorrichtung fur das SchlieBen
(Lichtschranke SchlieBen)
Entriegelung fiir manuelle Betatigung: Ziehen Sie AUX  Stromversorgung von Peripheriegerdten (24 VDC)
am Knauf oder Seil (1), bis der Entriegelungshebel (2) STOP Not-Aus
senkrecht steht. LAMR Blinklampe (24VDC) .
. .. . - . Batterieanschluss durch Klemmen sp+ und sp- (im

Verriegelung fiir motorischen Antrieb: Legen Sie Gehauseinneren). Das Ladegerat CHGO1 (einschl. Kit
den Hebel in waagerechte Position (3). Die Verriegelung ADOO1 mit Batterien 12V 1,2Ah) ist erforderlich.

erfolgt bei funktionierendem Antrieb. 17
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Montage

Schiene (1) am Antrieb (2) befestigen. Die Schiene kann Die Deckenpletinen (3) und die vordere Halterung
nach Belieben in zwei verschiedenen Positionen (0°/ (4) anbringen. Montagemal3 beachten H (siehe
180°) befestigt werden. “Montagemafe” auf der vorherigen Seite).

RS -

il

=N
N
/ \/

o> — -

02 /180°

P260A P260B

Schiene (1) + Antrieb (2) an den Halterungen (3) und (4) anbringen.

© Die Schiene (1) muss waagerecht liegen.

ONSE

SN

P260C1

Verankerung (5) an der Oberseite des Tors anbringen und anhand der Kette spannen: Mutter bis zum

Arme (6) und (7) am Wagen (8) einhaken. Anschlag anziehen und danach
etwas lockern, bis die Hilse per
Hand gedreht werden kann.




A Die zentrale Halterung (9) anbringen.

Tor offnen und Offnungsanschlag (10) so
anbringen, dass er am Wagen (11) anschlagt.
Zwei selbstbohrende und gewindeformende
Schrauben verwenden.

P260F

Sicherstellen, dass der
Antrieb fur das
Speichern des Senders
programmiert ist, der
verwendet werden
soll: Festcode (F),
Rollingcode Standard
(r) oder personalisiert
(r.)(siehe “SCHRITT 6"
auf seite 20).

Speichern des Funkcodes

CODE mindestens 2 Sekunden lang CODE loslassen und einmal die Taste des zu speichernden Senders driicken.
dricken. Je nach zu speicherndem Das Display blinkt und der Antrieb summt zur Bestdtigung des
Sender leuchtet £, r oder r. auf. Speichervorgangs.

Hm Speicher kénnen maximal 20 verschiedene Codes gespeichert werden. Zum vollstandigen
Léschen des Speichers 5 Sekunden lang CODE drlcken. Es werden alle Sender geldscht.

SET
gedruckt
halten, bis
| erscheint

SCHRITT |
Position Tor
offen
speichern

SCHRITTC
Position Tor
geschlossen
speichern

SCHRITT J
Kraft
einlernen
(Offnen und
SchlieBen)

Parameterprogrammierung

5 Die Programmierung ist nur bei stillstehendem Tor moglich. Bei sich
offnendem oder schlieBendem Tor oder wenn das SchlieBen
zeitprogrammiert ist, ist die Programmierung nicht méglich.

5" Wahrend der Programmierung beginnt der Antrieb keine Torbewegung.

\

8

SET zum Speichern der Position
dricken

Tor bis zum Offnungsanschlag

offnen mit B /&

Tor bis zum SchlieBsanschlag
schlieBen mit & / (=

SET zum Speichern der Position
dricken

Wenn das Tor anhalt, SET zum
Bestatigen drlcken.

SET zum Offnen des Tors driicken

>

Erneut SET zum SchlieBen
dricken.

Wenn das Tor geschlossen ist,
SET zum Speichern dricken

M260A1
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5 Wahrend der Schritte 4 bis 10 kann die Programmierung durch Gedriickthalten von SET

®¢T® vorzeitig beendet werden.
A

SCHRITT Y
Empfindlich-
keit Offnen

Wert wahlen durch Driicken von
©US!

i: Empfindlichkeit maximal;

6: minimal

Wert wahlen durch Dricken von

I: Empfindlichkeit maximal;

(® / (© driicken, um Festcode (F)

oder Rollingcode (r) zu wahlen. Zur
Personalisierung des Codes Samen
personalisierten Senders aktivieren,
wahrend r blinkt. Auf dem Display

erscheint r. Zum Wechseln von r
auf £ oder von r auf r. muss der

Betriebsart und Pausenzeit wahlen
00: Halbautomatik; 8 I: Auto, 1 Sek.;

0: Auto, 30 Sek.; 1.0: Auto, 1 Min.;
Auto, 1 Min. 10 Sek.;

Soft-Stopp-Strecke wahlen durch

I: 50mm (auf der Schiene);

Wert wahlen durch Driicken von
0: Alternativstopp + automatisches

i Offnen ohne Alternativstopp +

SCHRITT 9 _

Empfindlich- & O:

keit Schlie-

Ben 6: minimal

SCHRITT O s

Funkart (Briicke oder Knopf) des

(Fest- oder

Rollingcode)
A Speicher leer sein.

SCHRITT 1

Halbauto-

matisches mit @ / )

SchlieBen ®/O

oder auto-

matisches Zum Bestatigen SET driicken

SchlieBen .t

und . 4.0: Auto, 4 Min.

Pausenzeit

SCHRITTS Driicken von (B / (&:

Soft-Stopp-

Strecke beim

- 2: 100mm;
SchlieB ;
cresen 3. 250mm; 4: 500mm

a

SCHRITT O @O

Offnungs-

modus SchlieBen optional;

Neustart Pausenzeit

A Anzahl der Bewegungsvorgange in Hunderten:

SCHRITT 1 @ 0c: 200 Vorgange, 38: 3000 Vorgange,

Vorgangs- 1.4: 14000 Vorgange,

zahler max. 5.9 (59.000 Vorgange)

A

* 5S.
,@ + ,@ ENDE DER PROGRAMMIERUNG

M260B1

CL: Tor geschlossen 0P (blinkend): Tor 6ffnet sich
Angiasb?: ges CL  (blinkend): Tor schlieBt sich 30, 29, 28 ... : Countdown bei
play F 11 Stérung wegen Stromstarke automatischem SchlieBen

wahrend der

£ I Stdrung wegen Encoder Sk: Sto
Benutzung o ) e o

: Tor offen S (kontinuierlich): Warten auf

Reset

rS  (blinkend): Reset

{5: Stopp wegen Lichtschranke
SchlieBen

PR: Pause
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GERREKA

Rychly privodce instalaci a programovanim Cesky

Tento strucny prlvodce je shrnutim celého instala¢niho manudlu. Manual obsahuje bezpecnostni
upozornéni a dalsi vysvétleni, kterd je tfeba brat v Gvahu. Navod k instalaci si mézete stahnout v ¢asti "Ke
stazeni" na webovych strankach Erreka.

http://www.erreka-automation.com

UPOZORNENI

Prvky systému

Montazni Grovné

2 x 0,5mm?2 [t

1 H=10cm

Uroven H: kolejnici je nutno umistit

(max. 20m)

10 cm nad nejvyssim bodem vrat

(vizte podrobnéji (H )

Celkova délka (startér + vodici
kolejnice) aprovozni draha:

— kolejnice ref. ANAO1; pos J§

3502 mm /2741 mm

— kolejnice ref. ANAQ1; pos K §
3452 mm /2691 mm

— kolejnice ref. ANAQO2; pos J§
4602mm / 3841mm

— kolejnice ref. ANAO2; pos K §
4552 mm /3791 mm

Elektrické kabely

A: Hlavni napajeni

B: Fotoburiky pro zavirani
C: Tlagitko/ovladani na zdi
izeos  D: Blikajici svétlo LUMI

D260C

Odblokovani pro rucni ovladani: zatahnéte za
rukojet’ ¢i kabel (1), az do uvedeni odblokovaci paky (2)
do svislé polohy.

Blokovani pro motorizované spousténi: paku
umistéte do vodorovné polohy (3). K zablokovani dojde
prfi spusténi startéru.

Elektricka pfipojeni

A Pred pripojovanim & odpojovanim jakékoliv
soucasti, odpojte elektrické napajeni.

iz Komponenty A.T., S a STOP se musi nachazet bez
napéti, aby nedoslo k poskozeni ovlddaciho zafizeni.

PIPIPIPIPIDIDIPD|GY

P1 P2 P3 P23 P22 P7 P8 G9 G10
— — o o
sk | BB s+ PR | 5® |
[ [ I
D! ® ’ ?
Aaux + |
AT. S 24Vdc STOP LAMP 24Vdc
P260M
AT Tla¢itko/ovladani na zdi

S Bezpelnostni zafizeni pfi zavirani
(fotoburika pro zavirani)

AUX  Pomocné napdjeni (24 V DC)

STOP  Bezpecnostni stop

LAMP Varovné svétlo (24V DQ)

Pripojeni baterie prostrednictvim svorek sp+ a sp-

(uvnitf schranky). Zapotrebi je nabije¢ CHGO1

(zahrnuty v sadé ADOO1 s bateriemina 12V a 1,2

Ah).

21
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Pfipevnéte kolejnici (1) na startér (2). Mlzete jej umistit
ve dvou rliznych pozicich (0°/180°), zvolte dle libosti.

Montaz

02/180°

P260A

"montazni Urovné

Pfipevnéte stropni nosniky (3) a celni nosnik (4)
Méjte na paméti montazni Uroven H

(vizte

na predchozi strance).

RS -

il

=N
N
/ \/

OmD> — -

P260B

Umistéte kolejnici (1) + startér (2) do pfipravenych nosnikl (3) a (4).

ONSE

SN

O Kolejnice (1) se musi nachazet ve
vodorovné pozici.

P260C1

Pfipevnéte ukotvovaci soucasti (5) na vrchni stranu vrat a
prostfednictvim ramen (6) a (7), nasledné je pfipevnéte na jezdce (8).

Napnéte fetéz: pfitahnéte matici
nadoraz, potom lehce uvolnéte, aby
se objimka dala otacet rukou.




A rfipevnéte stredovy nosnik (9). Oteviete vrata a nainstalujte maximalni Grover
otevieni (10), posunutim jezdce na doraz (11).
PouZijte dva samorezné vruty.

Ujistéte se, Ze je
startér
naprogramovan pro
vysilag, ktery budete
pouzivat: staly kod
(F), Roller Code
standard (r) ¢i kod Stisknéte CODE v prlibéhu 2 vtefin. Pust'te CODE a jednou stisknéte knoflik na vysilaci k programovani.
individualizovany Rozsviti se £, r o r. podle typu Display bude blikat a startér bzucet, jako potvrzeni o zaznamu do
(r.) (vizte "KROK &" vysilace , ktery budete programovat.  paméti.

na strance 24).

(1) Pamét maze zaznamenat maximalné 20 rdznych kédu. Pro tplné vymazani paméti, stisknéte
CODE po dobu 5 vtefin. VSechny kédy se vymazou.

Programovani parametru

i Programovani je mozné pouze pfi zavienych vratech. Neni mozné pfi

otevirajicim se ¢i zavirajicim se vratdim, ani pfi nastaveni ¢asovace pro uzavreni.

Stisknéte

nepfetrzité 1V pribéhu programovani je startér necinny.

SET, dokud

se neobjevi | * Pust'te SET

A
- )

PKrROer| vani - Otevrete vrata na doraz

ogramova < prostrednictvim () / &

pozice

oteviena vrata

Pro zaznamenani pozice
stisknéte SET

A
KROK E «é@’_
Programovani Zavtete vrata na doraz
pozice prosttednictvim () / &

Pro zaznamenani pozice
stisknéte SET

KROK 3 Pro otevfeni vrat stisknéte SET Pri jejich zastaveni stisknéte
Nacitani sily opét SET, pro potvrzeni.
(otevirani a Y

L Pro zavieni stisknéte opét SET.
zavirani) Po zavieni dvefi stisknéte SET,

pro zaznamenani

M260A1
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iU krokl 4 a 10 je moZné ukoncit programovani pfedc¢asné, a to nepfetrzitym stisknutim

@¢T® tla;itka SET.

KROK Zvolte hodnotu stisknutim &/ ()
Citlivost I maximalni citlivost;
otevirani
6: minimalni citlivost
KROK S @ Zvolte hodnotu stisknutim &Y (&)
Citlivost I maximalni citlivost;
zavirani
6: minimalni citlivost
Stisknéte (1) / (9 pro volbu stalého
C kodu (F) ¢ Roller Code (r). Pro
KROK O individualizovany kod vyberte
Typ radia jedno ¢i dvé tlacitka na vysiladi,
(Staly kod ¢i zatimco tento r blika. Na displayi
Roller) se objevir. Prozménur naf ¢ir
na r. musi byt pamét’ prazdna.
'= Zvolte zplsob a nacasovani
ZKRQ,K, stisknutim & / ()
pg\llcljr:lz]tlom ao: poloautqmatické;
atické, ot automat!cké, 1s;..;
automatick Pro potvrzeni stisknéte SET 30: automatickeé, 30s;
6a P EG. automat!c::é, 1 m!n;10
Y L. i. I automatické, 1 min S; ...
nacasovan 4.0: automatické, 4 min
o . L
KROK O Zvolte vzdalenost pro zpomalovani
Vzdalenost ®/:
pro , i 50 mm (na kolejnici);
zpo[r_walova 2100 mm
npn - 3: 250mm; 4: 500 mm
zavirani
KROK 9 Zvolte hodnotu stisknutim @/ o:
Zpisob 0 altemc_atlvm' zastaveni + volitelné
otevirani automatické zavirani;

I: otevirani bez alternativniho
zastaven{ + obnoveni na¢asovani

Pocet Ukon( ve stovkach:

0¢2: 200 ukonu, 30: 3000 ukond,
1.4: 14000 ukond,

max. 5.9 (59000 ukon)

*\ 5S.
,@ + ,@ KONEC PROGRAMOVAN(
M260B1
CL: vratajsou zaviena 8P: vrata jsou oteviena rS  (stalé): tekdm na reset

Pokyny na CL  (blikajici): vrata se zaviraji 0P (blikajici): vrata se oteviraji S (blikajici): reset
displayi pfi ! chyba zapficinéna intenzitou 30, 29, 28 ... : zpétny odpocet  [S: zastavena fotoburikou pfi
pouziti € 11 chyba zapfitinéna kodérem automatického zavirani zavirani
St: stop PR preruseni




NAOS (2 ERREKA

Ghid rapid de instalare si programare Romana

Acest ghid rapid este un rezumat al manualului de instalare completd. Manualul contine avertismente de
NOTA siguranta si alte explicatii care trebuie sa fie luate In considerare. Manualul de instalare poate fi descarcat
IMPORTANTA  de la sectiunea "Downloads" de pe site-ul Erreka:
http://www.erreka-automation.com

Elemente de instalare completa

Cote de montaj

2 x 0,5mm?2 [t
(max. 20m)

4 H=10cm Cota H: sina de glisare trebuie s fie
10 cm deasupra punctului cel mai

Tnalt al portii (a se vedea detaliul IH

Lungimea totala (dispozitiv de

actionare + manson) si cursa de lucru:

— sina ref. ANAO1; poz (J§
3.502mm / 2.741Tmm

— sina ref. ANAO1; poz K|
3.452mm/ 2.691Tmm

— sina ref. ANAO2; poz [J ]
4.602mm / 3.841mm

— sina ref. ANAO2; poz K §
4.552mm / 3.791mm

Cablarea electrica

A: Alimentare generald

B: Fotocelule de inchidere

C: Buton/ tasta de perete
12608 D: Lumina intermitenta LUMI

max. 25m

Deblocare Conexiuni electrice

A Deconectati sursa de energie electrica inainte
de a cupla sau decupla orice component.

5 Dispozitivele A.T., S si STOP trebuie sa fie libere de
potential, pentru a evita defectarea panoului de

comanda.

P1 P2 P3 P23 P22 P7 P8 G9 G10

fok | EB o o+ B84 | (@ |

] I I

| @]

| | Aux + |

A.T. S 24Vdc STOP LAMP 24Vdc
P260M

AT. Buton sau tasta de perete

S Dispozitiv de siguranta la nchidere

b260c (fotoceluld de inchidere)

AUX  Alimentarea perifericelor (24 Vdc)

Deblocare pentru functionare manuala: trageti de STOP  Oprire de urgent3

maner sau cablu (1) pana ce maneta de deblocare (2) LAMP Lampa de avertizare (24Vdc)

ramane fn pozitie verticala. Conectarea bateriei prin intermediul bornelor sp+ si
Blocare pentru functionare motorizata: puneti sp- (in interiorul carcasei). Este necesar incarcatorul
maneta in pozitie orizontala (3). Blocarea se va realiza in CHGO1 (inclus in kitul ADOO1 cu baterii de 12V si
momentul functionarii dispozitivului de actionare. 1,2Ah).

25
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Montaj

Fixati sina de glisare (1) pe dispozitivul de actionare (2).
O puteti aseza n doud pozitii diferite (0°/180°), alegeti-
o pe care doriti.

P260A

Pozitionati profilele metalice pentru tavan (3) si

suportul frontal (4). Aveti in vedere cota de montaj H
(a se vedea “cote de montaj” pe pagina anterioara).

S

V

= =S\
g /
/ \/

P260B

Pozitionati ansamblul sina de glisare (1) + dispozitiv de actionare (2) in suportii (3) si (4).

n pozitie orizontala.

O Sina de glisare (1) trebuie s& ramana

P260C1

Puneti ansamblul de ancorare (5) pe partea superioara a portii si, prin Tensionati lantul: strangeti piulita

intermediul bratelor (6) si (7), prindeti-I de carucior (8).

pana cand se opreste si ulterior
slabiti usor pana ce capacul se poate
roti cu mana.




Deschideti poarta si instalati opritorul (10),
pana cand atinge caruciorul (11). Utilizati doua
suruburi autoforante si autofiletante.

Asigurati-va ca
dispozitivul de
actionare este
programat pentru a
inregistra tipul de
emitdtor pe care il va

folosi: cod fix (F), Mentineti apasat CODE pentru cel Dati drumul butonului CODE si apasati o data butonul

Roller Code standard | putin 2 secunde. Se ilumineaza F, r emitatorului care se va inregistra.

(r) sau personalizat sau r. In functie de tipul de emitator  Displayul lumineaza intermitent si dispozitivul de actionare emite
(r.) (a se vedea care se va nregistra. un bazait pentru a confirma memorizarea.

“PASUL&" la

1) Memoria poate inregistra cel mult 20 de coduri diferite. Pentru a sterge complet memoria,

pag. 28). mentineti apasat butonul CODE pentru 5 secunde. Se sterg toti emitatorii.
Programarea parametrilor
= Programarea este accesibila numai cu poarta oprita. Nu este accesibila in timp
Mentineti ce poarta se deschide, inchide sau in timpul temporizarii pentru inchidere.
apasat SET 1 In timpul programarii, dispozitivul de actionare nu va realiza nicio comanda.
pana ce
apare | * Dati drumul butonului SET
QA
' L)
EASUL ' - Deschideti poarta la maximum
rogrlalm'adre prin intermediul /(™
d p02|}|e| € Apasati SET pentru a
poarta

meniine pozitia

PASUL E'
Programare
apozitieide

Inchideti poarta la maximum
prin intermediul & /(™

Apasati SET pentru a

poarta . "
inchisa mentine pozitia

- Apasati SET pentru a N . .

J -
PASUL O deschide poarta Cand s-a o?rlt, apasati SET
Aflarea pentru confirmare.
fortelor (de N :
deschidere Cand s-a inchis, apasati SET AApa;a‘;l SET din nou pentru a
si inchidere) pentru inregistrare inchide.

Lllo

M260A1
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1" Se poate finaliza programarea anticipat de la pasul 4 la 10 mentinand apasat butonul SET.

PASUL 4 Selectati valoarea apasand 1/ (&)
Sensibilitate I sensibilitate maxima;
deschidere
6: minima
PASUL S Selectati valoarea apasand (¥/ (©
Sensibilitate ;
nchidere I sensibilitate maxima;
6: minima
Apasati 1)/ (9 pentru a selectiona
codul fix (F) sau Roller Code (r).
PASUL E. Pentru a personaliza codul, activati
Tipul de sursa (punte sau buton)
radio (cod emitatorului personalizand in timp
Fix sau ce r lumineaza intermitent.
Roller) Displayul va arata . Pentru a
schimbadelarlafsaudelarla
r. memoria trebuie sa fie goala.
PASUL | Selectati modul si timpul de
Inchidere asteptare apasand (9 / &:
semi-auto 00: semiauto; O ! auto, 1s; ...
sau auto si 0: auto, 30s;  1.0: auto, 1 min;
timp de Apasati SET pentru confirmare 't auto, 1 min 10s; ..
asteptare 4.0: auto, 4 min
Cl Selectati distanta pentru oprirea
PASUL U amortizata apasand (P / 3
Distanta de N . . .
oprire i 50mm (pe sina glisanta);
amortizata c: 100mm;
la inchidere 3: 250mm, 4: 500mm
PASUL 9 Selectati valoarea apésénd_@/ e:
Modul la 0: oprire altematlvé + inchidere
deschidere automata optionala;

I: deschidere fara oprire alternativa
+ reinitierea timpului de asteptare

Numar de comenzi in sute:

PASUL ”J' 02: 200 comenzi, 30: 3000 comenzi,

Contor de 1.4 14000 comenzi,
comenzi max. 5.8 (59.000 comenzi)
*\ 5S. S
a@ + ,@ SFARSITUL PROGRAMARII
M260B1
Indicatii ale CL: poarta inchisa 0P poarta deschisa St stop
dis :a '"| in CL  (luminand intermitent): 8P (luminand intermitent): rS  (fix): in asteptare pentru resetare
! ecn¥u l|" ! poarta in curs de inchidere poarta in curs de deschidere ¢S (luminand intermitent): reset
tl'l'péur" F 1. defectiune din cauza intensitatii 30, 29, 28 ... : numaratoare £5: oprire din cauza fotocelulei de inchidere
utifizarn E I defectiune din cauza encoderului inversa la inchiderea automata PR: pauza




NAOS (2 ERREKA

KpaTkoe pykoBOACTBO MO YCTAHOBKE M NPOrpaMMmnpoBaHuto Pycckumn

[laHHOe KpaTKkoe PYKOBOACTBO SIBMSETCA CXATbIM U3MOXEHUEM MONTHOW MHCTPYKLUUMK MO
yCTaHOBKE. YNOMSHyTasi MHCTPYKLUWSI BKMtoYaeT B cebst 3ameyaHns no 6e3onacHocTu u
Apyrne Heobxoammble NOSICHEHMS. MHCTPYKLUMIO MO YCTAHOBKE MOXO 3arpy3utb M3 pasgena
Descargas (3arpy3nTb) Ha Beb-canTe Erreka: http://www.erreka-automation.com

NPEAYNPEXOEHUE

YcTtaHaBnuMBaemble pgetanu

MoHTaXHble pa3mepbl

2 x 0,5mm?2 [t
(max. 20m)

1 H=10cm BbicoTa H: HanpaBnstowasa gomkHa
Haxoautbeca Ha 10 cm Bblle camon

BbICOKOW YacTy ABEpW (CM. BpesKy (H }

O6wasa gnuHa (NnpuBog + Ha-

npaensiowas) n pabo4vasa grvHa:

— Hanpasnsowas ANAO1; nos.
3502 mm / 2741 mm

— Hanpasnsowas ANAO1; nos.
3452 mm / 2691 mm

— Hanpaenstowas ANAO2; nos.
4602 mm / 3841 mm

— Hanpasnstowasa ANAO02; nos.
4552 mm / 3791 Mm

KaGenbHasa npoBoaka

A: obllee nuTaHue.

B: dpoTo9nEemMeHTbI CTBOPKY.

C: KHOMOYHbIN / HACTEHHBII BEIKMKOYATENb.
208 D: curHanbHasa namna LUMI.

3ﬂeKTpM‘-IeCKVIe coeaunHeHusA

AI'Iepe.q nogcoeanMHeHnem wunun oTcoegvHeHUem
Kakoro-nm6o KOMMNOHEeHTa Heo6GxoQuMo
OTKINH4YNTb NeKTponntTaHue.

15 C yctponcte A.T., S n STOP HeobxoauMo cHMMaTb Ha-
npskeHue, YTobbl HE NOBPeaUTb NaHesb YNpaBneHus.

PIPIPIPIOIPDPIG

P1 P2 P3 P23 P22 P7 P8 G9 G10

— — o o
= 6|. E AUX + O gq | = @ |
® v 24Vdc 5 <

Aux + |
AT S 24Vdc STOP LAMP 24Vdc
P260M
A.T.  KHOMOYHbIN UM HACTEHHbIW BbIKMOYaTeNb
S 3aLlMTHOEe YCTPONCTBO B CTBOPKE
D260C (dboTO3NEMEHT CTBOPKM)
AUX TluTtaHue nepudepuinHbIX yCTPOUCTB (24 B nocT.)
PGSGHOKMPOBKG Anga nepemMeLwleHns Bpy4YHyHro: no- STOP ABapwuiiHas ocTaHOBKa
BEPHUTE PYKOATKY Unn noTaHuTte Tpoc (1), 4Tobbl pblyar LAMP CurHanbHas namna (24 B nocr.)
Brok1poBKM (2) NPUHSN BepTUKarnbHOe NOMoXeHMue. Batapetlo nogknoyaloT, NCNOMb3ys KNemmbl sp+ U

sp- (BHYTpu kopnyca). HeobxogmMmo mcnonb3oBaTb
3apsgHoe yctponctso CHGO1 (BXxoauT B KOMMNNEKT
ADOO01 c 6atapesmu 12 B 1 1,2 A-v).

BnokupoBka ANA MexaHU4ecKoro nepemMeLleHus:
YCTaHOBMWTE pblvar B ropn3oHTanbHoe nonoxexue (3).
BriokvpoBka ocyLLecTBRSIETCS BO BpeMsi paboThl NpuBoAaa.
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MoHTax

BctaBbTe Hanpasnswowyo (1) B npueog (2). Ee YcTaHoBUTE MNOABECHbIE KPOHLWTENHbI (3) U
MOXXHO BCTaBWUTb B [BYX Pa3fIMYHbIX MOMOXEHUAX nepeaHun ynop (4). Heobxoaumo cobniocTu
(0°/ 180°), BbIGEPUTE NOAXOASLLEE. MOHTaXHbIN pasmep H (cMm. « MOHTaxHble

pasMepbl» Ha nNpegblayLen cTpaHuue).
o
| e
Za o

O - —,

/

— — OV
,—\}//—@z;s

g/

02 /180°

P260A P260B

3akpenute cbopky Hanpasnstowewn (1) c npusogom (2) B onopax (3) u (4).

© Hanpasnsiowas (1) gomkHa 6bITb
rOpU3oHTarbHON.

3admkempynTe kpenex (5) Ha BepxHen YacTu ABepu 1M NoABechbTe HaTanuTe uenb: 3akpytute raviky
kapeTKy (8) Ha koHconsax (6) u (7). [0 ynopa, a 3aTeéM HeMHOro

ocnabbTe Tak, YTOObLI BTYNKY

MO>HO ObINIO MPOBEPHYTH PYYHYHO.

P260D




A YcraHosuTe cpeaHioto onopy (9). OTtkpownte OBepb " yCTaHOBUTE
orpaHnuntens (10), cnyxawun ynopom ans
kapeTku (11) npu OTKpbIBaHUM ABepu.

VMcnonb3yiTe ABa caMmoHapesaroLmx BUHTA.

J

]

WcnonbayeTcs npu
nporpaMmM1poBaHnu
npuBoAa Anst perncT-
pauun TMna uc-

nonb3yemMoro
nany4vaTens: Hens-

MeHsIeMbIN cUrHan Haxwmute kHonky CODE (CUTHAIT) 1 Otnyctute kHonky CODE 1 ewle pa3 HaXMuTe KHOMKY
(F), cTaHOapTHbIN yOepXuBanTe He MeHee 2 cekyHa,. bynet pernctpMpyemMoro narnydvartens.

NS POSIMKOBbIX YCT- oTobpaxatbes F, - Unu r. B 3aBUCMMO- Mpv nogTBEPXXAEHUN 3anMcK B NaMsiTb gucnnen oynet
POWCTB () UM HacT- | CTV OT TUMa UCMOJIb3YEMOro M3fiyvaTens. mMuratb 1 OyaeT crbileH 3yMMep NpuBoaa.

panBaembint (r.) (CM.

(1] B namsTb MoxHo 3anucath He Gonee 20 pasnunYHbIX CUrHanoB. [ns NnofIHOW OYUCTKMX Namsi-
«LLAT &» Ha cTp. 32).

™1 HaxxumawnTe Ha CODE B TeueHue 5 cekyHa. Pernctpauns Bcex nanydatenen 6yget yaaneHa.

Haxmute 1
yOoepxvBanTe
KHOMKY
SET

(3A0AHME

3agaHue napameTposB
I— @3aﬂ,aBaTb napamMeTpbl MOXXHO TOJIbKO MNpu HeI'IOD,BVI)KHOVI ABepu. HeB03MOXHO
I- 3agaBaTb NnapamMmeTpbl Mpun OTKpbiIBAHUN W 3aKpbiBaHWUU OBEPU, a TakKXe BO
BpeMA OXXngaHunA 3aKpbiTud OBepun.
NAPAMETPOB) P A P ABEP
[0 Tex nop, noka

He Ha gucnnee * OTnyctute kHonky SET

@ 5 Bo Bpemsi 3ajaHns napaMeTpoB NPUBOZ, HE BbIMOHSAET HUKAKMX OnepaLuii.

He NoABuUTCA

AT |

> OTkpoinTe aBepb

3apaiite < MaKCUMarbHO LLMPOKO,
nonoxexne ncnonb3yst A / (.
MaKCH- @ Haxmute SET, 4ToBbl COXpaHNTbL ya @10
MafbHO OT- B NaMsATU 3TO MOSOXeHWe
KpbITOWM ",@ @
asepu A

- VAT
WAr ¢ fﬁ) ]
3anaiiTe - > 3akponTe aBepb
noﬁomeHme < MaKcumarsnbHO M0THO,
MaKkcy- @ HaxmuTte SET, 4ToGbl COXPaHUTL menonsays (B / .
MarnbHO 3a- B NaMsATU 3TO NOSIOXeHWe
KpbITOWM
asepu
LA - Havkmmre SET, utobel lMocne ocTaHOBKU HaXmMuTe

- OTKPLITL A1BEPL SET pgnsa nogtBepxaeHus
dukcauus p .

yeunui (npu
OTKPbIBaHUN
" 3a-
KpbIBaHUW)

Ewe pa3 HaxxmuTe SET,

Haxmute SET BO Bpems 4TOBbI 3aKPbITb.

3aKpbIBaHUS, YTOObI
3admKcmpoBaTh ycunme

M260A1
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32

Qo

=" [1pum BbInonHeHUN waros 4—10 MOXXHO 3aKOHYUTb 3a4aHMe NapamMeTpoB, He OX04s A0
KOHLIa; ANg 3TOro Haflo HeNpepbIBHO HaXmMMaTtb Ha KHONkKy SET.

Bbibepute 3HaveHue,

wAr Y t@ Haxumas B/ O:
- 1. .
! MakcumarbHas YyBCTBUTENbHOCTb;
YyBCTBU-
TeNbHOCTL Haxmute SET ans b: MMHUManbHasi.
npn oT- NoATBEPXAEHMNS
KpblBaHM
WAr S Bbibepute 3HaveHue,
HyscTau- — Haxumas B/ O:
TeNbHOCTb I MaKcMManbHas YyBCTBUTENbHOCT;
np sa- Haxmute SET ana
KpbiBaHuu NOATBEPKACHMS 6: MUHMManbHas.
c
AT D Haxumaitte &) / (=), utobbl
Tvn pagwo- BbIGpaTh cUrHan HemameHsiembIn (F)
curHana * WU CUTHaN AN POSIMKOBbIX
(cvrnan ’ﬁ yCTponcTB (r). [na HacTpowku
(Hen3me- CUrHana akTBMpYiTe (Nepembl4koil
HEEMbI LAY WM KHOMKOM) PeXmMM noucka
cvrHan ans Haxwmute SET ans HaCTpaMBaeMoro uanyyartens, noka
DONVKOBBIX noaTBEPXAEHUS muraeT r. Ha gucnnee otoGpasutcs
. r. [nsa nepexogacr HaF unucr Ha
yCTPOICTB) . NamMsATb AOMKHA ObITb OUNLLEHA.
A
WAl QO BribepuTe pexum n Bpemsi
MonyasTo- »ﬁ 3apepxkn, Haxumas B / (5):
mMaTuyeckoe 00: nonyasTto; 0 !:aBvo,1c;...;
WIn aBTO- 0:aBT1o,30¢c; 1.0:aBT0, 1 MUH;
maTuuyeckoe HaxwmuTe SET ans I 1: aBT0, 1 MMH 10 C;
3aKkpbliBaHue noATBepXAEHNA 4.0: aBTO, 4 MUH
1 Bpemsi
3a0epxKKu
war 8 o) S oo s g
PaccTosiHue = ; :
ans i 50 MM (no HanpaBnAwLewn);
nnasHoM HaxmuTe SET gns c: 100 mm;
OCTaHOBKU NOATBEPKAEHMS 3: 250 mm; 4: 500 Mm
npu 3a-
KpblBaHWUM
Bbibepute 3HaueHne, Haxnmas
A & ©:
WAl 9 'ﬁ 0: Apyroi BapuaHT OCTaHOBKM +
Pexwum oT- Heobsa3aTensbHoe
KpbiBaHWsi aBTOMaTMYeCcKoe 3aKpbiBaHue;
Haxmute SET ana I: oTKpbIBaHME 6e3 Apyroro
noaTBepPXKaeHUs BapuaHTa 0CTaHOBKK + cGpoC
BpPEMEeHU 3aePXKM
W KonunyecTtso onepal_iw?l (B cOTHSX):
WAl 19 0c: 200 onepaumn, 33: 3000 onepauuit,
CyeTunk 1.4: 14 000 onepaumn,
onepauui makc. 5.9 (59 000 onepauwit)
>
A .
,@ + @ 3AJAHVE NAPAMETPOB
- - 3AKOHYEHO
M260B1
n CL: nBepb 3akpbiTa 0P (muraer): ABepb OTKpbiBaeTCA S (FOPUT MOCTOSIHHO):
oKasaHuA _ - _
CL  (muraert): gBepb 3akpbiBaetcs 30, 29, 28 ... : oTcueT BpemeHu oXxuaaHue cbpoca

aucnnes BO

Bpems

!
!
aKcnnyaTaumMm gp

F I: OTKas No MHTEHCUBHOCTU
£ I oTkas pmatumka
. OBepb OTKpbITa

[0 aBTOMaTN4eCKOro
3aKpbIBaHUS
St: ocrtaHoBKa

rS (muraer): cbpoc
C5S: oTka3 hoTO3NEMEHTA CTBOPKM
PA: naysa
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