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Guia rapida de instalacion y programacion

GERREKA

Espafiol

Esta guia rapida es un resumen del manual de instalacion completo. Dicho manual contiene advertencias de

AVISO el apartado “Descargas” de la web de Erreka:

http://www.erreka-automation.com

seguridad y otras explicaciones que deben ser tenidas en cuenta. Puede descargar el manual de instalacion en

Elementos de la instalacion completa

Cableado eléctrico
A: Alimentaciéon general
B: Lampara destellante
C: Fotocélulas (Tx / Rx)
D: Selector de llave

2 x 0,5mm?
(max. 25m)

Pk

2 x 0,5mm? 4x 0,5mm?2
(max. 30m)

E136A

Desbloqueo

A El desbloqueo debe realizarse con
precaucion. Si la barrera no esta
equilibrada o el brazo no esta
montado, el muelle interno puede
provocar un desplazamiento violento.

N

Desbloqueo (accionamiento manual):
gire la palomilla (P) hacia la derecha hasta el
tope.

D136A

Bloqueo (accionamiento motorizado):
gire la palomilla (P) hacia la izquierda hasta
conseguir el bloqueo.

Montaje del brazo

i La barrera se suministra para montaje a la derecha. Si
desea montarla a la izquierda, antes de montar el brazo
realice el “Cambio de lado” (vea la pagina siguiente).

1 Bloquear el accionador y montar el primer tramo.
2 Desbloquear el accionador y bajar manualmente el brazo.

3 Bloquear el accionador y montar el segundo tramo.

P136C1
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Barrera derecha

Cambio de lado

Barrera izquierda

E136D

45°( .

Equilibrado

1 PARA UN CORRECTO FUNCIONAMIENTO, ES
IMPRESCINDIBLE EQUILIBRAR LA BARRERA.

e Desbloquee el accionador y tense el muelle hasta
gue la barrera quede equilibrada a 45°.

E Desbloquear

P136G

Conexionado general

BAT: (2x12V)

BATTERY

IN/OUT

SCA (24 Vdc) 1 : :
| ’7 CHG ! m ;
AT ] E_'_J .
= )
= 2 EH o5
3 SEMAFORO TRAFO
L SG.C 4
5
(test) _L.__\ 6
aux +e—— g’
pesTC—]  (#4Vde)! 8 ()
o4 e 7
o o
e . )
(méx 2.300 W) MI RADIO —
o =
Y e Ea S
+ L \ 2
L__ANT
F1 /4/ RE S
NTS324E, NTS424E, NTS624E: .
230Vac/50Hz %08
NTS324EM, NTS424EM, NTS634EM: IEl)ED H
125Vac/60Hz
ﬁ P136F
Indicaciones del display
‘ ‘ ‘ D1y D2: D3y D4:
D1/ D2~ D3 D4 CL (fijo) Barrera cerrada L Dispositivo de seguridad en
\\ / CL (parpadeando) Barrera cerrando cierre activado
0P (fijo) Barrera abierta E ! Encoder motor detenido
_ | ;.
0P (parpadeando) Barrera abriéndose ki Limite de fuerza rebasado
XX (cuenta atras)  Barrera en espera bR Bateria en funcionamiento
@ @’ @ @ oL Accionador desblogueado Ftno Fotocélulas defectuosas
T T | PR (ijo) Pausa (maniobra no finalizada) (testeo)
esc A V enter S (fijo) Barrera buscando posicion de cierre
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i Esta operacion solo es
necesaria si la barrera,
al hacer reset (r5), se
vez de

abre en
cerrarse.

JAN H A" [enter

Cambio del sentido de giro (C 1)

f ’ I-_\’lf-ll !
I
LoIC
|esc /AN M A" ?tgr\[

P58G

Grabacion del cédigo de radio, P ! (s6lo con receptor RSD)

5 Si utiliza un receptor

distinto al  RSD,
consulte sus propias
instrucciones.
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Tabla completa de programacion

D1 |D2 | Parametro p3 | ps | Opcion pre- Opciones o valores
determinada
C ! Sentido de giro del motor o ! X ﬁ N
0 c Pl ﬁ
Y Deshabilitado
S Dispositivo de seguridad de cierre (fotocélula | 0 X Dispositivo no instalado
o banda) | 0 Dispositivo sin testeo
' ! Dispositivo con testeo
P ! Grabacién codigo radio apertura total o n
c Deshabilitado
3 Grabacién recorrido de la barrera a] n
F ! Modo de funcionamiento 0 ! Automatico
0 c X Semi-automatico
c Tiempo de espera en modo automético 0.5 /0.9 |15 99 = 59seg.; 2.5 = 2 min. 50 seg., etc
3 Deshabilitado
A 0 Lampara destelleante 0 ! X Sin preaviso
0 c Con preaviso
' Tiempo de luz de garaje 0.5./0..9 |03 59 = 59seg.; 2.5 = 2 min. 50 seg., etc
c Velocidad de la barrera 0 .5 |03 0 !: velocidad minima;
05: velocidad méxima
3 Velocidad en paro suave 0 1.5 |02 0 1 velocidad minima;
05: velocidad méxima
Y Distancia paro suave o 0.5 |00 008: distancia minima;
05: distancia maxima
) Deshabilitado
8 Fuerza maxima g..v 0.9 |08 0 I: fuerza minima; 0: fuerza méaxima
1 Paso por fotocélula de cierre durante tiempo | 0 ! Cierre inmediato
de espera (s6lo en modo automatico) 0 2 X Reinicia el tiempo de espera
0 3 No tiene efecto
8 Accionamiento del pulsador durante tiempo | O ! Cierre inmediato
de espera (s6lo en modo automatico) 0 2 X Reinicia el tiempo de espera
0 3 No tiene efecto
9 Modo de apertura o ! X Apertura segun el modo seleccionado en
las funciones principales (F)

0 c Apertura comunitaria (durante la
apertura, el cuadro de maniobra no
obedece las ordenes de marcha)

0 3 Apertura paso a paso (si durante la
apertura se acciona algun dispositivo de
marcha, la barrera se detiene. Si se acciona
de nuevo, la barrera se cierra)

n ! Maniobras realizadas X X Indica los ciclos realizados, multiplicando

la cifra indicada por una cantidad, por
ejemplo:

68 indica 6.800 ciclos realizados

6.8 indica 68.000 ciclos realizados




NET (C ERREKA

Guide rapide d’installation et programmation Francais

Ce guide rapide est un résumé du manuel d'installation complet. Ce manuel reprend les
avertissements de sécurité et autres explications qui doivent étre pris en compte. Vous pouvez

AVERTISSEMENT télécharger le manuel d'installation dans la section " Téléchargement " du site Web d'Erreka :
http://www.erreka-automation.com
Eléments de I'installation compléte Déblocage
A Le déblocage doit étre réalisé avec
A . , précaution. Si la barriére n'est pas
Cablage électrique équilibrée ou si le bras n'est pas
A : Alimentation générale monté, le ressort interne peut
B : Feu clignotant provoquer un déplacement violent.
C : Photocellules (Tx / Rx)
D : Sélecteur a clé
2 x 0,5mm?
(max. 25m)
8 LI
2 x 0,5mm?2
2 x 0,5mm? 4x 0,5mm?2

(max. 30m)

D136A

Déblocage (actionnement manuel) :
tournez |'écrou papillon (P) vers la droite
jusqu'a la butée.

Blocage (actionnement motorisé) :
tournez I'écrou papillon (P) vers la gauche
E136A jusqu'a obtenir le blocage.

Montage du bras

i La barriére est fournie pour un montage a droite. Si vous
désirez la monter a gauche, avant d'installer le bras, E
effectuez le « Changement de coté » (voir la page suivante).

1 Bloquer I'actionneur et monter le premier troncon.

2 Débloquer I'actionneur et baisser manuellement le bras.

3 Bloquer l'actionneur et monter le deuxieme trongon. /i/;
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Changement de c6té

Barriére droite

Barriere gauche

Equilibrage
5" POUR UN FONCTIONNEMENT CORRECT, IL EST
INDISPENSABLE D'EQUILIBRER LA BARRIERE.

e Débloquez I'actionneur et tendez le ressort jusqu'a
ce que la barriére soit équilibrée a 45°.

ﬁ) Débloquer
V|

g

M

\

.

E136D
P136G
Connexion générale
BAT: (2x12V)
A
BATTERY ;-------------E
SCA (24 Vdc) INJOUT : :
AT Al l’\
12 1 )
2
com 3
TRAFO
sG.C 4
5
FT
(test) l.__\ 6
aux +o—— 1’
pesTC—]  (%4Vdo)! 8 (J
04 e 7
. o o
. 116 U
LG 12y o /
(méx 2.300 W) m \V RADIO =
()8 o)
., 0 |—ass —
= Lu ﬁ\" 98868 3
L ANT
F1 % R.E —
NTS324E, NTS424E, NTS624E: .
230Vac/50Hz %08
NTS324EM, NTS424EM, NTS 624EM: IE{)ED ;H
125Vac/60Hz
ﬁ P136F
Indications du display
‘ ‘ D1 et D2 D3 etD4:
pi/ D2 D3 D4 LL (fixe) Barriére fermée LS Dispositif de sécurité en
\\ / CL (clignotant) Barriére en train de se fermer fermeture activé
0P (fixe) Barriére ouverte £ Encodeur moteur arrété
— | .o . ,
0P (clignotant) Barriére en train de s'ouvrir i Limite de force dépassée
XX (compte a rebours) Barriére en attente bA Batterie en fonctionnement
@] [g_)/_] [_CI)__] @ S0 Actionneur débloqué Ftno  Photocellules défaillantes
R PR (fixe) Pause (manceuvre non terminée) (tesy
esc A V enter rS (fixe) Barriere cherchant la position de fermeture
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5" Cette opération n'est
nécessaire que si la
barriére s'ouvre au
lieu de se fermer
pendant le reset (r5).
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Changez le sens de rotation (L )
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P58G

S| vous utilisez un
récepteur  différent
du RSD, consultez ses
propres instructions.

’ =
esc AN V ||enter

H

0
X
\J

esc AH \" {enter

Enregistrement du code radio, P ! (seulement avec récepteur RSD)

’ =
esc AN V ||enter
a
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Tableau complet de programmation

D1 | D2 | Parameétre D3 D4 Op’thn . . | Options ou valeurs
prédéterminée
C ! | Sens de rotation du moteur o ! X ﬁ N
0 c b ﬁ
Y Désactivé
S Dispositif de sécurité de fermeture | o X Dispositif non installé
(photocellule ou bande) | t Dispositif sans test
' ' Dispositif avec test
P ! Enregistrement code radio ouverture totale | o n
c Désactivé
3 Enregistrement du parcours de la barriere o n
F ! Mode de fonctionnement 0 ' Automatique
o c X Semi-automatique
2 | Temps d’attente en mode automatique 0.5 /0.8 |15 89 = 59sec.; 2.5 = 2 min. 50 sec,, etc
3 Désactivé
A |0 | Feuclignotant 0 ! X Sans préavis
0 c Avec préavis
! | Temps de lumiére de garage 0..5./0.9 |03 S9 = 59sec.; 2.5 = 2 min. 50 sec., etc
2 | Vitesse de la barriére 0 .5 |03 0 I: vitesse minimale ;
0S: vitesse maximale
3 | Vitesse en arrét doux o .S |0 0 1: vitesse minimale ;
0S: vitesse maximale
4 | Distance arrét doux 0 0.5 00 00: distance minimale ;
0S: distance maximale
5 Désactivé
& | Force maximale ..t 0.9 |08 0 1+ force minimale ; 13: force maximale
1 | Passage par photocellule de fermeture | ' Fermeture immédiate
pendant le temps d'attente (seulement en [q 2 X Redémarre le temps d'attente
mode automatique) a 3 Sans effet
8 | Actionnement du bouton-poussoir pendant | ' Fermeture immédiate
le temps d’attente (seulement en mode 'f 2 X Redémarre le temps d'attente
automatique) 0 3 Sans effet
9 | Mode d'ouverture o ' X Ouverture selon le mode sélectionné dans
les fonctions principales (F)

0 c Ouverture communautaire (pendant
I'ouverture, I"armoire de commande
n’obéit pas aux ordres de marche)

o 3 Ouverture pas a pas (si un dispositif de
marche est actionné pendant I'ouverture,
la porte s'arréte. S'il est a nouveau
actionné, la porte se ferme)

n ! Manceuvres réalisées X X Indique les cycles réalisés, en multipliant le

chiffre indiqué par une quantité, par
exemple :

68 indique 6800 cycles réalisés

6.8 indique 68000 cycles réalisés




NET (C ERREKA

Quick installation and programming guide English

This quick guide is a summary of the complete installation manual. The manual contains safety warnings
IMPORTANT  and other explanations which must be taken into account. The installation manual can be downloaded by
NOTE going to the "Downloads" section at the Erreka website:
http://www.erreka-automation.com

Elements of the complete installation Unlocking

A Unlocking should be carried out with
caution. If the barrier is not balanced
or the arm is not mounted, the
internal spring may cause a violent
movement.

Electrical cabling
A: Main power supply
B: Flashing light

C: Photocells (Tx / Rx)
D: Key switch

2 x 0,5mm?
(max. 25m)

Pk

2 x 0,5mm? 4x 0,5mm?2

(max. 30m)

D136A

Unlocking (manual operation):
turn the wing knob (P) clockwise until it
stops.

3 x 1,5mm?
(max. 30m) [A]

N

Lock (motorised operation):
turn the knob (P) anti-clockwise until it locks.

E136A

Arm assembly

iz The barrier is supplied for assembly to the right. For
assembly to the left, carry out the "Changing side" (see E
next page) before mounting the arm.

1 Lock the operator and mount the first section.
2 Unlock the operator and manually lower the arm.

3 Lock the operator and mount the second section.

\Q\

NTS624E: S= 60cm

%
i:% gg NTS424E: S= 70cm ﬁ |
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10

Changing side

Right barrier Left barrier

Balancing

1I5>THE BARRIER MUST BE BALANCED FOR
PROPER OPERATION.

.

e Unlock the operator and tighten the spring until
the barrier is balanced at 45°.

ﬁ) Unlock
|

g
4
d

E136D
P136G
General connections
BAT: (2x12V) A
-+
STOR l:I_BATTERY ;-------------E
SCA (24 Vdc) i T IN/OUT : :
AT ]
’/ com 2
3
L@ SG.C 4
5
I 6
‘ (;eus;) ppann @) ¥4
pEST—] (®4Vde)! 8
9e
. 4
o e,
12
(méax 2.300 W) Q g @
Y [Chs
L Oha
L ANT
F1 /4/
NTS324E, NTS424E, NTS 624E:
230Vac/50Hz %08
NTS324EM, NTS424EM, NTS 624EM: I;)ED H
125Vac/60H
a6 z f P136F
Display indications
‘ ‘ D1 and D2: D3 and D4:
D1/ D2 ~ D3~ D4 CL (statio) Barrier closed LS Closing safety device
\ CL (flashing) Barrier closing activated
0P (statio) Barrier open €1  Encoder motor halted
0P (flashing) Barrier opening F 1 Thrust limit exceeded
XX (countdown)  Barrier on standby bR Battery working
@ @l @ @ cTn Operator unlocked Ftro Photocells defective
[ ] | PR (static) Pause (operation not complete) (testing)
esc A V enter rS (static) Barrier searching for close position
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1= This operation is only

necessary if  the
barrier opens instead
of closing  when
making a reset (r5).

Change of turning direction (L )

W
’ [l I A
Loz
/—/:|:|:J
esc HAH Vv {enter
B
== |f a receiver other o

than RSD is used, see
the  corresponding
instructions.

o
’ [ Nl
TN I |
) tep—oo
esc AN V ||enter esc AH \" {enter

H

G2 AT =
i\_:’\:\—y \ % > S
\\ /
escH N H \" [enter[ \// esc N Vv enter
The travel of the barrier must be programmed for correct operation
Open/close programming (P3)
1 2 ] 3 A 4 /
0 ’ I 2 ( ‘I,\l' "1 h S 6 H\P 1_ h B t:li l'ﬁ_ I
1/‘/:‘:\ o \/l/:‘:\ Imin] ;;_/i\k'” 1
esc N \ enter |esc HAH \ {enter{ esc N Vv ente{ esc H N Hf\/\{emer
@ @ - &
I oo == ) B /\
20 i Tl
RN \\)% >
esc N A\ Fi\ esc N Vv enter \/
E
ool oo ]
I /}_l‘__l\:\_y I~ Znonr

O Wait whilst the
barrier opens/closes

esc

@\3

JAN V ||enter

1



12

Complete programming chart

Pre-
D1 |D2 |Parameter D3 D4 | determined | Options or values
option
C ! Motor turning direction o ! X ﬁ N
0 c Pl ﬁ
Y Disabled
S Closing safety device (photocell or strip) o 0 X Device not installed
! 0 Device without testing
' ! Device with testing
P ' Total opening radio code programming o n
c Disabled
3 Barrier open/close programming o n
F ! Functioning mode 0 ! Automatic
o c X Step-by-step
e Standby in automatic mode 0.5./0.9 1§ S8 = 59sec.; 2.5 = 2 min. 50 sec., etc
3 Disabled
A d Flashing light 0 ! X No warning
0 c With warning
' Garage light time 0.5./0..9 |03 599 = 59sec; 2.5 = 2 min. 50 sec,, etc
Barrier speed 0 .5 |03 0 ! minimum speed;
0S: maximum speed
3 Slow down speed 0 .5 |02 0 ! minimum speed;
05: maximum speed
Y Slowdown distance 0 0.5 |00 00: minimum distance;
05: maximum distance
) Disabled
8 Maximum thrust g..v 0.9 |08 O 1 minimum thrust; 13: maximum thrust
1 Closing photocell used during standby 0 ' Immediate close
(in automatic mode only) 0 c X Restart standby time
0 3 Has no effect
8 Pushbutton operation during standby 0 ! Immediate close
(in automatic mode only) 0 c X Restart standby time
0 3 Has no effect
9 Opening mode o ! X Opening in accordance with the mode
selected in the main functions (F)

0 c Collective opening (the control board
does not obey the commands during
opening)

o 3 Step-by-step opening (the barrier halts if
a key command is activated during
opening. The barrier closes if activated
again)

n ! Operations carried out X X Indicates the cycles completed,

multiplying the indicated figure by an
amount, for example:

68 indicates 6,800 cycles completed

6.8 indicates 68,000 cycles completed




NET (C ERREKA

Guia rapido de instalacao e programacao Portugués

Este guia rapido é um resumo do manual de instalacdo completo, que contém adverténcias de seguranca e
outras explicacdes que devem ser tidas em atencdo. Pode fazer o download do manual de instalacdo na seccao
AVISO . . , .
Downloads" do site da Erreka:
http://www.erreka-automation.com

Elementos da instalacao completa Desbloqueio

A 0 desbloqueio deve ser realizado com
precaucdo. Se a barreira nao estiver
equilibrada ou o braco nao estiver
montado, a mola interna pode
originar um deslocamento violento.

Cablagem eléctrica
A: Alimentacéo geral
B: Lampada brilhante
C: Fotocélulas (Tx / Rx)
D: Selector de chave

2 x 0,5mm?
(max. 25m)

Pk

2 x 0,5mm? 4x 0,5mm?2
(max. 30m)

D136A

Desbloqueio (accionamento manual):
gire a porca de orelhas (P) para a direita, até
ao batente.

3 x 1,5mm?
(max. 30m) [A]

N

Bloqueio (accionamento motorizado):
gire a porca de orelhas (P) para a esquerda,
E136A até obter o bloqueio.

Montagem do braco

i A barreira é fornecida para ser montada a direita. Se
pretende monta-la a esquerda, antes de montar o braco
efectue a “Mudanca de lado” (ver pagina seguinte).

1 Bloquear o accionador e montar a primeira secgao.
2 Desbloquear o accionador e baixar manualmente o braco.

3 Bloquear o accionador e montar a segunda seccao.

%
i:% gg NTS424E: S= 70cm ﬁ |

NTS624E: S= 60cm

\Q\

P136C1 P13ec2 | 13
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Mudanca de lado

Barreira da direita

Barreira da esquerda

Equilibrado

1 PARA UM FUNCIONAMENTO CORRECTO E

IMPRESCINDIVEL EQUILIBRAR A BARREIRA.

Desbloqueie o accionador e estigue a mola, até
gue a barreira fique equilibrada a 45°.

.

——

M

ﬁ) Desbloquear
]

esc A V enter

M136C

PR (fixo)
S (fixo)

Accionador desbloqueado

Pausa (manobra na

o concluida)

Barreira a procurar posicao de fecho

E136D
P136G
Ligacao geral
BAT: (2x12V) A
+
lJ__I_BATTERY ;-------------E
SCA (24 Vdc) ; T INOUT : m :
| CHG ;
AT ] . .
= )
f o 2 EX o5 |
3 SEMAFORO TR
L SG.C 4
5
FT
(test) l.__\ 6
aux +e—— 4"
pesTC—] (Vo) 8 () ')
9 ()
o o
114 ()
LG 12¢ o )
(méx 2.300 W) m RADIO
Y [hs ol
] " ------ || =
+ U \ 2
L ANT
NTS 324E, NTS424E, NTS 624E: o) .
230Vac/50Hz ,% 9
NTS324EM, NTS424EM, NTS 624EM: O
125Vac/60Hz ~ RED H S
P136F
Indicagoes do visor
‘ ‘ ‘ D1e D2: D3 e D4:
pi/ D2 D3 D4 CL (fixo) Barreira fechada L Dispositivo de seguranga no
\\ / CLL (apiscar) Barreira a fechar-se fecho activado
0P (fixo) Barreira aberta (o Encoder do motor parado
0P (a piscan Barreira a abrir-se F Limite de for¢a ultrapassado
XX (impulso atras) Barreira em espera bA Bateria em funcionamento
GLOP Ftno Fotocélulas defeituosas

(testagem)




5 Esta operacdo s6 é

necessaria  se a
barreira se abrir em
vez de fechar, ao
fazer reset (r5).

(B |
Nk
Tl-aT
I
L7

.-

Mudanca do sentido de rotacao (L )

(0]
17
(2]
o —
>
o —
<
 —
]
2
0]
Il
e B

P58G

Gravacao do codigo de radio, P | (apenas com o receptor RSD)

" Se utilizar um receptor

diferente do RSD,
consulte as respectivas
instrucoes.

’ =
esc AN V ||enter

H

enter

oo/ 1/
Iniwluls]
Zniaey)

esc N A"

'

O Aguarde enquanto
abarreira efectua os
percursos

I
N
LN 1
HP 11

JaN———
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1~ Zonr
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esc

el

enter

-I:I

L =~
N
<

|

15



16

Tabela completa de programacao

D1 | D2 |Parametro D3 | pa | 9Opsdopre- Opcdes ou valores
determinada
C ' Sentido de rotacdo do motor o | X ﬁ N
0 c Pl ﬁ
Y Desactivado
S Dispositivo de seguranca de fecho (fotocélula | 0 X Dispositivo ndo instalado
ou banda) | 0 Dispositivo sem testagem
' ! Dispositivo com testagem
P ! Gravacao do cédigo de radio abertura total | o n
c Desactivado
3 Gravacado do percurso da barreira o n
F ! Modo de funcionamento 0 ! Automatico
0 c X Semi-automatico
c Tempo de espera no modo automatico 0.5 /0.9 |15 99 = 59seg.; 2.5 = 2 min. 50 seg., etc
3 Desactivado
A 0 Lampada brilhante 0 ' X Sem pré-aviso
0 c Com pré-aviso
' Tempo de luz de garagem 0.5./0..9 |03 59 = 59seg.; 2.5 = 2 min. 50 seg., etc
c Velocidade da barreira 0 .5 |03 0 ! velocidade minima;
05: velocidade méaxima
3 Velocidade na paragem suave 0 .5 |02 0 1 velocidade minima;
05: velocidade méaxima
Y Distancia de paragem suave o 0.5 |00 008: distancia minima;
05: distancia maxima
) Desactivado
6 Forca méxima g..t (0.9 |0S 0 1 forca minima; 10: forca maxima
1 Passo por fotocélula de fecho durante o | O ' Fecho imediato
tempo de espera (apenas no modo g e X Reinicia o tempo de espera
automatico) 0 3 Nao tem efeito
8 Accionamento do botao durante o tempo de | O ! Fecho imediato
espera (apenas no modo automatico) 0 2 X Reinicia o tempo de espera
0 3 Nao tem efeito
9 Modo de abertura o ! X Abertura segundo o modo seleccionado
nas funcoes principais (F)

0 c Abertura comunitaria (durante a
abertura, o painel de comando nao
obedece as ordens de marcha)

0 3 Abertura passo a passo (se durante a
abertura se accionar algum dispositivo de
marcha, a barreira parara. Se for
accionado novamente, a barreira fechar-
se-a)

n ! Manobras realizadas X X Indica os ciclos realizados, multiplicando o

numero indicado por uma quantidade,
por exemplo:

68 indica 6800 ciclos realizados

6.8 indica 68 000 ciclos realizados
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Kurzfuhrer Installation und Programmierung Deutsch

Dieser Kurzfuhrer ist eine Zusammenfassung der kompletten Montageanleitung. Diese Anleitung enthalt
Sicherheitshinweise und andere Erlauterungen, die beachtet werden mussen. Die Montageanleitung kénnen

HINWEIS Sie auf der Erreka-Website unter "Downloads" herunterladen:
http://www.erreka-automation.com
Elemente der kompletten Anlage Entriegelung
A Die Entriegelung muss vorsichtig
Stromkabel erfolgen. Ist die Schranke nicht

ausgeglichen oder der Balken nicht
montiert, kann die interne Feder eine
plotzliche Bewegung verursachen.

A: Hauptstromversorgung
B: Blinklampe

C: Lichtschranke (Tx / Rx)
D: SchlUsseltaster

2 x 0,5mm?
(max. 25m)

Pk

2 x 0,5mm? 4x 0,5mm?2
(max. 30m)

D136A

Entriegelung (manuelle Betdatigung):
Fligelschraube (P) bis zum Anschlag nach
rechts drehen.

3 x 1,5mm?
(max. 30m) [A]

N

Verriegelung (motorischer Antrieb):
Fligelschraube (P) bis zum Anschlag nach
links drehen, bis die Blockierung erfolgt ist.

E136A

Montage des Balkens

i Die Schranke wird fir die Montage auf der rechten Seite
geliefert. Soll sie links montiert werden, muss vor der E
Schrankenmontage  der ,Seitenwechsel”  (siehe
folgende Seite) durchgefuhrt werden.

1 Antrieb sperren und den ersten Abschnitt montieren.

2 Antrieb freigeben und die Schranke manuell absenken.

3 Antrieb sperren und den zweiten Abschnitt montieren. f/

f
o T ’ /
e RN S
N Y ¢
..."' (/\
@K 2
RS LS,
NTS424E: S= 70cm i
% o NTS624E: S= 60cm % : J 7
P136C1 pi1ssc2 | 17
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Seitenwechsel

Schranke rechts

Schranke links

E136D

Ausgleich

1= FUR EINEN EINWANDFREIEN BETRIEB MUSS DIE
SCHRANKE UNBEDINGT AUSGEGLICHEN WERDEN.

* Geben Sie den Antrieb frei und spannen Sie die
Feder, bis die Schranke bei 45° ausgeglichen ist.

ﬁ) Freigeben
v

g
0
|

N

P136G
Allgemeine Anschliisse
BAT: (2x12V) A
+
lJ__I_ BATTERY ;- --------------
——] vout H
SCA (24 Vdc) 1 '[ ’7 CHG ;
AT ] — I ,Q},I ..
g By o g :
3 SEMAFORO TRAF
L@ SG.C 4
5
(test) '._ 6
ax + e —Ld7 O
DEST—] (Vi) e 8
9 J
ov’
e
LG P J
12¢ ()
(méx 2.300 W) @ @ @ RADIO ~—
Y s o] §
= Lu \ S
L__ANT
NTS324E, NTS424E, NTS624E: =
230Vac/50Hz %08
NTS324EM, NTS424EM, NTS 624EM: IEi)ED ;H
125Vac/60H
ac z ﬁ P136F
Displayanzeigen
‘ ‘ ‘ D1 und D2: D3 und D4:
pi/ D2 ~ D3~ D4 CL (kontinuierlich) Schranke geschlossen LS Sicherheitsvorrichtung
\\ ,/ CL (blinkend) Schranke schlieBt sich SchlieBen aktiviert
OF (kontinuierlich) Schranke geéffnet £l Motorencoder gestoppt
0P (blinkend) Schranke 6ffnet sich Fi Kraftgrenze Uberschritten
XX (Countdown)  Schranke wartet bR Batterie in Betrieb
@l @J @ @\ CLOP Antrieb freigegeben Ftno Lichtschranke defekt
R PR (kontinuierlich) Pause (Vorgang nicht beendet) (Test

esc A V enter

M136C

S (kontinuierlich)

Schranke sucht SchlieBposition




= Dieser

Vorgang st
nur erforderlich,
wenn sich die
Schranke beim Reset
(rS) offnet, anstatt
sich zu schlieBen.

\|
’ Ialnin NS
o
/—/:|:|:

esc“ H \" {enter

Wechsel der Drehrichtung (C 1)

P58G

=Wird  ein

anderer
Empfanger als der
RSD verwendet, in
dessen  Anleitung
nachlesen.

’ =
esc AN V ||enter

H

enter

oo
— Zor
e

esc N A"

'

Warten Sie, wahrend
die Schranke die
Verfahrwege
durchfihrt

I
N
LN 1
HP 11

JaN———

e

1~ Zonr

]

I~ Jgnr

esc

N

@\3

enter

-I:I
Ea
L~
N
<

|

19
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Komplette Programmiertabelle

Voreingestellte

D1 | D2 |Parameter D3 D4 . Optionen oder Werte
Option
C ' Motordrehrichtung 0 ! X ﬁ N
0 c Vb ﬁ
Y Deaktiviert
5 Sicherheitsvorrichtung SchlieBen | 0 X Vorrichtung nicht installiert
(Lichtschranke oder Kontaktleiste) ! 0 Vorrichtung ohne Testfunktion
! ' Vorrichtung mit Testfunktion
P ! Speichern Funkcode Gesamt6ffnung o n
c Deaktiviert
3 Speichern Verfahrweg der Schranke o n
F ! Betriebsart 0 | Automatik
0 c X Halbautomatik
c Pausenzeit im Automatikbetrieb 0. d.. 1S S8 = 59Sek.; 2.5 = 2 Min. 50 Sek., etc.
3 Deaktiviert
A |0 Blinklampe 0 | X Ohne Vorblinken
a c Mit Vorblinken
! Einschaltdauer Garagenlicht 0. 0. o3 89 = 59Sek.; 2.5 = 2 Min. 50 Sek., etc.
c Geschwindigkeit Schranke d L a3 0 - Mindestgeschwindigkeit;
05: Hochstgeschwindigkeit
3 Soft-Stopp-Geschwindigkeit a L. 0e 0 - Mindestgeschwindigkeit;
05: Héchstgeschwindigkeit
Y Soft-Stopp-Abstand 0 o.. 0o 00: Mindestabstand;
0S: Héchstabstand
5 Deaktiviert
8 Maximalkraft 0. 0. 0s 0+ Mindestkraft; 13: Maximalkraft
1 Durchqueren der Lichtschranke |0 ' Sofortiges SchlieBen
SchlieBen wahrend der Pausenzeit (nurim [ 2 X Neustart der Pausenzeit
Automatikbetrieb) a 3 Keine Auswirkung
a Betatigen des Drucktasters wahrend der | § | Sofortiges SchlieBen
Pausenzeit (nur im Automatikbetrieb) 0 2 X Neustart der Pausenzeit
a 3 Keine Auswirkung
9 Offnungsmodus 0 | X Offnung gemaB gewahlter Betriebsart bei
den Hauptfunktionen (F)
0 c Sammelbetrieb beim Offnen (wahrend
des Offnenvorgangs reagiert die
Steuerung nicht auf die Betriebsbefehle)
0 3 Schrittbetrieb beim Offnen (wird
wéahrend des Offnungsvorgangs ein
Befehlsgerat betatigt, halt die Schranke
an. Bei erneuter Betatigung schlieBt sich
die Schranke
n ! Durchgefuhrte Vorgdnge X X Zeigt die durchgefihrten Zyklen an, wobei

die angezeigte Ziffer mit einer Menge
multipliziert wird, zum Beispiel:

68 zeigt 6.800 durchgefiihrte Zyklen an
6.8 zeigt 68.000 durchgefihrte Zyklen an
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Rychly priivodce instalaci a programovanim Cesky

Tento stru¢ny prlvodce je shrnutim celého instala¢niho manudlu. Manual obsahuje bezpecnostni
upozornéni a dalsi vysvétleni, ktera je tfeba brat v Gvahu. Navod k instalaci si mlzete stahnout v ¢asti "Ke
stazeni" na webovych strankach Erreka:

http://www.erreka-automation.com

UPOZORNENI

Prvky instalace Odblokovani

A odblokovani nutno provadét pfi
zvysené pozornosti. Neni-li zavora
vyvazena a pfipevnéno jeji rameno,
vnitini pruzina mize vyvolat prudky

Elektrické kabely
A: Hlavni napajeni
B: Blikajici svétlo (majak)
C: Fotobunky (Tx / Rx)
D: Klicovy spinac

2 x 0,5mm?
(max. 25m)

Pk

2 x 0,5mm#? 4x 0,5mm?2
(max. 30m)

D136A

Odblokovani (pro manualni aktivaci):
Otocte motylkem (P) nadoraz, smérem

doprava.

Zablokovani (pro aktivaci pomoci
motoru):

Otocte motylkem (P) nadoraz, smérem
doleva.

E136A

Montaz ramena

1 Doddvana zavora je urcena k montazi smérem doprava.
Mate-li v Umyslu instalovat zédvoru smérem doleva, bude
nutno, pfed samotnou montazi ramena, provést tzv. "Zmeénu
polohy" (vizte nasledujici stranku).

1 Zablokujte aktivator a prejdéte k montazi prvni ¢asti ramena.
2 Aktivator odblokujte a ru¢né stahnéte rameno dold.

3 Potom aktivator opét zablokujte a pfipevnéte ¢ast nasleduijici.

NS gg NTS424E: S=70cm |
N NTS624E: S= 60cm '

\Q\

P136C1 P1asc2 | 21




Zména polohy Vyvazovani

1" PRO SPRAVNY PROVOZ JE NEZBYTNE ZAVORU
VYVAZIT.

e Odblokujte aktivator a napnéte pruzinu tak, aby
zavora zUstala vyvazena do polohy 45°.

ﬁ) Odblokovani

Zavora vpravo Zavora vlevo

E136D \/
P136G

Hlavni pfipojeni

BAT: (2x12V)

BATTERY

STOP
SCA (24 Vidc) ; ——{ vout
L e ’7 CHG :
AT 1 —;
F com 2 = T | :
3 SEMAFORO TRAFO
L SG.C 4
5
|
tes) , o T | S
AUX *eT—
pesTC—]  (#4Vdo)! 8 ()
04 e 7
0 / H
b 11 c
LG - J
(méx 2.300 W) MI 12¢” RADIO ()
Y [hs
J- N

NTS 324E, NTS 424E, NTS 624E:
230Vac/50Hz ,% 0o

@)
NTS324EM, NTS424EM, NTS 624EM: O

125Vac/60Hz  RED H e
R P136F

> r
Z X
] L
o .
")
— @
(@)
(@)
@
HOLON

Hlaseni na displayi

( > ‘ ‘ ‘ D1a D2 D3 a D4:
D1/ D2 ~ D3 D4 CL (stalé) Zéavora je uzaviena LS Bezpecnostni zafizeni pro
\ ] CL (blikajici) Z&vora se zavira zavirani je aktivovano
ik aP (stale) Zavora je otevfena = Kodér motoru je zastaveny
0P (blikajici) Zavora se otevira Fi Pfevysen limit pro zatéz
XX (zpétny odpocet) Zavora je v pohotovosti bR Baterie v provozu
ISPj @ @ @ Sel Aktivator je odblokovany Ftno Zavada na fotoburikach
R PR (stale) Pauza (tkon nebyl ukon¢en) (zkouska)
esc AV enter 5 (stale) Zavora vyhledava polohu pro uzavient

M136C




Zména sméru pohybu (C )

¥ Tato operace je nutna .
jen v pripadg, ze se ’ = (" ’ S h
zavora pfi resetovani (S )
(rS), namisto zavreni
otevre. esc A V ||enter esc /AN A" ?tgr\

>
N
Lm—
=
[}
=
N —
(0]
17
(2]
o —
>
o —
<
 —
]
2
0]
Il
e B

JAN H A" [enter

a 0 &

Programovani radiového kodu, P | (pouze s ptijimacem RSD)

= Je-li pouzivan | o
piijima¢  jiny nez ’ - “*\’- JCIC H\/:' Haln]
RSD, vizte pfislusné SR e ——J) e
pokyny.
esc AN V ||enter esc JAN V ||enter esc AN V ||enter

p— ol

E
hpaEg
TET
F.

esc AN V ||enter |esc HAH \ {enter esc A V ||enter escH JAN Hf\/\{enter
@ [ @ 1Y

8 oot ] === = va
I (/_l‘_:l\:l'\l_gl I~ \) @\
L <Y

\
esc N V ||enter esc N V ||enter
a N
9 :
] ‘\_///

- =0 O Vyckejte do

l’:’_:l’l__ll_l
okamziku, kdy zavora
vykona oba ukony
esc N \" enter v . v - esc N Vv enter esc
(uzavieni a otevieni)
Cx‘s

. —
>
. —

\" Henter

o —
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Tabulka pro programovani

Volba
D1 |D2 |Parametr D3 D4 predem Moznosti a hodnoty
nastavena
C ! Smér otaceni motoru 0 ' X ﬁ N
0 c Pl ﬁ
Y Deaktivovano
S Bezpeclnostni zafizeni pro uzavfeni 0 0 X Zafizeni nenf instalovano
(fotoburika ¢i bezpecnostni lista) ! 0 Zarizeni bez prezkougent
' ! Zafizeni s prfezkousenim
P ! Zaznam radiového kédu pro Uplné otevieni | o n
c Deaktivovano
3 Zaznam provozni drahy zavory ) A
F ! ZpUsob provozu 0 ! Automaticky
0 c X Poloautomaticky
c Pohotovostni doba u automatického 0.5.10.8.1 1§ S8 = 59 vtefin; 2.5 = 2 minut. 50 vtefin
zpUsobu apod.
3 Deaktivovano
A 0 Blikajici sv&tlo (majak) 0 ! X Bez ptedbézného upozornéni
0 c S predbé&znym upozornénim
! Doba osvétleni garaze 0.5.10..9.|03 S8 = 59 vtefin; 2.5 = 2 minut. 50 vtefin
apod.
b Rychlost zavory 1.5, 103 0 ! minimalni rychlost;
0S: maximalinf rychlost
3 Rychlost zpomalovani pfi zaviranf 0 15102 0 ! minimalni rychlost;
05: maximalni rychlost
Y Vzdalenost pro zpomalovani pfi zavirani 0 0..5.|00 08: minimalni vzdalenost;
05: maximalni vzdalenost
S Deaktivovano
8 Maximalni sfla o..v10.9.08 0 ¥ minimalni sila; 13: maximalni sila
1 Pohyb pred fotoburikou v pribéhu 0 ' Okamzité uzavieni
po[]otovostni doby (pouze u automatického [ 2 X Znovuzapoceti pohotovostni doby
2plsobu) 0 3 Bez efektu
8 Stisknuti tla¢itka v prab&hu pohotovostni | § ! Okamyzité uzavreni
doby (pouze u automatického zplsobu) 0 c X Znovuzapoceti pohotovostni doby
0 3 Bez efektu
9 ZpUsob otevirani 0 ! X Otevirani stejnym zplsobem, ktery byl
zvolen u zakladnich funkci (F)
o c Kolektivni otevirani ( kontrolni panel pi
otevienf nereaguje na pokyny z ovladace)
0 3 Otevirani krok za krokem (Pfi stisknuti
jakéhokoliv ovlddaciho zafizeni pfi
otevirani, se zavora zastavi Pfi jakékoliv
dalsi aktivaci se zavora zavie)
A ! Provedené Gkony X X Udava provedené cykly, pfitemz? je

uvedend cifra ndsobena urcitym

mnoZzstvim tkonl. Napfiklad:

- slo 68 udava 6800 provedenych cyklt

- slo 5.8 udava 68 000 provedenych
cykll
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Ghid rapid de instalare si programare

GERREKA

Romana

Acest ghid rapid este un rezumat al manualului de instalare completa. Manualul contine avertismentele

NOTA
IMPORTANTA
http://mwww.erreka-automation.com

de siguranta si alte explicatii care trebuie sa fie luate in considerare. Manualul de instalare poate fi
descarcat mergand la sectiunea "Downloads" de pe site-ul Erreka:

Elemente de instalare completa

Cablarea electrica
A: Sursa de alimentare electrica
B: Lumina intermitenta
C: Fotocelule (Tx / Rx)
D: Comutator cu cheie

2 x 0,5mm?
(max. 25m)

Pk

2 x 0,5mm#? 4x 0,5mm?2
(max. 30m)

3 x 1,5mm?
(max. 30m) [A]

N

E136A

Deblocare

A Deblocarea trebuie si fie realizata cu
precautie. Daca bariera nu este
echilibratda sau daca bratul nu este
montat, resortul interior poate
provoca o deplasare violenta.

D136A

Deblocare (functionare manuala):
rotiti piulita fluture (P) in sensul acelor de
ceasornic pana cand se opreste.

Blocare (functionare motorizata):
rotiti piulita fluture (P) Tn sens contrar

acelor de ceasornic pana cand se
blocheaza.

" Bariera este furnizatd pentru montajul pe partea dreapta.
Pentru montajul pe partea stanga, inainte de a monta bratul,
efectuati "Schimbarea partii" (a se vedea pagina urmatoare)

1 Blocati elementul de actionare si montati prima sectiune.
2 Deblocati elementul de actionare si coborati manual bratul.

3 Blocati elementul de actionare si montati a doua sectiune.

P136C1

Montajul bratului

NTS424E: S= 70cm % |
NTS624E: S= 60cm '

\Q\

P136C2

25
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Schimbarea partii

Bariera dreapta

Bariera stanga

E136D

15" PENTRU

.

o

A

Echilibrarea

FUNCTIONARE

CORESPUNZATOARE, BARIERA TREBUIE
SA FIE ECHILIBRATA.
* Deblocati elementul de actionare si strangeti
resortul pana cand bariera este echilibrata la 45°.

ﬁ) Deblocare
|

g
4
d

P136G

Conexiuni generale

STOP

C

SCA (24 Vdci‘

BAT: (2x12V)

*J__I_
| BATTERY

IN/OUT

| ’7
]
2
com 3
L@ SG.C 4
5
FT
(test) ! 6
‘ ax +e1—L)7
pEST—] (®4Vde)! 8
9
. ov
e 1 :/
(méx2.300W) @1@ 12
Y [hs
NG
L~ ANT

NTS324E, NTS424E, NTS624E:
230Vac/50Hz

o0
00

NTS324EM, NTS424EM, NTS 624EM:
125Vac/60Hz  RED H /ﬂ
P136F
Indicatiile afigajului
D1 si D2: D3 si D4:
( > ‘ ~ ‘ - ‘ L (fix) Bariera inchisa LS  Dispozitivde securitate
D1 D% [73 D4 CL (intermitent)  Bariera in curs de inchidere la inchidere activat
~T- 0P (fix) Bariera deschisa €l Encoder motor oprit
= : O : F Limita fortei depasita
ur  (intermitent) Bariera in curs de deschidere !
XX (numaratoare inversa) Bariera in asteptare bA Baterie in functionare
C
@ @ @ @ St0P Element de actionare deblocat +tno Fotocelule defecte
/ " ’, \\ PR (fix) Pauza (manevra neterminata) (test)
esc A V enter S (fix) Bariera in curs de cautare a pozitiei

M136C

de Inchidere




Schimbarea sensului de rotatie (C 1)

1 Aceasta operatie este X
necesara numai daca ’ = ( ’ :-_\":'.:—/ : h
bariera se deschide ] Lol

in loc sa se inchida
atunci cand se face o
reanclansare (r5).

\|
’ Ialnin NS
o
#/:|:|:
esc HAH \" {enter

P58G

1 Daca este utilizat un
alt receptor decat ’!J
RSD, a se consulta )
instructiunile
corespunzatoare.

i
l I}

esc AN V ||enter

3N

o

/:\:\:\—AJ N 20/
escH N H A" [enter[

1 o S
Edon #3on) A
)
\
escH N Vv [ﬁ escH N H \" {enter \//
E —— =1
B 3aA- O Asteptati pana cand H=am ’Q
e bariera realizeaza ) —

parcursul de
esc N V ||enter deSChidere/ esc /AN V ||enter esc N V ||enter
inchidere @3

2
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Tabel de programare complet

Optiune
D1 |[D2 |Parametru D3 D4 predetermina | Optiuni sau valori
ta
C ! Sensul de rotatie a motorului o ! X ﬁ N
0 e ngﬂ
Y Dezactivat
S Dispozitiv de siguranta la inchidere 0 ] X Dispozitiv neinstalat
(fotocelula sau banda) I 0 Dispozitiv fara testare
' ! Dispozitiv cu testare
P ! Programare cod radio pentru deschidere | o n
totala
c Dezactivat
3 Programarea parcursului de deschidere/ | o n
inchidere a barierei
F ! Modul de functionare 0 ' Automat
0 c X Semiautomat (Progresiv)
c Timp de asteptare in mod automat 0.5 /0.8 | 1§ 59 = 59sec.; 2.5 = 2min. 50 sec., etc
3 Dezactivat
A 0 Lumina intermitenta o ! X Fara avertizare
0 c Cu avertizare
! Timpul de lumina a garajului 0..5./0..9 |03 59 = 59sec.; 2.5 = 2min. 50 sec., etc
2 Viteza barierei o .5 |03 0 !: viteza minima;
05: viteza maxima
3 Viteza de incetinire o .5 |0 0 1: viteza minima;
05: viteza maxima
Y Distanta de ncetinire 0 8.5 |00 00: distanta minima;
0S: distanta maxima
S Dezactivat
6 Forta maxima 0.t 0.9 [0S 0 I: forta minima; 10: forta maxima
1 Tnchidere fotocelul4 utilizatd pe parcursul | ! Inchidere imediata
timpului de asteptare 0 e X Reincepe timpul de asteptare
(doar in modul automat) a
0 3 Nu are efect
8 Buton actionat pe parcursul timpului de | § ! Inchidere imediata
asteptare 0 e X Reincepe timpul de asteptare
(doar in modul automat) a 3 NU are efect
9 Modul de deschidere 0 ! X Deschidere in conformitate cu modul
selectat in functiile principale (F)

0 c Deschidere comunitara (panoul de
comanda nu raspunde la comenzile de la
cheie n timpul deschiderii)

0 3 Deschidere progresiva (poarta se
opreste daca un dispozitiv cu cheie este
actionat Tn timpul deschiderii. Bariera se
inchide daca acesta este activat din nou)

n ' Manevre realizate X X Indica ciclurile realizate, multiplicand

cifra indicata cu o cantitate, de exemplu:
68 indica 6.800 cicluri realizate
6.8 indica 68.000 cicluri realizate
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KpaTkoe pykoBoACTBO MO YCTAaHOBKE M NPOrpamMMuMpoBaHuIo0 Pycckun

[laHHOe KpaTKoe pyKOBOACTBO SIBMSIETCH CKATbIM U3NOXEHWEM MOJTHOW MHCTPYKLMM MO YCTAaHOBKE.
YNnomsiHyTasi MHCTPYKUWMS BKIOYaET B cebsi 3amMmeyvaHmnsi no 6e30MacHOCTM U Apyrve HeobxoanmMble

NPEAYNPEXOEHUE
nosicHeHus1. IHCTPyKLMIO MO YCTaHOBKE MOXO 3arpy3uTb u3 pasgena Descargas (3arpysuTb) Ha
Beb-cante Erreka: http://www.erreka-automation.com
AneMeHTbl NOJSIHOW YCTaHOBKMU Pa3bnokunpoBka

A npn pas6rnokupoeke  cnepyer
co6npaTb Mepbl NPeAOCTOPOXHOCTMH.
Ecnv wnar6aym He c6anaHcupoBaH,
UNKU He YCTAHOBIEHA CTpena, ABWXeHue
BHYTPEHHel NpYXMHbl MOXET NPUBECTU

N K PE3KOMY CMeLLEHUIO.

KabenbHas npoBogka

A: obuiee nutaHue

B: curHanbHas namna

C: dotogatumkm (Tx/RX)

D: knto4eBoK BhIKIlOYaTeNb

2 x 0,5mm?
(max. 25m)

P

2 x 0,5mm? 4 x 0,5mm?
(max. 30m)

2 x 0,5mm?

D136A

Pa3bnokupoBka (py4Hou npuBoa):
npoBepHuTE HGapawek (P) Bnpaso 4o ynopa.

BrnoknpoBka (MexaHM4ecKui NpuBoA):
nposopayunBante b6apawek (P) Bneeo o
[OCTUXKEHNS1 BIOKNPOBKN.

E136A

YcTaHoBKa cTpenbl

1 Llinarbaym noctaBnsieTcss cobpaHHbIM MO YCTaHOBKY C
npaBoi CTOpPOHbl. pn HeobxoAMMOCTU YCTaHOBKM C E
NeBON CTOPOHbI, cneayeT cnepsa BbIMOMHWUTL onepauuw,
onucaHHble B NyHkTe "CMeHa CTOpPOoHbI" (CM. criegyoLLyio
cTpaHuuy).

1 3abnokupoBaTb NPUBOA U YCTAHOBUTbL NMEPBYHO CEKLMIO.
2 Pa36nokupoBaTh NPUBOA U OMYCTUTL CTPENY BPY4HYIO.

3 BabnokupoBaTb NPUBOA M YCTAHOBUTb BTOPYH CEKLMIO.

1]
O =l

NG NTS424E: S= 70cm % L

% NTS624E: S= 60cm

P136C1 P136C2 29
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CMeHa CTOpPOHbI

NMpaBocTOPOHHUM
wnar6aym

INleBocTOpPOHHUM
wnarbéaym

45°

E136D

~

BanaHcupoBKa

N

= OANA NMPABUNbHOW PABOTbLI, LUNTATBAYM
HEOBXOOUMO CBAJIAHCUPOBATD.

Pas3bnokupyiite npueog U HaTArMBanWTe NPYXUHY
00 Tex nop, Noka cTpena He cTaHeT nop yrnom 45°.

Pas6noknpoBaTb

P136G

OoOLwee nogknoyeHne

BAT: (2x12V)

BATTE!

IN/OUT

RY

SCA(24VdC) 1 E
T ( cHG |
AT ] : . Q|,I
= )
f o > Y i
3 SEMAFORO TRAFO
SG.C 4
5
. 6
test
aR=E=s O
8 ()
(24 Vdc) 1
DEST ] o4 > <I} J
or Q='
. 116 U
La 124" e
(méx 2.300 W) MI v RADIO -
()13 o]
., 0 |e—acs —
+ e "f\j' 3
L ANT
F1 /4/ RE S
NTS 324E, NTS 424E, NTS 624E: =
230Vac/50Hz %08
NTS324EM, NTS424EM, NTS624EM: L= —
125Vac/60Hz  RED H e

P136F

NHankauma Ha gucnnee

‘ ‘ ‘ D1 wu D2: D3 u D4:
( D1 >D2 - D3~ D4 CL (ropuT He muras) wnar6aym 3akpbIT LS 3alUNUTHOE YCTPOICTBO
\\ / CL (muraer) wnar6aym 3aKpblBaeTcst 3aKpbITVA aKTMBMPOBAHO
0P (ropuT He murasi) wnar6aym oTKpbIT £ AaT4mK 0CTaHoBa MoTopa
oP (muraer) wnarbaym oTKpbiBaeTCs Fi npenen ycunus
XX (obpatHbI oTcyeT)wnarbaym B oxugaHim npeBblLleH
@I I_C_>/_| I_Cl)__l @ Se0P npueoa pa3BrokMpoBaH EH barapes B pabore
Eno  cdoTogaTumku
[ ( \ PR (roput He Muras) naysa (aBUXeHMe He 3aBEpLIEHO) HeVCTPaBHb
esc AV enter 5 (ropuT He MMras) wnarbaym B Mouckax 3aKPLITOro MONOXEHNS (TecTUpoBaHue)

M136C




I [laHHasd  onepauus
Heobxoguma, TOSbKO
ecnu wnaréaym

nocrne nepesarpysku
(rS)  oTkpbIBaeTcs,
BMECTO TOro 4YTOObI
3aKpbIBaTHCS.

JAN H A" [enter

CmeHa HanpaBneHus BpauweHus (L 1)

N —
(0]
17
(2]
o —
>
o —
<
 —
]
2
0]
Il
e B

P58G

Pernctpaumsa paguocurHana, P | (tronbko npuemHukom RSD)

=" [pn ncnonb3oBaHUn
Opyroro npuvemMHuka,
otnnyHoro ot RSD,
Heob6xoaumo
03HAKOMWUTBLCS C €ro
WHCTPYKLNEN.

’ 7 ) \\ / !/
o
J\:\:\—y

L

!
5555 oo
S—) epe—J
esc AN V ||enter esc AH \ {enter
8 g
6]

i

Ons npaBunbHOM paboTbl Wnarbayma HE0O6Xo0A4MMO NPOU3BECTU PerucTpauuio Nnpoxoaos

’ =
esc AN V ||enter
(q

Peructpauus npoxogos (P3)

/

_E i
|esc HAH \ {enter esc A V ||enter
C L

& &

6
mrEE s ==
— Z0mJ Iniwinlin|
/—\:\:\—ﬂ ——
esc || A \% ﬁ |escH A H \Y {enter
[
i
()
O oxwupaiite, noka
wrarbaym
COBEpLUUT NPOXoabl ssef| A || Ve
(X3

|

.
L’ 'l—‘” 1
=)

e
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MonHasa Tabnuua nporpammMupoBaHUs

MpenyctaHo
D1 | D2 |[MapameTp D3 D4 BIeHHas Onuum nnu 3aHaveHus
onuus
C ! HanpaeneHue BpalleHus MoTopa 0 ' X “
D e ﬁ
Y OTkntoveHo
S 3aWwmnTHOE YCTPOMUCTBO 3aKpbITUSA 0 0 X YCTPONCTBO HE YCTAHOBMNEHO
(poToanemeHT unu nonoca) I 0 YcTponcTBo 6e3 TecTMpOoBaHus
' ! YCTPONCTBO C TeCTUpOBaHMEM
P | Pernctpauus pagnocurHana nofiHoOro o n
OTKpbITHS
c OTKMIOYEHO
3 PerucTpaums npoxoaa unar6ayma o n
F ! Pexvum paboTebl 0 ! ABTOMaTUYECKUIA
o c X MonyasToMaTUHECcKuii
2 Bpemsa oxuganus B aBTomatuueckom | 3...6. | 0..9 | 1§ 59 =59 cek; 2.5 =2 MuH 50 cek n T. 4.
pexume
3 OTKITHOYEHO
A a CurHanbHas namna o ' X Bes npeayseaomneHus
0 c C npenyseaomneHmem
) Bpems ocBelleHus rapaxa 0.5.10..9 |83 S8 =59 cek;2.5=2MnMH 50 cekn T. A.
c CkopocTb wnarbayma o .5 |03 0 ! MMHMManbHasa ckopocTb;
05: makcumarnbHas ckopocTb
3 CKOpPOCTb MU MAMKON OCTaHOBKE 0 .5 |0 0 !: MuHMManbHas ckopocTs;
05: makcumanbsHas ckopocTb
Y PaccTosiHMe nNpu MArkoi OCTaHOBKe 0 0.5 00 00: MuHumanbHoe paccTosiHue;
05: makcumanbHoe pacctosHme
S OTKIHOYEHO
) MakcumarsHoe ycunme 0.1 180.8 |08 0 !: MuHumanesHoe younuve;
I0: makcumansHoe ycunue
1 Mpoxoa no cphoToAaaTuUMKy 3akpbiTua B | ' HemennexHoe 3akpbiTvie
TeYeHMe BPEMEeHU OXMaaHNs (TOMbKO B | [ 2 X MoBTOp BpeMenH oxunaaHs
aBTOMaTU4YECKOM pexunme) a -
0 3 He npoussoaut aeiictaus
8 3anencTsoBaHMe KHOMOYHOTO 0 ! HemennexHoe 3akpbiTvie
BLIKNIOYaTensa B TeYeHne BpemMeHu 0 2 X MoBTOp BpeMenH oxunaaHs
0XMOaHUs (TONMbKO B aBTOMAaTUYECKOM |4 3 He NDOVaBOmNT HerCTon
pexume) Y p anT o
9 Pexum oTKpbITUS 0 ! X OTKpbITUE COrNacHoO pexumy,
BbIGPAHHOMY B rmaBHbIX pyHKUMAX (F)
0 c O6Lee OTKpLITHE (BO BPeMsi OTKPbLITHSA
naHernb ynpaBneHns He NOAYNHAETCS
KOMaHaaM ABUXKEHMS)
o 3 MowaroBoe OTKpbITUE (ECNN BO BpeMs
OTKpbITUA cpabaTkiBaeT kakoe-nn6o
YCTPOWCTBO ABMXEHUS, wnarbaym
npuocTaHaenueaetcsa. Ecnu Takoe
yCTpONCTBO cpabaTbiBaeT CHOBa,
warbaym 3akpbiBaeTcs.)
n ! MpoaenaHHbIe onepawmm X X MokasblBaeT KONMYECTBO NpoAenaHHbIX

pabounx uuknos. OTo6paxaemyto
undpy cnegyet YMHOXUTb Ha
onpefeneHHoe Y1cro, Hanpuvep:
68 nokaswbiBaeT, uto wWnarbaym
npogenan 6800 pabo4nx LUKIoB
6.8 nokasbiBaeT, yTo wnar6aym
npogenan 68 000 pabounx LMKIOB
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