VIVO-M201(M) ERREKA

AUTOMATISMOS / PUERTAS AUTOMATICAS

Guia rapida de instalacién y programaciéon Espafiol

Esta guia rapida es un resumen del manual de instalacion completo. Dicho manual contiene advertencias de
seguridad y otras explicaciones que deben ser tenidas en cuenta. Puede descargar el manual de instalacion en
el apartado “Descargas” de la web de Erreka:
http://www.erreka.com/Automatismos/descargaDocumentos.aspx

AVISO

Elementos de la instalacion completa

E143A

CABLEADO ELECTRICO:

Elemento N° hilos x seccion Longitud maxima
A: Alimentaciéon general 3x1,5mm? 30m
B: Lampara destellante 2x0,5mm? 20m
C: Fotocélulas (Tx / Rx) 2x0,5mm? / 4x0,5mm? 30m
D: Selector de llave 2x0,5mm? 25m
S E: Accionador 4x0,75mm? 20m
% F: Antena Cable coaxial 50Q (RG-58/U) 5m
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i Si utiliza un  solo
accionador, conéctelo VIVO-M201: 230Vac DEST.

en las bornas G1, G2 y VIVO-M201M: 125Vac LG ' max. 40W

I

G3 (accionador A7), VIVO-M201: max 2.300W mgmgg: M231°2‘$,°ac

S.INT

VIVO-M201M: max 1.250W

P176Z2
DL2: recibiendo sefial radio RSD Conexiones accionador A1: Conexiones accionador A2:
DL3: grabacion activada G1  abrir G4  abrir
DL4: puerta abriendo G2 cerrar G5  cerrar
DL5:  puerta cerrando G3  comun, color gris G6  comun, color gris
PUL1: minipulsador cerrar 1 Presionando PUL1 (cerrar), se ilumina DL5 y se activan las bornas
PUL2: minipulsador abrir G2-G3 de A1y G5-G6 de A2.
T conexion a tierra 1= Presionando PUL2 (abrir), se ilumina DL4 y se activan las bornas

G1-G3 de A1y G4-G6 de A2.

Sentido de giro: compruebe el funcionamiento mediante los minipulsadores PUL1 (cerrar) y PUL2 (abrir). Si el sentido
de giro de algun accionador no es correcto, intercambie los cables conectados en las bornas G1y G2 6 G4 y G5.

Funciones de SW2 durante la grabaciéon (DIP1 = ON)

DIP1=0ON: grabacién activada (DL3 se ilumina)

S/‘"’2 DIP1=ON y DIP2=ON: grabacion del recorrido total
ON ’ DIP1=ON y DIP3=0ON: grabacién del recorrido peatonal
UHHHHHHHHH DIP1=ON y DIP4=0ON: grabacién del cddigo de radio para apertura total

12345678910 . DIP1=ON y DIP6=ON: grabacién del cddigo de radio para apertura peatonal




Grabacion del codigo de radio para apertura total (s6lo con receptor RSD)

i Si utiliza un receptor distinto al
propias

RSD, consulte
instrucciones.

Sus

activado.

Conecte la alimentacion eléctrica y
cierre las hojas, pulsando PUL1 sin

soltarlo.

Coloque los DIPs como muestra la
figura (DIP1=ON, DIP4=0ON). DL3 se
ilumina indicando modo de grabacién

Sw2 ON

!

12345678910

Coloque DIP1 y DIP4 en OFF.
DL3 queda apagado.

Sw2
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Pulse el botén del canal deseado.
DL2 se ilumina de forma intermitente
al finalizar la grabacion.
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A Desconecte y vuelva a conectar la
alimentacion eléctrica.

DIP4.

R143L

Codigo de radio para
apertura peatonal

La grabacion se realiza de la misma
manera,

utilizando DIP6 en lugar de

Grabacion del recorrido total

1 Si utiliza un sélo accionador (A1), las tres pulsaciones de ST1 correspondientes al paso 6, deben ser
realizadas rapidamente, para que los tiempos correspondientes a A2 sean minimos. Analogamente,
las tres pulsaciones de ST1 correspondientes a los pasos 7, 8 y 9, deben ser realizadas rapidamente.

Conecte la alimentacion
electrica y cierre las hojas
pulsando PUL1 sin soltarlo.
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H Coloque DIP1 en ON,
DIP2 en ON, DIP5 en ON
(s6lo con electrocerradura),
DIP8 en ON (paro suave)*.

Sw2
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DL3 se ilumina (grabacion
activada).

Pulse ST1 para iniciar la
apertura de la hoja 1.
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Pulse ST1 para iniciar el
paro suave (s6lo con
DIP8=ON).
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Pulse ST1 para terminar
la apertura.
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[ Realice la  misma
secuencia con la hoja 2.
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Pulse ST1 para iniciar el
cierre de la hoja 2
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B Pulse ST1 para iniciar el
paro suave (sélo con
DIP8=0ON).
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E] Pulse ST1 para terminar
el cierre.
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Realice la  misma
secuencia con la hoja 1.
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Coloque DIP1y DIP2 en
OFF. DL3 queda apagado.

Sw2
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*: Si emplea accionadores hidraulicos con amortiguacion, el paro suave lo realiza el accionador de forma mecanica (DIP8 = OFF)

Grabacion del recorrido peatonal

Se realiza de la misma manera que la grabacion del
recorrido total, con las diferencias siguientes:

e Se emplean DIP1 y DIP3 en lugar de DIP1 y DIP2
e Se realiza solo con la hoja 1
® Se emplea ST2 en lugar de ST1




Seleccion de modos y funciones mediante SW2 (DIP1 = OFF)

DIP Modos y funciones Opcién  Efecto
DIP1 OFF
ON la ldmpara destellante se ilumina y la maniobra comienza tras un
) ] preaviso de 3 sequndos
DIP2  Preaviso de maniobra - , , . ,
OFF la ldampara destellante se ilumina y la maniobra comienza
inmediatamente
apertura paso a paso (si durante la apertura se acciona algun
ON dispositivo de marcha, la puerta se detiene; si se acciona de nuevo, la
DIP3  Modo de apertura puerta se cierra)
OFF apertura comunitaria (durante la apertura el cuadro de maniobra
no obedece las 6rdenes de marcha)
modo automatico (la puerta se cierra automaticamente al terminar
o , » ON el tiempo de espera, que se ajusta mediante T.E.). Si se activa la
pipa  Modo automatico 6 semi-automatico fotocélula, se reinicia el tiempo de espera.
(para marcha total y peatonal) - — - : —
OFF modo semi-automatico (la puerta solo se cierra al recibir la orden de
marcha)
ON impulso de retroceso activado. Si esta seleccionado el paro suave
pips  'MPpulso de retroceso / (DIP8=ON), también realiza impulso de cierre
impulso de cierre , . ,
OFF impulsos de retroceso y cierre desactivados
ON durante la espera, la puerta obedece las 6rdenes de marcha (puede
DIPE Modo automético opcional ser cerrada antes de terminar el tiempo de espera)
(sélo si DIP4 = ON) OFF la puerta no puede ser cerrada hasta que finalice el tiempo de espera;
una orden de marcha provoca el reinicio del tiempo de espera
Mantenimiento de la presion ON cada media hora realiza un impulso de cierre para mantener la presion
DIP7  hidraulica hidraulica
(sélo para accionadores hidraulicos) — OFF mantenimiento de presién desactivado
DIPg Paro suave (solo para accionadores ~ ON las hojas disminuyen su velocidad antes de llegar al tope
sin amortiguacion mecanica) OFF las hojas llegan hasta el tope a velocidad rapida
Funcion antiaplastamiento Funcién activada: durante el recorrido a velocidad rapida, la puerta
(deteccion de obstaculos); ON detecta obstaculos al colisionar, y retrocede (cuando el paro suave
DIP9  los obstaculos sélo son detectados esta activado, DIP8=ON) o queda parada (cuando el paro suave esta
cuando detienen completamente la desactivado, DIP8=0OFF) para evitar el aplastamiento
puerta OFF Funcion desactivada

DIP10 Sin funcién

poner siempre en OFF
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Ajuste de los potenciometros

T.D (tiempo de desfase entre hojas durante el cierre): regule el tiempo que
transcurre entre el comienzo del cierre de una hoja y el de la otra. El tiempo de
desfase en la apertura no es regulable.

T.LG. (tiempo de la luz de garaje): si ha conectado el circuito de iluminacion
del garaje al cuadro de maniobra, regule el tiempo que permanecen encendidas
las lamparas mediante T.LG.

T.E (tiempo de espera puerta abierta): si ha programado el modo de
funcionamiento automatico (DIP4=0ON), regule T.E. para ajustar el tiempo de
espera con la puerta abierta (antes de comenzar a cerrarse automaticamente).

P.M (par motor): mediante P.M regule correctamente el valor maximo de la
fuerza del accionador.

e Accionadores hidraulicos: regule P.M. al valor maximo.
e Accionadores electromecanicos (sensibilidad funcién antiaplastamiento):

regule P.M en el minimo valor posible, compatible con el buen
funcionamiento de la puerta.

A Ajuste el par de forma que se respeten las fuerzas maximas de cierre
indicadas en la norma EN12453:2000. Realice las mediciones como se
describe en la norma EN 12445:2000.




VIVO-M201(M)

Guide rapide d’installation et programmation

ERREKA

AUTOMATISMOS / PUERTAS AUTOMATICAS

Francais

AVERTISSEMENT

Ce guide rapide est un résumé du manuel d'installation complet. Ce manuel reprend les
avertissements de sécurité et autres explications qui doivent étre pris en compte. Vous pouvez
télécharger le manuel d'installation dans la section " Téléchargement " du site Web d'Erreka :
http://www.erreka.com/Automatismos/descargaDocumentos.aspx

Eléments de I'installation compléte

CABLAGE ELECTRIQUE :

E143A

Elément N° de fils par section Longueur maximale
A : Alimentation générale  3x1,5mm? 30m

B : Feu clignotant 2x0,5mm? 20m

C : Photocellules (Tx/Rx) 2x0,5mm?/ 4x0,5mm? 30m

D : Sélecteur a clef 2x0,5mm? 25m

E : Actionneur 4xO,75mm2 20m

F : Antenne Cable coaxial 50Q (RG-58/U) 5m




Connexion générale
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(24Vac) VIVO-M201 :

STOP 0,35A

S. EXT || L 230Vac/50Hz

VIVO-M201M :

6
P. / - EC \.l./ Al 125Vac/ 60Hz
* (17 Vdc)
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1
A2
M2
CEr
i Si un seul actionneur est

employé, connectez-le VIVO-M201: 230Vac DEST.
: y VIVO-M201: 230Vac
G3 (actionneur A1). VIVO-M201: max 2.300W :
VIVO-M201M: max 1.250W — VIVO-M201M: 125Vac

S.INT

P176Z
DL2: réception signal radio RSD Connexions actionneur A1 : Connexions actionneur A2 :
DL3: enregistrement activé G1  ouvrir G4  ouvrir
DL4: porte en train de s'ouvrir G2  fermer G5  fermer
DL5: porte en train de se fermer G3  commun, couleur grise G6  commun, couleur grise
PUL1: mini-bouton fermer i En appuyant sur PUL1T (fermer), DL5 s’illumine et les bornes G2-G3 de A1 et
PUL2 : mini-bouton ouvrir G5-G6 de A2 s’activent.
T: connexion a terre 15" En appuyant sur PULT (fermer), DL4 sillumine et les bornes G1-G3 de A1 et

G4-G6 de A2 s’activent.

Sens de rotation : vérifiez le fonctionnement avec les mini-boutons PUL1 (fermer) et PUL2 (ouvrir). Si le sens de rotation
d’'un actionneur n'est pas correct, échangez les cables connectés aux bornes G1 et G2 ou G4 et G5.

Fonctions de SW2 pendant I’'enregistrement (DIP1=0ON)

DIP1=ON : enregistrement activé (DL3 s'illumine)

S/W2 DIP1=ON et DIP2=ON : enregistrement du parcours total
ON ’ DIP1=ON et DIP3=ON : enregistrement du parcours piétonnier
UHHHHHHHHH DIP1=ON et DIP4=0ON : enregistrement du code radio pour ouverture totale

12345678910 143l DIP1=ON et DIP6=ON : enregistrement du code radio pour ouverture piétonniere




Enregistrement du code radio pour ouverture totale (seulement avec récepteur RSD)
’=°Si vous utilisez un  récepteur Placez les DIP comme indique Placez DIP1 et DIP4 sur OFF.

différent du RSD, consultez ses I'illustration  (DIP1=0ON, DIP4=0N). DL3 reste éteint.
instructions. DL3 s'illumine en indiquant le mode
d’'enregistrement activé. SW2
Connectez I'alimentation
électrique et fermez les vantaux, en SW2 ON ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ
appuyant sur PUL1 sans le lacher.

ST

12345678910

R176B 7 N
A Déconnectez et  connectez  a

nouveau I'alimentation électrique.

B Appuyez sur le bouton du canal
désiré. DL2 <'illumine de facon
intermittente a la fin de I'enregistrement.

Code radio pour ouverture

7 o .. .
Q\% /) pietonniere
L'enregistrement se réalise de la

méme facon, en utilisant DIP6 au lieu
de DIP4.

R138C R143L

Enregistrement du parcours total

1 Si vous n'utilisez qu’un seul actionneur (A1), les trois pulsations de ST1 correspondantes au pas 6
doivent étre effectuées rapidement, pour que les temps correspondants a A2 soient minimaux. De la
méme facon, les trois pulsations correspondantes aux pas 7, 8 et 9 doivent étre effectuées rapidement.

Connectez I'alimentation | [E§ Appuyez sur ST1 pour Réalisez la  méme
électrique et fermez les | commencer I'arrét doux i sequence avec le vantail 1.

X

vantaux, en appuyant sur | (seulement avec DIP8=0ON). @\5/
s

= R143F

PUL1 sans le lacher.
N o ,

% Dy\l %(\D \S?jj:ll/\=[ K Appuyez sur ST1 pour ST =|:

commencer la fermeture du
PUL1 )
R143A R143D vantail 2.

Placez DIP1 sur ON, DIP2 sur Appuyez sur ST1 pour

\
N \ .
ON, DIP5 sur ON (seulement terminer I'ouverture. ‘“I @5/ /
. \ ST1

avec électroserrure), DIP8 sur
ON (arrét doux)*. DL3 s'illumine

N
1 A
(enregistrement activé). \ﬁ Aiaoe N, 1
ST1 \ B Appuyez sur ST1 pour \E}fj \
sw2 4="|: commencer |'arrét  doux ST1 :|==.=,.|:
on Fase (seulement avec DIP8=ON). Ri4sJ

ajal"J0, M0 B Réalisez  la  meme N Placez DIPT et DIP2 sur

séquence avec le vantail 2.

1
12345678910 / %/ OFF. DL3 reste éteint.
2 _\[ ST

El Appuyez sur ST1 pour 3 ' @‘jé Sw2
commencer |‘ouverture du \

antail 1 L - s el I VT T i
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* : Si vous employez des actionneurs hydrauliques avec amortissement, I'arrét doux est effectué par I'actionneur de
facon mécanique (DIP8 = OFF)

Enregistrement du parcours piétonnier

Il s'effectue de la méme facon que I'enregistrement du e DIP1 et DIP3 sutilisent au lieu de DIP1 et DIP2
parcours total, avec les différences suivantes : e Se réalise seulement avec le vantail 1
e ST2 est utilisé au lieu de ST1




Sélection des modes et des fonctions avec SW2 (DIP1 = OFF)

DIP Modes et fonctions Option Effet
DIP1 OFF
ON le feu clignotant s’illumine et la manceuvre commence aprés un
o préavis de 3 secondes
DIP2  Préavis de manceuvre , : ,
OFF le feu clignotant s’illumine et la manceuvre commence
immédiatement
ouverture progressive (si pendant I'ouverture, un dispositif
ON guelconque de marche est activé, la porte s'arréte ; s'il est a nouveau
DIP3  Mode d'ouverture activé, la porte se ferme)
OFF ouverture communautaire (pendant I'ouverture, I'armoire de
commande n’obéit pas aux ordres de marche)
mode automatique (la porte se ferme automatiquement aprés
Mode automatique ou ON I"écoulement du temps d'attente qui est réglé avec T.E.). Si les
DIP4  semi-automatique photocellules s’activent, le temps d’attente recommence.
(pour marche totale et piétonniere) OFF mode semi-automatique (la porte se ferme seulement aprés avoir
recu |'ordre de marche).
) ON impulsion de recul activée. Si I'arrét doux est sélectionné (DIP8=0N),
pips  Impulsion de recul / I'impulsion de fermeture se réalise aussi.
impulsion de fermeture , : —
OFF impulsions de recul et de fermeture désactivées
ON pendant I'attente, la porte obéit aux ordres de marche (elle peut étre
DIPG Mode automatique optionnel fermée avant la fin du temps d'attente).
(seulement si DIP4 = ON) OFF la porte ne peut pas étre fermée avant la fin du temps d'attente ; un
ordre de marche provoque le redémarrage du temps d'attente
Maintenance de la pression ON toutes les demi-heures, une impulsion de fermeture a lieu pour
DIP7  hydraulique (seulement pour maintenir la pression hydraulique
actionneurs hydrauliques) OFF maintenance de pression désactivée
Arrét doux (seulement pour ON les vantaux diminuent leur vitesse avant d’atteindre la butée
DIP8  actionneurs ] . ]
sans amortissement mécanique). OFF les vantaux atteignent la butée a vitesse rapide
_ o o Fonction activée : pendant le parcours a vitesse rapide, la porte
Fonction anti-ecrasement (détection ON détecte les obstacles lorsqu'elle les heurte, puis elle recule (lorsque
ppg  d'obstacles) : les ob’s_taclesAne sont I'arrét doux est activé, DIP8=ON) ou elle reste en arrét (lorsque 'arrét
detectt\es que lorsqu'ils arrétent doux est désactivé, DIP8=OFF), pour éviter |'écrasement.
completement la porte ; T
OFF Fonction désactivée
DIP10  Sans fonction placer toujours sur OFF

Réglage des potentiometres
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T.D (temps de déphasage entre les vantaux pendant la fermeture) : réglez
le temps qui s'écoule entre le début de la fermeture d'un vantail et celui de
I'autre. Le temps de déphasage pendant I'ouverture n’est pas réglable.

T.L.G. (temps de la lumiére de garage) : si vous avez connecté le circuit
d'illumination du garage a I’'armoire de commande, réglez le temps pendant
lequel les feux restent allumés avec T.LG.

T.E (temps d’attente porte ouverte) : si vous avez programmé le mode de
fonctionnement automatique (DIP4=0N), réglez T.E. pour ajuster le temps
d'attente avec la porte ouverte (avant de commencer a se fermer
automatiquement).

P.M (couple moteur) : avec P.M, réglez correctement la valeur maximale de la

force de I'actionneur.

e Actionneurs hydrauliques : réglez P.M. sur la valeur maximale.

e Actionneurs électromécaniques (sensibilité fonction anti-écrasement) : réglez P.M
sur la valeur minimale, compatible avec le fonctionnement correct de la porte.

A Réglez le couple de facon que les forces maximales de fermeture
indiquées dans la norme EN12453:2000 soient respectées. Réalisez les
mesures conformément a la norme EN 12445:2000.




VIVO-M201(M) ERREKA

Quick installation and programming guide English

This quick guide is a summary of the complete installation manual. The manual contains safety warnings
IMPORTANT and other explanations which must be taken into account. The installation manual can be downloaded by
NOTE going to the "Downloads" section at the Erreka website:
http://www.erreka.com/Automatismos/descargaDocumentos.aspx

Elements of the complete installation

E143A

ELECTRICAL CABLING:

Element N° wires x section Maximum length
A: Main power supply 3x1.5mm? 30m

B: Flashing light 2x0.5mm? 20m

C: Photocells (Tx / Rx) 2x0.5mm? / 4x0.5mm? 30m

D: Key switch 2x0.5mm? 25m

E: Operator 4%0.75mm? 20m

F: Antenna Coaxial cable 50Q (RG-58/U) 5m
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General connections
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AUX
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STOP 0,35A L L 230Vac/50Hz

S. EXT

VIVO-M201M:

6
P. / - EC \.l./ Al 125Vac/60Hz
* (17 Vdc)
oM
@ T

L
A2
M2
(215
iWhen using a single

operator, connect it to VIVO-M201: 230Vac DEST.
cable connectors G1, G2~ VIVO-M201M: 125Vac LG M max. 40W
! VIVO-M201: 230Vac
and G3 (operator A1). VIVO-M201: max 2.300W :
P VIVO-M201M: max 1.250W —  VIVO-M201M: 125Vac

S.INT

P176Z
DL2: receiving RSD radio signal A1 operator connections: A2 operator connections:
DL3: programming enabled G1  open G4 open
DL4: gate opening G2  close G5 close
DL5: gate closing G3 common, grey G6 common, grey
PUL1: close mini-pushbutton i When pressing PUL1 (close), DL5 lights up and A1 G2-G3 and A2 G5-G6
PUL2: open mini-pushbutton cable connectors are enabled.
T earth connection 15" When pressing PUL2 (open), DL4 lights up and A1 G1-G3 and A2 G4-G6

cable connectors are enabled.

Turning direction: check operation using the mini-pushbuttons PUL1 (close) and PUL2 (open). If the turning direction
of any operator is not correct, interchange the cables connected in cable connectors G1 and G2 or G4 and G5.

SW2 Functions during programming (DIP1=0ON)

DIP1=0ON: programming enabled (DL3 lights up)
DIP1=0ON and DIP2=ON: total open/close programming

ON ’ DIP1=ON and DIP3=0ON: pedestrian open/close programming
UHHHHHHHHH DIP1=ON and DIP4=ON: total opening radio code programming

sSw2

12345678910 . DIP1=ON and DIP6=ON: pedestrian opening radio code programming




Total opening radio code programming (with RSD receiver only)

iz If a receiver other than RSD is used,
see the corresponding instructions.

Connect the electrical power
supply and close the leaves, keeping
PUL1 pressed down.

B R Wy

R143A

] Place the DIPs as shown in the
figure (DIP1=ON, DIP4=0ON). DL3
lights up to show programming mode
enabled.

Sw2

!

12345678910

R176B

Select the code in the transmitter.

R138C

Press the button of the required
channel. DL2 flashes to show
programming is complete.

@\3 )
J

Place DIP1 and DIP4 in OFF.
DL3 remains off.

Sw2

" AN AR

12345678910

R176K

A Disconnect and reconnect the
electrical power supply.

Pedestrian opening radio
code

Programming is carried out in the
same way, using DIP6 instead of DIP4.

R143L

Total open/close programming

i If a single operator is used (A1), the three strokes of ST1 corresponding to step 6 must be
carried out quickly in order to keep the corresponding A2 times to a minimum. Similarly,
the three strokes of ST1 corresponding to steps 7, 8 and 9 must be carried out quickly.

Connect the electrical
power supply and close the
leaves, keeping PUL1
pressed down.

iﬁ% Dy< %(\D

R143A

Place DIP1 in ON, DIP2 in
ON, DIP5 in ON (only with
electrolock), DIP8 in ON
(soft stop)*.

Sw2

"1

12345678910

$1768

DL3 lights up (programming
enabled).

EJ Press ST1  to start
opening leaf 1.

N

ST+

R143C

B Press ST1 to start soft
stop (with DIP8=ON only).

N/; R 1
)

N

R143D

finish

B Press ST1 to

opening.

o .
\ﬁ 1
N,

R143E

[ Carry out the same
sequence with leaf 2.
\
t§'[ sT1
s

-,
1 A%

Press ST1 to start closing
leaf 2

\

N

A" E%/
ST1

- R143G

BJ Press ST1 to start soft
stop (with DIP8=ON only).

.
:J ~;§<;[§§;
B Press ST1 to finish
closing.
s

] =

R143I

Carry out the same
sequence with leaf 1.

N

2 i}

ST1 -=,|:
~Nb

S

Place DIP1 and DIP2 in
OFF. DL3 remains off.

Sw2

uadalaelis

12345678910

O

b=

S176K

*: If hydraulic operators with absorbers are used, soft stop is carried out mechanically by the operator (DIP8 = OFF)

Pedestrian open/close programming
e DIP1 and DIP3 are used instead of DIP1 and DIP2

This is carried out in the same way as total open/close
programming, with the following differences:

e (Carried out only with leaf 1

e ST2 is used instead of ST1

1
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Function and mode selection using SW2 (DIP1 = OFF)

DIP Modes and functions Option Effect
DIP1 OFF
ON the flashing light comes on and the operation begins after a 3 second
DIP2  Advance warning warning
OFF the flashing light comes on and the operation begins immediately
step-by-step opening (the gate halts if a key device is enabled
ON ; . . :
, during opening, and closes if enabled again)
DIP3  Opening mode - -
OFF collective opening (the control board does not obey the key
commands during opening)
automatic mode (the gate closes automatically after standby time
. ON has passed, which is adjusted using T.E.). Standby time restarts if the
DIP4 Automatic or step-by-step modg photocell is enabled.
(for pedestrian and total operation) —
OFF step-by-step mode (the gate only closes when receiving the key
command)
_ ON recede impulse enabled. If soft stop is selected (DIP8=0ON), a close
pips  Reverse impulse/ impulse is also carried out
close impulse : :
OFF close and recede impulse disabled
during standby, the gate obeys the key commands (can be closed
, , ON . 2"
DIPG Automatic mode Opt|ona| before Standby time f|n|SheS)
(only if DIP4 = ON) OFF the gate cannot be closed until standby time finishes; a key command
will cause standby time to restart
o , ON every half an hour it carries out a close impulse in order to maintain
DIP7 I\/Ia|nta|n|ng hydraulic pressure hydraulic pressure
(for hydraulic operators only) — :
OFF maintain pressure disabled
DIPS Soft stop (only for operators ON the leaves reduce their speed before reaching the stopper
without mechanical absorber) OFF the leaves reach the stopper at high speed
_ _ . Function activated: during quick travel, the gate detects obstacles
Anti-crushing function (obstacle ON upon collision and recedes (when soft stop is activated, DIPS = ON) or
pipg  detection); the obstacles are only remains shut down (when soft stop is disabled, DIP8 = OFF) in order
detected when the gate has come to prevent crushing
to a complete halt : :
OFF Function disabled
DIP10  No function place always in OFF

T.D _—___—_{QE@E{ -
:. :;G\) 88 B
SR

Potentiometer adjustment

T.D (lapse between leaves during closing): adjust the time which passes
between the start of closing of one leaf and the other. The opening lapse time
is not adjustable.

T.LG (garage light time): if the garage lighting circuit has been connected to
the control board, regulate the time which the lights shall remain on using T.LG.

T.E. (gate open standby time): if automatic functioning mode has been
programmed (DIP4=0ON), set T.E. to adjust standby time with the gate open
(before automatic closing begins).

P.M (motor torque): use P.M. to adjust the maximum operator power value.

P.M. \\@2

P op
Q@ _P
dof
de~db
©
N~V vY vy Yy rvyvy
N J\‘A A\‘AL‘A A L‘AL‘A AN
Pl P2 P3 P4 P5 PB P7 P8 P11 P12 P22
$ )
tle vt
st Fm sz fm2 stop Lock 2%
P176M

e Hydraulic operators: set P.M. at the maximum value.

¢ Electromechanical Actuators (anti-crushing function sensitivity): set P.M at
the minimum value possible, compatible with the proper operation of the

gate.

A Adjust the torque to respect the maximum closing thrusts set out in
Standard EN12453:2000. Make the measurements as described in
Standard EN 12445:2000.




VIVO-M201(M)

Guia rapido de instalacao e programacao

ERREKA

AUTOMATISMOS / PUERTAS AUTOMATICAS

Portugués

AVISO

Este guia rapido é um resumo do manual de instalacdo completo, que contém adverténcias de seguranca e
outras explicacdes que devem ser tidas em atencdo. Pode fazer o download do manual de instalacdo na seccao

"Downloads" do site da Erreka:

http://www.erreka.com/Automatismos/descargaDocumentos.aspx

Elementos da instalacao completa

CABLAGEM ELECTRICA:

Elemento N° cabos x seccdo Comprimento maximo
A: Alimentagao geral 3x 1,5 mm? 30m

B: Lampada de sinalizacdo 2 x 0,5 mm? 20m

C: Fotocélulas (Tx/ Rx) 2x0,5mm2/4x0,5mm? 30 m

D: Selector de chave 2 x 0,5 mm? 25m

E: Accionador 4 x 0,75 mm? 20m

F: Antena Cabo coaxial 500 (RG-58/U) 5m

13



Ligacao geral

r SMF

ANT

| . PUL1 PUL2 DL2
=[] @ & Foe
; | sw1

OFF l
O -' E oL4 DL5 @
1 ~8 B ON
R. E. |l oo OO
e O Qo g
ST1-— o7 [oF-sT2 o |l e ° e g

G4 G5 GB Gl G2 G3

[IXIXIX XIKI] [IKI} KXXXXXE KX] Elmlxlz IZIZZIEZIZI AR |
P1 P2 P3 P4 P5 P6 P7 P8 Pﬂ m P22 P23 G7 GB eg Gw N L
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d

T stz =7 24vac  Coutesy Lamp. MOTOR? (G2-G1-COM) MOTOR (G2-G1-COM) |

|
L
_ o e |
AT.
a - l I'( I'{ J—_ T
C2 C1 -
-o/o- AUX —— ke
(24vac) VIVO-M201:
STOP 035A Tl L 230 Vca/50 Hz
S. EXT I
G4 666 N vivo-m20im:
P. / - EC \.l./ Al 125 Vcal 60 Hz
* (17 Vdc)
LT

S.INT @ A2
Ot

= Se utiliza um Unico

accionador, ligue-o nos VIVO-M201: 230Vac DEST.
bornes G’I GZ e 63 VIVO-M201M: 125Vac LG M max. 40W
, ! VIVO-M201: 230Vac
(accionador AT). VIVO-M201: max 2.300W :
VIVO-M201M: max 1.250W — VIVO-M201M: 125Vac

P176Z2
DL2:  areceber sinal rddio RSD Ligacoes accionador A1: Ligacoes accionador A2:
DL3: gravacdo activada G1  abrir G4  abrir
DL4: porta a abrir-se G2  fechar G5  fechar
DL5: porta a fechar-se G3  comum, cor cinza G6  comum, cor cinza
PUL1: mini-botao fechar 5 Ao carregar em PUL1 (fechar), DL5 ilumina-se e activam-se os bornes G2-G3
PUL2: mini-botao abrir de A1 e G5-G6 de A2.
T ligacao a terra 15° Ao carregar em PUL2 (abrir), DL4 ilumina-se e activam-se os bornes G1-G3

de A1 e G4-G6 de A2.

Sentido de rotacao: verifique o funcionamento através dos mini-botdes PUL1 (fechar) e PUL2 (abrir). Se o sentido de
rotacdo de algum accionador ndo estiver correcto, troque os cabos ligados nos bornes G1 e G2 ou G4 e G5.

Funcoes de SW2 durante a gravacao (DIP1 = ON)

DIP1=0ON: gravacao activada (DL3 ilumina-se)

S/W2 DIP1=ON e DIP2=0ON: gravacao do trajecto total
ON ’ DIP1=ON e DIP3=0ON: gravagao do trajecto pedonal
UHHHHHHHHH DIP1=ON e DIP4=0N: gravacao do cédigo de radio para abertura total

12345678910 143l DIP1=ON e DIP6=ON: gravacao do cédigo de radio para abertura pedonal




Gravacao do cédigo de radio para abertura total (apenas com o receptor RSD)

Coloque DIP1 e DIP4 no OFF.
DL3 fica apagado.

1z Utiliza-se um receptor diferente do
respectivas

RSD; consulte
instrucoes.

as

] Coloque os
mostrado  na

[ Lioue a alimentacdo eléctrica e
feche as folhas, premindo PULT sem

soltar.

DIP4=0ON). DL3 ilumina-se, indicando
o modo de gravacao activado.

DIPs conforme ¢
figura  (DIP1=0N,

Sw2 ON

ON

!

12345678910

Sw2

W duH il

12345678910
R176K

R176B

Prima o

R138C

botao
pretendido. DL2 ilumina-se de forma
intermitente ao terminar a gravacao.

@\3 )
J

do canal

A Desligue e
alimentacao eléctrica.

volte a ligar a

DIP4.

R143L

Codigo de radio para
abertura pedonal

A gravacao é realizada da mesma
forma, utilizando DIP6 em vez de

I Se utiliza um Unico accionador (A1), as trés pressdes de ST1 correspondentes ao passo 6 devem ser
realizadas rapidamente para que os tempos correspondentes a A2 sejam minimos. De forma analoga,
as trés pressdes de ST1 correspondentes aos passos 7, 8 e 9 devem ser realizadas rapidamente.

Gravacao do trajecto total

Ligue a alimentacdo
electrica e feche as folhas,
premindo PUL1 sem soltar.

3 A W

R143A
H Coloque DIPT no ON,
DIP2 no ON, DIP5 no ON
(apenas com
electrofechadura), DIP8 no
ON (paragem suave)*.

Sw2

a1 " !

12345678910

Ol

p=4

$1768

DL3 ilumina-se (gravacao

activada).

Prima ST1 para iniciar a
abertura da folha 1.

N
\ﬁl 1

ST1 :| X |:

R143C

Prima ST1 para iniciar a
paragem suave (apenas com
DIP8=ON).

S, :
=)
ST1 \ |:

Prima ST1 para terminar
a abertura.

. .
) '
ST/1 J\ =|:

R143E

[ Efectue  a  mesma
sequéncia com a folha 2.

-
I A

Prima ST1 para iniciar o
fecho da folha 2

\
. @\4
:ﬂ i&:\/
ST1

R143G

B} Prima ST1 para iniciar a
paragem suave (apenas com
DIP8=0ON).

] &

R143H

] Prima ST1 para terminar
o fecho.

NS

] L~

R143I

Efectue a mesma
sequéncia com a folha 1.

R143J

Coloque DIP1 e DIP2 no
OFF. DL3 fica apagado.

Sw2

uadalaelis

12345678910

O

b=

S176K

*: Se utiliza accionadores hidraulicos com amortecimento, o accionador realiza a paragem suave de forma mecanica (DIP8 = OFF)

Gravacao do trajecto pedonal

E realizada da mesma forma que a gravacao do trajecto
total, com as seguintes diferencas:

e S3o utilizados DIP1 e DIP3 em vez de DIP1 e DIP2
e [ realizada apenas com a folha 1
e Utiliza-se ST2 em vez de ST1

15
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Seleccao de modos e funcoes através de SW2 (DIP1 = OFF)

DIP Modos e fungdes Opcao  Efeito
DIP1 OFF
ON a lampada de sinalizacdo ilumina-se e a manobra comeca depois de
o um pré-aviso de 3 segundos
DIP2  Pré-aviso de manobra - — ;
OFF a lampada de sinalizacao ilumina-se e a manobra comeca
imediatamente
abertura passo a passo (se durante a abertura se accionar algum
ON dispositivo de funcionamento, a porta péara; se se accionar
DIP3  Modo de abertura novamente, a porta fecha-se)
OFF abertura comunitaria (durante a abertura o quadro de manobra
ndo obedece as ordens de funcionamento)
q . , modo automatico (a porta fecha-se automaticamente ao terminar
Modo z,agtomanco ou semi- ON o tempo de espera, que se ajusta através de T.E.). Se for activada a
DIP4 automa'ucp fotocélula, o tempo de espera sera reiniciado.
(para funcionamento total e - —
pedonal) OFF modo semi-automatico (a porta fecha-se apenas ao receber a
ordem de funcionamento)
ON impulso de retrocesso activado. Se estiver seleccionada a paragem
pips  'Mpulso de retrocesso / suave (DIP8=0N), realiza também o impulso de fecho
impulso de fecho : ,
OFF impulsos de retrocesso e fecho desactivados
ON durante a espera, a porta obedece as ordens de funcionamento
DIPG Modo automético opcional (pode ser fechada antes de terminar o tempo de espera)
(apenas se DIP4 = ON) OFF a porta ndo pode ser fechada até terminar o tempo de espera; uma
ordem de funcionamento origina o reinicio do tempo de espera
Manutencao da pressao hidraulica ON a cada meia hora é realizado um impulso de fecho para manter a
DIP7  (apenas para accionadores pressao hidraulica
hidraulicos) OFF manutencao da pressao desactivada
Paragem suave ON as folhas diminuem a sua velocidade antes de chegar ao batente
DIP8  (apenas para accionadores sem . .
argortecﬁnento Mecanico) OFF as folhas chegam até ao batente em velocidade rapida
. , 3 Funcdo activada: durante o percurso a velocidade rapida, a porta
Funcao gnt|—esmagamepto (deteccao ON detecta obstaculos ao colidir e retrocede (quando a paragem suave
DIP9 d~e obstaculos); os obstaculos apenas estd activada, DIP8=ON) ou fica parada (quando a paragem suave
sdo detectados quando param esta desactivada, DIP8=OFF) para evitar o esmagamento
completamente a porta - ,
OFF Funcdo desactivada

DIP10 Sem funcao

colocar sempre no OFF

T.D —) -

T. LG\D 80 B
T. E.\ D

P. M\\@E2

=

ST1 stz 12 STOP. Lock 24V

P176M

Tof 4%
co "" L4
©
.
000000
PI P2 P3 P4 P5 PG T

Ajuste dos potenciometros

T.D (tempo de desfasamento entre folhas durante o fecho): regule o
tempo decorrido entre o comeco do fecho de uma folha e o fecho da outra. O
tempo de desfasamento na abertura ndo é regulavel.

T.LG. (tempo da luz de garagem): se ligou o circuito de iluminacdo da
garagem ao quadro de manobra,
permanecem acesas através de T.LG.

regule o tempo que as lampadas

T.E (tempo de espera porta aberta): se programou o modo de
funcionamento automatico (DIP4=0N), regule T.E. para ajustar o tempo de
espera com a porta aberta (antes de comecar a fechar-se automaticamente).

P.M (par do motor): através de P.M regule correctamente o valor maximo da
forca do accionador.

Accionadores hidraulicos: regule P.M. no valor maximo.

Accionadores electromecanicos (sensibilidade funcdo anti-esmagamento): regule
P.M no minimo valor possivel, compativel com o bom funcionamento da porta.

A Ajuste o par de modo a respeitar as forcas maximas de fecho

indicadas na norma EN12453:2000. Realize as medi¢6es conforme
esta descrito na norma EN 12445:2000.




VIVO-M201(M) ERREKA

AUTOMATISMOS / PUERTAS AUTOMATICAS

Kurzfuhrer Installation und Programmierung Deutsch

Dieser Kurzfuhrer ist eine Zusammenfassung der kompletten Montageanleitung. Diese Anleitung enthalt
Sicherheitshinweise und andere Erlduterungen, die beachtet werden mussen. Die Montageanleitung kénnen
Sie auf der Erreka-Website unter "Downloads" herunterladen:
http://www.erreka.com/Automatismos/descargaDocumentos.aspx

HINWEIS

Elemente der kompletten Anlage

E143A

ELEKTRISCHE VERKABELUNG:

Element Anz. Adern x Querschnitt Lange max.
A: Hauptstromversorgung 3x1,5mm? 30m

B: Blinklampe 2x0,5mm? 20m

C: Lichtschranke (Tx/Rx) 2x0,5mm?/ 4x0,5mm? 30m

D: Schlisseltaster 2x0,5mm? 25m

E: Antrieb 4x0,75mm? 20m

F: Antenne Koaxialkabel 50Q (RG-58/U) 5m

17



Ubersicht iiber die Anschliisse
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g SMF
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. PUL2
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: -1 SW1
0 ©) 0] gbLs
: DL4\,§] B
Q) ON
R. E. | oo OO
[O0__ 0} Q O Q Q
ST1—— %57 fof-sT2 o |l o ° e mig
G4 G5 Gb Gl G2 G3
ATEAT I1a ¢l WMMM)MQQEW*MiT
A T-a - l I I
Cc2 C1 -
-o/o- AUX — —
(24Vac) VIVO-M201:
SToP 0354 T L 230VAC/50Hz
S. EXT [
G4 G5 GB GC G|2 33 — N yivo-m201m:
P. 125VAC/ 60Hz
EC Al
LT
S. INT@ M2 A2
]—: T
== Wird nur ein Antrieb
verwendet, schlieBen VIVO-M201: 230Vac DEST.
Sie diesen an die VIVO-M201M: 125Vac LG M max. 40W
Klemmen G1, G2 und VIVO-M201: max 2.300W VIVO-M201: 230Vac
G3 (Antrieb A1) an VIVO-M201M: max 1.250W —  VIVO-M201M: 125Vac e
DL2: Empfang Funksignal RSD Anschliisse Antrieb A1: Anschliisse Antrieb A2:
DL3: Speichern aktiviert G1  offnen G4  offnen
DL4: Tor dffnet sich G2  schlieBen G5  schlieBen
DL5: Tor schlieBt sich G3  gemeinsamer Anschluss, grau  G6  gemeinsamer Anschluss, grau
PUL1: Mini-Drucktaster %chlieBen i Durch Driicken von PUL1 (SchlieBen) leuchtet DL5 auf und es
PUL2: Mini-Drucktaster Offnen werden die Klemmen G2-G3 von A1 und G5-G6 von A2 aktiviert.
T: Erdanschluss 1= Durch Driicken von PUL2 (Offnen) leuchtet DL4 auf und es werden
die Klemmen G1-G3 von A1 und G4-G6 von A2 aktiviert.
Drehrichtung: Drehrichtung anhand der Mini-Drucktaster PUL1T (SchlieBen) und PUL2
(Offnen) prifen. Ist die Drehrichtung eines Antriebs nicht korrekt, tauschen Sie die an die
Klemmen G1 und G2 bzw. G4 und G5 angeschlossenen Kabel.
Funktionen von SW2 wahrend des Speicherns (DIP1 = ON)
DIP1=0ON: Speichern aktiviert (DL3 leuchtet auf)
Swa DIP1=0ON und DIP2=0ON: Speichern des Gesamtverfahrwegs
ON DIP1=ON und DIP3=0ON: Speichern des Verfahrwegs fir die Personendffnung

AARRHERRR

12345678910 E143L

DIP1=0ON und DIP4=0N: Speichern des Funkcodes fiir die Gesamtdffnung
DIP1=0ON und DIP6=0ON: Speichern des Funkcodes fiir die Personenéffnung




Speichern des Funkcodes fiir die Gesamt6ffnung (nur fir Empfanger RSD)

i Wird ein anderer Empféanger als
der RSD verwendet, in dessen
Anleitung nachlesen.

Elektrischen Strom einschalten und
die Torflugel durch Gedrickthalten

Die DIPs wie in der Abbildung
gezeigt einstellen (DIP1=0N, DIP4=0N).
DL3 leuchtet auf und zeigt damit an,
dass der Speichermodus aktiviert ist.

Sw2

DIP1

und DIP4 auf OFF stellen.

DL3 erlischt.

ON

Sw2

von PUL1 schlieBen.

PUL1

R143A

B R Wy

ON

A

12345678910

R176B

W duH il

12345678910
R176K

Den

Den Code im Sender wahlen.

R138C

auf, wenn
beendet ist.

Knopf des
Kanals driicken. DL2 leuchtet blinkend
der

@\ﬁ )
J

[ Den

gewdlinschten

Speichervorgang

elektrischen Strom ab- und

wieder einschalten.

R143L

Funkcode fiir die

Personenéffnung

Der Speichervorgang erfolgt auf die
gleiche Weise mit DIP6 anstatt DIP4.

Speichern des Gesamtverfahrwegs

i Wird nur ein Antrieb (A1) verwendet, muss das dreimalige Driicken von ST1 in Schritt 6 schnell
durchgefiahrt werden, damit die A2 entsprechenden Zeiten minimal sind. Ebenso muss das
dreimalige Driicken von ST1 in den Schritten 7, 8 und 9 schnell durchgefihrt werden.

Elektrischen Strom
einschalten und die Torfllgel
durch Gedruckthalten von
PUL1 schlieBen.

E’%ﬂi Dy< %(\D

R143A

DIP1 auf ON, DIP2 auf
ON, DIP5 auf ON (nur bei
Modellen mit Elektroschloss),
DIP8 auf ON (Soft-Stopp)*

stellen. DL3 leuchtet auf
(Speichern aktiviert).

SW2
ON

a1

12345678910

$1768

ST1 driicken, um das Offnen
von Torfligel 1 zu starten.

N
\E/gl 1

ST1 :| X |:

R143C

ST1 dricken, um den
Soft-Stopp zu beginnen (nur
bei DIP8=0ON).

N :
<)

AN —r

R143D

B ST1 dricken, um den
Offnungsvorgang zu beenden.

N
\7@ 1
T N,

R143E

A Die gleiche Sequenz mit
Torflugel 2 durchfiihren.

\
N
(&

] _t§|: S\T1

] AE

X
1 A<

ST1 driicken, um das SchlieBen
von Torfllgel 2 zu starten.

\
. @\/
- ST1

R143G

Bl ST1 drucken, um den
Soft-Stopp zu beginnen (nur
bei DIP8=0ON).

XA

] &~

R143H

Bl ST1 drucken, um den
SchlieBvorgang zu beenden.

Die gleiche Sequenz mit
ortlugel 1 durchfihren.

~N§
~] [
ST1 =|:

N

K

D
.
9N

&

(2}
-

&)

ST1 :|==-|:
R143J

DIP1 und DIP2 auf OFF
stellen. DL3 erlischt.

Sw2

!

12345678910

(0]

p=4

$176K

*: Werden Hydraulikantrieb mit Pufferung verwendet, fuhrt der Antrieb den Soft-Stopp mechanisch durch (DIP8 = OFF)

Speichern des Personenverfahrwegs

Dies erfolgt auf die gleiche Weise wie das Speichern des
Gesamtverfahrwegs, mit den folgenden Unterschieden:

e Eswerden DIP1 und DIP3 anstatt DIP1 und DIP2 verwendet.
e Der Vorgang erfolgt nur mit Torfllgel 1
e Eswirt ST2 anstatt ST1 verwendet.
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Wahl der Betriebsarten und Funktionen mit SW2 (DIP1 = OFF)

DIP Betriebsarten und Funktionen Option Wirkung
DIP1 OFF
ON Die Lampe leuchtet auf und der Vorgang beginnt nach einer Vorblinkzeit
DIP2  Vorblinken Tor in Bewegung von 3 Sekunden.
OFF Die Blinklampe leuchtet auf und der Vorgang beginnt sofort.
Schrittbetrieb beim Offnen (wird wéhrend des Offnungsvorgangs ein
ON Befehlsgerat betatigt, halt das Tor an; bei erneuter Betatigung schlief3t sich
DIP3  Offnungsmodus das Tor).
OFF Sammelbetrieb beim Offnen (wahrend des Offnenvorgangs reagiert die
Steuerung nicht auf die Betriebsbefehle).
, Automatik (das Tor schlieBt sich automatisch nach Ablauf der Pausenzeit,
Automatik oder ON welche anhand von T.E. eingestellt wird). Wird die Lichtschranke aktiviert,
pipg  Halbautomatik fangt die Pausenzeit von vorne an.
(fur Gesamt- und - . - : -
Personenbetrieb) OFF Halllloautomatlk (das Tor schlieBt sich nur, wenn es einen Betriebsbefehl
erhalt)
} . ON Ruckfahrimpuls aktiviert. Ist der Soft-Stopp gewahlt (DIP8=0ON), wird auch
pips  Ruckfahrimpuls / der SchlieBimpuls ausgefihrt
SchlieBimpuls - — —
OFF Rickfahr- und SchlieBimpulse deaktiviert
ON Waéhrend der Pausenzeit reagiert das Tor auf die Betriebsbefehle (es kann
DIPE Optionaler Automatikbetrieb vor Ablauf der Pausenzeit geschlossen werden).
(nur wenn DIP4 = ON) OFF Das Tor kann nicht vor Ablauf der Pausenzeit geschlossen werden; ein
Betriebsbefehl fihrt zum Neustart der Pausenzeit.
, ON alle halbe Stunde wird fir den Erhalt des Hydraulikdrucks ein
DIP7 Erhalt"des Hydralullk-d.rucks SchlieBimpuls durchgefiihrt
(nur fur Hydraulikantriebe) —
OFF Druckerhalt deaktiviert
DIPS Soft-Stopp (nur fur Antriebe ON Die Torflugel verringern ihre Geschwindigkeit, bevor sie den Anschlag erreichen
ohne mechanische Pufferung) OFF Die Torfllgel erreichen den Anschlag bei schneller Geschwindigkeit
Quetschschutzfunktion Funktion aktiv: wahrend des Verfahrens bei schneller Geschwindigkeit
(Hinderniserkennung); ON stellt das Tor im Falle einer Kollision Hindernisse fest und fahrt zuriick (bei
DIP9  Hindernisse werden nur aktiviertem Soft-Stopp, DIP8=0ON) oder halt an (bei deaktiviertem Soft-
erkannt, wenn sie das Tor Stopp, DIP8=0OFF), um ein Zerquetschen zu verhindern
komplett stoppen OFF Funktion nicht aktiv
DIP10  Ohne Funktion immer auf OFF stellen

Einstellung der Potis

T.D —:)

: :G \:2
e ©2
P. M\\@D

T.D (Verzégerungszeit zwischen den Torfliigeln beim SchlieBen): Stellen
Sie die Zeit ein, die zwischen dem Beginn des SchlieBens eines Torfllgels und
dem Beginn des SchlieBens des anderen Torfligels vergeht. Die
Verzégerungszeit beim Offnen kann nicht eingestellt werden.

T.LG. (Einschaltdauer Garagenlicht): Wenn Sie den Beleuchtungsschaltkreis
der Garage an die Steuerung angeschlossen haben, stellen Sie die Zeit, die die
Leuchten eingeschaltet bleiben, mit T.LG ein.

T.E (Pausenzeit Tor offen): Wurde die Betriebsart Automatik programmiert
(DIP4=0ON), T.E. einstellen, um die Pausenzeit bei offenem Tor festzulegen
(bevor sich dieses automatisch schliet).

P.M (Drehmoment): Stellen Sie anhand P.M den Maximalwert der

Antriebskraft korrekt ein.

e Hydraulikantriebe: Stellen Sie P.M. auf den Hochstwert ein.

¢ Elektromechanische Antriebe (Feinflhligkeit Quetschschutzfunktion): P.M
auf den kleinstmdglichen Wert einstellen, der mit einem einwandfreien
Betrieb des Tors zu vereinbaren ist.

A Die Drehzahl so einstellen, dass die in der Norm EN12453:2000
angegebenen maximalen SchlieBkrafte eingehalten werden. Die
Messungen sind gemaB Norm EN 12445:2000 durchzufiihren.




AUTOMATISMOS / PUERTAS AUTOMATICAS

VIVO-M201(M) ERREKA

Rychly privodce instalaci a programovanim Cesky

Tento stru¢ny priivodce je shrnutim celého instalacniho manualu. Manual obsahuje bezpecnostni
DULEZITE upozornéni a dalsi vysvétleni, ktera je tfeba vzit v ivahu. Navod k instalaci si mizete stahnout v ¢asti
UPOZORNENI ,Ke stazeni na webovych strankach Erreka:
http://www.erreka.com/Automatismos/descargaDocumentos.aspx

Prvky systému

E143A

ELEKTRICKE KABELY:

Prvek Pocet drathi x cast Maximalni délka
A: Hlavni zdroj napajeni  3x 1,5 mm? 30 m

B: Blikajici svétlo 2x 0,5 mm? 20m

C: Fotoburiky (P /L) 2x 0,5 mm? / 4x 0,5 mm? 30 m

D: Klicovy spinac 2x 0,5 mm? 25m

E: Pohonné rameno 4x 0,75 mm? 20m

F: Anténa Koaxialni kabel 500 (RG-58/U) 5m
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Obecné zapojeni
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WIEuTE el el Lo [ 3
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T S
Cc2 Ci1 -
-o/o- AUX — —
(24Vac) VIVO-M201:
STOP 0,35A T L 230 Vacl50 Hz
S. EXT [
G4 G5 GB GC G|2 33 — N vivomz201m:
P. 125 Vac/60 Hz
ST2 EC Al
a (17 Vdc)
ou 1
S.INT @ M2 A2
LT
Pl pouziti jediného -
pohonného ramena jej  yvo-m201: 230Vac DEST.
pfipojte ke konektoriim VIVO-M201M: 125Vac LG M max. 40W
G1, G2 a G3 (pohonné VIVO-M201: max 2.300W VIVO-M201: 230Vac
rameno A1), VIVO-M201M: max 1.250W —— VIVO-1201M: 125Vac e
DL2: pfijem RSD radiového signalu Pfipojeni pohonného ramena A1  Pripojeni pohonného ramena A2
DL3: programovani povoleno G1  otevrit G4  oteviit
DL4: otvirani vrat G2 zavrit G5  zavrit
DL5: zavirani vrat G3  obycejne, sedeé G6  obycejne, sede
PUL1: uzaviraci mini-tla€itko 5 PFi stisku PUL1 (uzavfit) se rozsviti DL5 a konektory pohonného ramena
PUL2: otevfit mini-tlacitko A1 G2-G3 a A2 G5-G6 se aktivuji.
T: uzemnéni

5 PFi stisku PUL2 (otevfit) se rozsviti DL4 a konektory pohonného ramena
A1 G1-G3 a A2 G4-G6 se aktivuiji.

Smér otac€eni: zkontrolujte funk&nost pomoci mini-tlaCitka PUL1 (uzavfit) a PUL2 (otevfit). Pokud neni smér otaceni
nékterého pohonného ramena spravny, zamérite kabely pfipojené na konektory G1 a G2 nebo G4 a G5.

sSw2

I

12345678910

ON

E143L

22

SW2 Funkce pfi programovani (DIP1 = ON)

DIP1=ON: Programovani je aktivovano (rozsviti se DL3)

DIP1=ON a DIP2=0ON: Programovani uplného otevieni/zavieni

DIP1=ON a DIP3=0ON: Naprogramovani ovladani otevfeni/uzavfeni pro pési
DIP1=ON a DIP4=0ON: Naprogramovani radiového kédovani uplného otevieni
DIP1=ON a DIP6=ON: Naprogramovani radiového kddovani otevirani pro pési




Programovani radiového kédu uplného otevirani (pouze s prijimacéem RSD)

5" Je-li pouzivan jiny pfijima¢ nez
RSD, vice viz pfislusné pokyny.

[ Pripojte elektrické napajeni a

Nastavte DIP do polohy na
obrazku (DIP1=0ON, DIP4=0N).
Kontrolka DL3 se rozsviti a indikuje
aktualni programovaci rezim .

Nastavte DIP1 a DIP4 do polohy
OFF.
DL3 zlstava vypnuté.

zaviete kfidla vrat,
stisknuté.

g

PUL1

PUL1

AR

R143A

drzte

Sw2

1

ON

12345678910

R176B

Sw2

W duH il

12345678910
R176K

Vyberte ve vysiladi kod .

R138C

kanalu.

Stisknéte tlacitko pozadovaného
DL2 zacne blikat,
programovani dokonéeno .

@\ﬁ )
J

je-li

A Odpojte  a
elektrické napajeni.

znovu  pfipojte

DIP4.

R143L

Radio kéd otevirani pro pési

Programovani se provadi stejnym
zpUsobem za pouziti DIP6 misto

Programovani uplného otevieni/zavieni

5" Pouziva-li se jedno pohonné rameno (A1), tfi stisky ST1 musi byt dle kroku 6 provedeny rychle, aby byly odpovidajici
Casy A2 redukovany na minimum. Stejné tak musi byt tfi stisky ST1 dle krokud 7, 8 a 9 provadény rychle.

Pfipojte elektrické
napajeni a zavfete kfidla
vrat, PUL1 drzte stisknuté.

}i% Dy< &f\D

R143A

;] Nastavte DIP1 na ON
(zapnuto), DIP2 na ON (zapnuto),
DIP5 na ON (zapnuto) (plati
pouze pro elektrozdmek), DIP8
na ON (zapnuto) (soft stop) *.

Sw2

"1

12345678910

S176B
Rozsviti se DL3
(programovani je aktivovano).

Stisknéte tlacitko ST1 pro
spusténi otevieni kfidla 1.

A
D{/@ 1 1
=t

R143C

Stisknéte ST1, chcete-li
spustit mékké zastaveni
(pouze s DIP8=0ON).

~%

\ﬁ R 1

o ]/\=*[

R143D

Dokoncete  otevirani
tisknutim tlaCitka ST1.

N,
\7@ 1
N,

R143E

@ Provedte ukony ve
stejném poradi v pfipadé
kfidla 2.

T

-

:u _t§|: ST

] AS

T

iy

X
1 A<

Stisknéte tlacitko ST1 pro
spusténi uzavreni kfidla 2

A
. @\/
:ﬂ i&: :
- ST1

R143G

B Stisknéte ST1, chcete-li
spustit mékké zastaveni
(pouze s DIP8=ON).

N

] &~

R143H

E] Dokongete  zavirani
stisknutim tlagitka ST1.

Provedte ukony ve
stejném poradi v pfipadé
kfidla 1.

~§

~] [

ST1 =|:
.

R143J

Nastavte DIP1 a DIP2
do polohy OFF. DL3
zUstava vypnuté.

Sw2

uadalualie

12345678910

0

=2

S176K

*: Pokud se pouzivaji hydraulicka pohonna ramena s tlumi¢em, provadi se mékké zastaveni mechanicky
pohonnym ramenem (DIP8 = OFF)

Naprogramovani ovladani otevieni/uzavreni pro pési

To se provadi stejnym zplsobem jako programovani
Uplného otevreni/uzavreni s nasledujicimi rozdily:

* DIP1 a DIP3 se pouziji misto DIP1 a DIP2
* Provadi se pouze s kfidlem 1
e ST2 se pouziva misto ST1

23



24

Funkce a vybér rezimu pomoci SW2 (DIP1 = OFF)

DIP  Rezimy a funkce Volba Uginek
DIP1 OFF (vypnuto)
ON (zapnuto) Blikajici svétlo se rozsviti a chod se spusti po 3-
DIP2  VystraZzné upozornéni vtefinovém varovani
OFF (vypnuto)  Blikajici svétlo se rozsviti a chod se spusti okamzité
ON (zapnuto) Postupné otevirani (vrata se zastavi, pokud je kli¢ pfi
.. L P otevreni aktivovan a uzavfe se po opétovné aktivaci)
DIP3  Rezim otevirani < P . . P —
OFF (vypnuto) Soucasné otevieni (ovladaci zafizeni se nefidi pokyny
yp Klige pfi otevirani )
Automaticky rezim (vrata se automaticky zavfou po
ON (zapnuto) uplynuti mimoprovozni doby, kterd se nastavuje pomoci
DIP4 Automaticky nebo postupny rezim P T.E.). Mimoprovozni doba se vynuluje po aktivaci
(pro pési a uplné ovladani) fotobunky
Krokovy rezim (vrata se uzaviou pouze pfi pfijeti pokynu
OFF (vypnuto) 2 Klice)
Ustupovaci impuls se aktivuje. Je-li zvoleno mékké
Zpétny impuls / ON (zapnuto) zastaveni (DIP8 = ON), rovnéz se provede uzaviraci
DIP5 o :
uzaviraci impuls impuls
OFF (vypnuto) Uzaviraci a ustupovaci impuls jsou deaktivovany
ON (zapnuto) V pohotovostnim reZimu se vrata Fidi pokyny z kli¢e
DIPG Automaticky rezim volitelny P (mohou byt zaviena pfed uplynutim mimoprovozni doby)
(pouze pokud DIP4 = ON) OFF (vypnuto) Vrata nelze uzavfit pfed uplynutim mimoprovozni doby;
yp pokyn z kli¢e vynuluje mimoprovozni dobu
Udrzeni hydraulického tlaku ON (zapnuto) Kazdou pll hodinu vyS$le uzaviraci impuls, aby byl
DIP7  (pouze u hydraulickych pohonnych zachovan hydraulicky tlak
ramen) OFF (vypnuto)  Udrzovani tlaku vypnuté
Mékké zastaveni ON (zapnuto) Kfidlo vrat snizZi rychlost pfed dosednutim na zarézku
DIP8  (pouze pro pohonna ramena bez KFidlo vrat dosedne na zarazku ve vysoké rychlosti
mechanickych tlumica) OFF (vypnuto)
Funkce aktivovana: pfi chodu za vysoké rychlosti vrata
e detekuji pfekazku pfi srazce a vrati se (kdyz je aktivované
Funkce detekce prekazek; ON (zapnuto)  jemné zastaveni, DIP8=ON) nebo ziistanou zastaveny
DIP9 prekazky jsou detekovany pouze,

kdyz zcela zastavi vrata

(kdyz je jemné zastaveni deaktivované, DIP8=OFF), aby
se zabranilo rozdrceni

OFF (vypnuto)

Funkce deaktivovana

DIP10 Bez funkce

Nastavte vzdy na OFF

T.D —D i
T Lc;\:> .. 8

TE |

P. M. \@}D

+

+

65 P

@Omﬂ

P7 PB Pﬂ P12 P22

FT1 sT2  FT2 STOP. Lock 24V

P176M

Nastaveni potenciometru

T.D (prodleva mezi kfidly pfi zavirani): nastavte €as, ktery uplyne mezi
zaCatkem uzavreni jednoho kfidla a druhého. Doba prodlevy pfi otevirani
neni nastavitelna.

T.LG (prodleva osvétleni garaze): Je-li obvod osvétleni garaze pfipojen k
ovladacimu panelu, nastavte €as, po ktery budou svétla svitit, pomoci T.LG.

T.E. (mimoprovozni doba otevieni vrat): Pokud byl automaticky provozni
rezim naprogramovan (DIP4 = ON), nastavte pomoci T.E. mimoprovozni
dobu otevienych vrat (nez zaéne automatické zavirani).

P.M (to€ivy moment motoru): Pouzijte k nastaveni maximaini hodnoty
vykonu pohonného ramena P.M.

D L]

Hydraulickd pohonna ramena: Nastavte P.M. na maximalni hodnotu.

Elektromechanické pohony (citlivost funkce detekce pfekazek): nastavte
hnaci moment na minimalni moznou hodnotu, kompatibilni s dobrou

funkénosti vrat.

A Nastavte tocivy moment tak, aby byl v souladu s maximalnim

uzaviracim tahem stanovenym v normé EN12453:2000. Provedte
méreni podle normy EN 12445:2000.




AUTOMATISMOS / PUERTAS AUTOMATICAS

VIVO-M201(M) ERREKA

Skrécona instrukcja instalacji i programowania Polski

Niniejsza skrécona instrukcja jest streszczeniem kompletnego podrecznika instalacji. Podrecznik zawiera
ostrzezenia dotyczace bezpieczenstwa oraz inne wyjasnienia, ktére musza by¢ uwzglednione. Podrecznik instalacji

UL LS L E moze by¢ pobrany z zaktadki ,Do pobrania” (Downloads) znajdujgcej sie na stronie internetowej firmy Erreka:
http://www.erreka.com/Automatismos/descargaDocumentos.aspx
Elementy kompletnej instalacji
&
E143A
PRZEWODY ELEKTRYCZNE:
Element Liczby zyt i Srednica Maksymalna dtugos¢
A: Zasilanie gtéwne 3x1,5mm? 30m
B: Migacz 2x0,5mm? 20m
C: Fotokomérki (Tx/Rx)  2x0,5mm? / 4x0,5mm? 30m
D: Przetacznik kluczykowy —2x0,5mm? 25m
E: Sitownik 4x0,75mm? 20m
F: Antena kabel koncentryczny 50k (RG-58/U) 5m
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o G4 @5 G6 GC G|2 33 VIVO-M201M:
. ST2 EC A1 125Vac/60Hz
o L
s. INT@ M2 A2
LT
Uzywajac pojedynczego
sitownika podtgczy¢ go  VIVO-M201: 230Vac DEST.
do zaciskow G1, G2 G3  VIVO-M201M: 125Vac LG ' max. 40W
: . 001 VIVO-M201: 230Vac
(SI*OWnIk A1) VIVO-M201: max 2.300W VIVO-M201M: 125Vac

odbidér radiowego sygnatu RSD  Ztacza sitownika A1:

DL2:

DL3: programowania uaktywnione G
DL4: otwieranie bramy G
DL5: zamykanie bramy G
PUL1: otwieranie miniprzyciskiem

PUL2: zamykanie miniprzyciskiem

T: podiaczenie uziemienia

VIVO-M201M: max 1.250W

Zlacza sitownika A2

1 otwieranie G4  otwieranie
2  zamykanie G5 zamykanie
3 wspdlne, szare G6  wspdlne, szare

A1 G2-G3 oraz A2 G5 — G6 sg uakt

A1 G1-G3 oraz A2 G4 — G6 sg uakt

ywnione

ywnione

P176Z

5" Przy nacisnieciu PUL1 (zamykanie) zapala sie DL5, zas zigczki

5" Przy nacisnieciu PUL2 (otwieranie) zapala sie DL4, za$ zigczki

Kierunek obrotu: sprawdzi¢ dziatanie za pomocg miniprzyciskdw PUL1 (zamykanie) oraz PUL2 (otwieranie). Jezeli kierunek
obrotu ktéregokolwiek sitownika nie jest prawidtowy, zamieni¢ podiaczone kable w zaciskach G1i G2 albo G4 i G5.

Funkcje przelacznika SW2 podczas programowania (DIP1=ON)

DIP1=0ON: programowania uaktywnione (zapala sie DL 3)

Sw2

ON

MARRGRAAE

12345678910 E143L

DIP1=0ON oraz DIP2=0ON: programowanie petnego otwierania/zamykania
DIP1=0ON oraz DIP3=0ON: programowanie otwierania/zamykania dla pieszych
DIP1=0ON oraz DIP4=ON: programowanie petnego otwierania kodem radiowym
DIP1=0ON oraz DIP6=ON: programowanie otwierania dla pieszych kodem radiowym




Programowanie petnego otwierania kodem radiowym (tylko odbiornik RSD)

5 Jezeli uzywany jest odbiornik inny niz
RSD, skorzysta¢ z odno$nych instrukcji.

Ustawi¢ DIP1 i DIP4 w potozeniu OFF.

Ustawi¢  mikroprzetaczniki  w sposéb
ampka DL3 pozostaje wytaczona.

pokazany na ilustracji (DIP1=ON, DIP4=0ON).
Zapala si¢ lampka DL3 sygnalizujac
uaktywnienie trybu oprogramowania. .

Podtaczy¢ zasilanie i zamkngé skrzydta

przytrzymujac wcisniety miniprzycisk PUL1. Sw2

M

12345678910

Sw2

A

12345678910

ON

ON

R176K

R176B

@ Odtaczye, a
podtaczy¢ zasilanie.

nastgpnie  ponownie

Wcisng¢ przycisk zadanego kanatu. DL2
miga sygnalizujac zakonczenie
programowania

TR )

R143L

Kod radiowy otwierania
dla pieszych
Programowanie jest wykonywane

analogicznie przy uzyciu
mikroprzetgcznika DIP6 zamiast DIP4.

R138C

Programowanie petnego otwierania/zamykania

5 Jezeli uzywany jest pojedynczy sterownik (A1), nalezy szybko wykonaé trzy nacisniecia ST1
odpowiadajgce krokowi 6 w celu skrécenia do minimum odpowiednich czaséw A2. Podobnie,
nalezy szybko nacisng¢ trzykrotnie ST1 odpowiadajace krokom 7, 8 i 9.

ST1

Podtaczyé zasilanie Weisngé  ST1 w  celu Te samg sekwencje
I zamkna¢ skrzydta przytrzymujac | rozpoczecia miekkiego powtérzy(: w przypadku skrzydta
wciéniety miniprzycisk PUL1. zatrzymania (tylko przy

DIP8=ON).
S
@ I:V\ (N:I N/; y . R143F :ﬁ
PUL1 . E/8 \ H Woisna¢  ST1 w  celu —{
=~|:

Ustawi¢ DIP1 w potozeniu
, DIP2 w potozeniu ON, DIP5

R143D

rozpoczecia zamykania skrzydta
2.

w potozeniu ON (tylko Wcisnaé ST1  w  celu
wprzypadku  elektroblokady), | zakonczenia otwierania. ST1 \/
DIP8 w potozeniu ON (miekkie :| =’|:

] “[

zatrzymanie)* . :
f 5 N’
SW2 R143G A 1
ST/1 \ B Wcisna¢ celu \@ \
ON =|: rozpoczecia mlekklego ST1 ]==,[
RisaE zatrzymania (tylko przy
DIP8=ON). Fis)
12345678910 A Te samg sekwencje _ :
ses | powtérzyéw przypadku skrzydta 2 ‘{\ A _Ustawi¢_DIP1 i DIP2 w
DL3 zapala sie (programowanie * 1 %/ ggzoozsig}g waggionléampka DL3
uaktywnione) ‘ \ -
Wcisngé ST1  w  celu ! ! @‘j(/( :ﬂ \/[ ST
rozpoczecia otwierania skrzydta + S\T1 - R143H sw2
1 ] - :'[ Wecisng¢ ST1  w celu ON
N’ \ zakonczenia zamykania. ﬂﬂﬂﬂnﬂﬂnuﬂ
\égu ' ) iy @\/(( \(V 12345678910
ST/1 / \ 1 S176K
:|'=_'—‘='|: ] sT1 /

R143C

R143|

*.

sitownik (DIP8=0FF)

Jezeli uzywane sa sitowniki hydrauliczne z amortyzatorami, miekkie zatrzymanie jest wykonywane mechanicznie przez

Programowanie otwierania/zamykania dla pieszych

Jest przeprowadzane analogicznie, jak
programowanie petnego otwierania/zamykania z
nastepujacymi zastrzezeniami:

* DIP1 oraz DIP3 sg uzywane zamiast DIP1 i DIP2
* Przeprowadzane wytagcznie ze skrzydtem 1
e ST2 jest uzywane zamiast ST1.
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Wybér funkciji i trybéw za pomoca SW2 (DIP=OFF)

DIP Tryby i funkcje Opcja Skutek
DIP1 OFF
ON lampka zaczyna migac¢ i czynnos¢ rozpoczyna sie po
DIP2 Ostrzezenie z uprzedzeniem 3-sekundowym ostrzezeniu
OFF lampka zaczyna migac i czynno$é rozpoczyna sie natychmiast
otwieranie krok po kroku (brama zatrzymuje sie, jezeli wybierak
ON sterowany kluczykiem jest uaktywniany podczas otwierania i
DIP3  Tryb otwierania zamyka sie, jezeli nastgpi ponowne uaktywnienie)
OFF otwieranie zbiorcze (tablica sterownicza nie uwzglednia polecen
wybieraka sterowanego kluczykiem podczas otwierania)
tryb automatyczny (brama zamyka sie samoczynnie po uptywie
czasu czuwania, ktory jest ustawiany za pomoca potencjometru
DIP4 Izsua(%ocl]a;éizz';yiilgﬁqgmk PO ON T.E.). Czas czuwania jest ponownie wigczony w chwili
) . . uaktywnienia fotokomorki.
otwieranie/zamykanie) . .
OFF tryb krc_>k po k_roku (brama zamyka SIQ.tylkO po otrzymaniu
polecenia z wybierak sterowanego kluczykiem)
uaktywniony impuls cofania. Jezeli zostato wybrane miekkie
DIP5  Impuls cofania / impuls zamykania ON zatrzymgnie, (DIP8=0ON), wykonywany jest rowniez impuls
zamykania
OFF dezaktywowany impuls zamykania i cofania
podczas czuwania brama uwzglednia polecenia wydawane
ON wybierakiem sterowanym kluczykiem (moze by¢ zamknieta przed
DIP6 Tryb automatyczny — opcja (tylko uptywem czasu czuwania)
jezeli DIP4=0N) brama nie moze by¢ zamknieta przed uptywem czasu czuwania;
OFF polecenie wybieraka sterowanego kluczykiem spowoduje
ponowne uruchomienie czasu czuwania
Utrzymywanie ci$nienia cieczy ON co pot godziny wysyta impuls zamykania w celu utrzymania
DIP7 hydraulicznej (tylko sitowniki ci$nienia cieczy hydraulicznej
hydrauliczne) OFF dezaktywowane utrzymywanie ci$nienia
DIPS Miekkie zatrzymanie (tylko sitowniki ON skrzydta zwalniajg przed dotknieciem zderzaka
bez amortyzatora mechanicznego) OFF skrzydta dotykajg zderzak z duzg szybkoscig
Funkcja wtgczona: podczas przesuwania sie z petng predkoscig
Funkcja antypochwyceniowa skrzydito bramy moze wykrywac¢ przeszkody, z ktérymi sie zderzy,
(wykrywanie przeszkod); ON powoduje to jego cofniecie (jesli wtgczone jest miekkie
DIP9 przeszkody, ktére nie zatrzymajg zatrzymanie, DIP8=0ON) lub catkowite zatrzymanie skrzydta (jesli
catkowicie skrzydta bramy, nie miekkie zatrzymanie jest wytgczone, DIP8=0OFF) w celu
zostang wykryte zabezpieczenia przed pochwyceniem
OFF Funkcja wytaczona

DIP10 Rezerwowy

zawsze ustawia¢ na OFF

Regulacja za pomoca potencjometrow

T.D (odstep czasu pomiedzy rozpoczeciem zamykania skrzydet):
wyregulowac czas, jaki uptywa pomiedzy rozpoczeciem zamykania jednego
i drugiego skrzydta. Odstep czasu przy otwieraniu nie jest ustawiany.

T.LG (czas wiaczenia swiatta garazowego): jezeli obwdd swiatta

garazowego zostat podtgczony do tablicy sterowniczej, ustawi¢ czas, przez
ktéry Swiatto pozostanie witgczone za pomocg potencjometru T.LG.

T.D —

Py O

T.LG \\{;D 88 B

Te_ | i 4 2 I
l

T.E. (czas czuwania przy otwieraniu bramy): jezeli zostat zaprogramowany
automatyczny tryb pracy (DIP4=0N), ustawi¢ potencjometrem T.E czas czuwania
przy otwartej bramie (zanim rozpocznie sie automatyczne zamykanie).

g
P. M\iﬂ@}i} P.M. (moment obrotowy silnika): za pomocy potlencjometru P.M. ustawié
maksymalng warto$¢ momentu obrotowego sitownika.

= * Sitowniki hydrauliczne: ustawi¢ P.M. na warto$¢ maksymalna.
» Sitowniki elektromechaniczne (czutos¢ funkcji przeciwpochwyceniowej):

©
g za pomocg potencjometru P.M. ustawi¢ minimalny moment obrotowy
silnika umozliwiajacy prawidtowe dziatanie bramy.
WiE TR W Ef Pf A Ustawi¢ moment obrotowy odpowiednio do maksymalnej sity
P:jsh;” zamykajacej podanej w normie EN12453:2000. Wykona¢ pomiary

wg opisu okreslonego norma EN12445:2000.




VIVO-M201(M) ERREKA

AUTOMATISMOS / PUERTAS AUTOMATICAS

Ghid rapid de instalare si programare Roméana

Acest ghid rapid este un rezumat al manualului de instalare completa. Manualul contine avertismentele
NOTA de siguranta si alte explicatii care trebuie sa fie luate in considerare. Manualul de instalare poate fi
IMPORTANTA descércat mergand la sectiunea "Downloads" de pe site-ul Erreka:
http://www.erreka.com/Automatismos/descargaDocumentos.aspx

Elemente de instalare completa

E143A

CABLARE ELECTRICA:

Element Nr. fire x sectiunea Lungimea maxima
A: Sursa de alimentare generala  3x1 ,5mm? 30m

B: Lumina intermitenta 2x0,5mm? 20m

C: Fotocelule (Tx / Rx) 2x0,5mm? / 4x0,5mm? 30m

D: Intrerupator cu cheie 2x0,5mm? 25m

E: Element de actionare 4x0,75mm? 20m

F: Antena Cablu coaxial 50Q) (RG-58/U) 5m
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Conexiuni generale

U8
r SMF

ST1-

| . PUL1 PUL2 DL2
=[] @ & Foe
1 SW1

DL4
© R
0 QO Qg
0 QO g
G Pad) © ©
—o] {o5—sT2 E E
© ©
G4 G5 Gb Gl G2 G3
G LX) m KPXPXPXMXGXE GI) ORI R KK
1 4 11 P2 P22 P23 G7 1 N L
LIELTE PT o0 [ & [ @ Mo ®

©) 0 gDL5 OFF@

FT1 T2 FT: 24vac  Cputesy Lamp. MOTOR? (G2-G1-COM) MOTOR (G2-G1-COM) | |

ezl [ =g =TT
T

AUX

(24Vac) VIVO-M201:

STOP 0,35A || L 230Vc.a./50Hz

U 3 VIVO-M201M:

L

: m@
o—

OM
: .m@

i Cand se foloseste un
singur element de
actionare, conectati-l la

. . VIVO-M201: 23% DEST.
’ ' ’ VIVO-M201M: 125Vac ' max. 40W
bornele G1, G2 si G3 LG M
|

(element de actionareA1).

(17 Vdc)
A2
Ot

VIVO-M201: 230Vac
VIVO-M201M: 125Vac

VIVO-M201: max 2.300W
VIVO-M201M: max 1.250W

P176Z

DL2: receptie semnal radio RSD Conexiuni element de actionare A1:  Conexiuni element de actionare A2:

DL3: programare activata
DL4: deschidere poarta
DL5: inchidere poarta
PUL1: inchidere mini-buton
PUL2: deschidere mini-buton

T: conectarea impamantarii

G1 deschide G4  deschide
G2 inchide G5 inchide
G3 comun, gri G6 comun, gri

5 Cand se apasa PUL1 (inchide), DL5 se aprinde si bornele
G2-G3 ale A1 si bornele G5-G6 ale A2 se activeaza.

5 Cand se apasa PUL2 (deschide), DL4 se aprinde si bornele
G1-G3 ale A1 si bornele G4-G6 ale A2 se activeaza.

Sensul de rotatie: verificati functionarea folosind mini-butoanele PUL1 (inchide) si PUL2 (deschide). Daca
sensul de rotatie a elementului de actionare nu este corect, schimbati intre ele cablurile conectate la bornele G1

si G2 sau G4 si G5.

Functiile SW2 in timpul programarii (DIP1 = ON)

Sw2

T

12345678910

E143L

DIP1=ON: programare activata (DL3 se aprinde)

DIP1=0ON si DIP2=ON: Programare parcurs de deschidere/inchidere total
DIP1=ON si DIP3=ON: Programare parcurs de deschidere/inchidere pietonal
DIP1=ON si DIP4=ON: Programare cod radio pentru deschidere totala
DIP1=ON si DIP6=ON: Programare cod radio pentru deschidere pietonala




Programarea codului radio pentru deschidere totala (doar cu receptor RSD)

" Daca este utilizat un alt receptor
decadt RSD, a se consulta
instructiunile corespunzatoare.

[ Conectati sursa de alimentare
electricda si  inchideti poarta,
mentinand PUL1 apasat.

B R Wy

R143A

Selectati codul in emitator.

R138C

Puneti DIP-urile dupad cum se
arata in figura (DIP1 = ON, DIP4 =
ON). DL3 se aprinde pentru a arata
ca modul de programare este activat.

Sw2

!

12345678910

R176B

A Apasati butonul canalului dorit.
DL2 lumineaza intermitent pentru a
arata ca programarea este completa.

@\3 )
Y

R143L

B Puneti DIP1 si DIP4 in pozitia
OFF. DL3 ramane stins.

Sw2

gy

12345678910

R176K

A Deconectati si reconectati sursa
de energie electrica.

Codul radio pentru
deschiderea pietonala

Programarea se realizeaza in
acelasi mod, folosind DIP6 in loc de
DIP4.

Programarea parcursului de deschidere/inchidere total
= In cazul in care este utilizat un singur element de actionare (A1), cele trei pulsatii ale ST1 corespunzatoare

pasului 6 trebuie sa fie efectuate rapid pentru ca timpii corespunzatori lui A2 sa fie mentinuti la un nivel
minim. In mod similar, cele trei pulsatii corespunzatoare pasilor 7, 8 si 9 sa fie efectuate rapid.

Conectati sursa de
alimentare electrica si inchideti
poarta, mentinand PUL1 apasat.

}i% Dy< &f\D

R143A
] Puneti DIP1 in pozitia
ON, DIP2 in pozitia ON,
DIP5 in pozitia ON (doar cu
incuietoare electrica), DIP8
in  pozitia ON (oprire
amortizata)*. DL3 se aprinde
(programare activata).

Sw2

"

12345678910

$1768

E) Apasati ST1 pentru a
incepe deschiderea portii 1.

N
\ﬁl 1

ST1 :| X |:

R143C

A Apésati ST1 pentru a
incepe oprirea amortizata
(doar cu DIP8=ON).

%

\ﬁ R 1

o ]/\=*[

R143D

H Apasati ST1 pentru a
termina deschiderea .

N,
\7@ 1
N,

R143E

A Efectuati aceeasi succesiune
de operatii cu poarta 2.

\
N
&

] _t§|: ST1

] AE

-
I A

I Apasati ST1 pentru a
incepe Tnchiderea portii 2.

\
@\/
1 —
ST1
R143G
B Apasati ST1 pentru a
incepe oprirea amortizata

(doar cu DIP8=0ON).

XA

] &~

R143H

E] Apasati ST1 pentru a
termina inchiderea .

NS

] i+

R143I

Efectuati aceeasi
succesiune de operatii cu
poarta 1.

X N
g

A

0
ST1
.

R143J

Puneti DIP1 si DIP2 in
pozitia OFF. DL3 raméane
stins.

Sw2

uadaaalis

12345678910

O

p=4

S176K

*: In cazul in care sunt utilizate elemente de actionare hidraulice cu amortizoare, oprirea amortizata se efectueaza
mecanic de catre elementul de actionare (DIP8 = OFF)

Programarea parcursului de deschidere/inchidere pietonal

Aceasta se realizeaza in acelasi mod ca si
programarea parcursului total de deschidere/
inchidere, cu urmatoarele diferente:

* DIP1 si DIP3 sunt utilizate in loc de DIP1 si DIP2

» Efectuat doar cu poarta 1

e ST2 este utilizat in loc de ST1
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Selectia modurilor si a functiilor folosind SW2 (DIP1 = OFF)

DIP  Moduri si functii Optiune Efect
DIP1 OFF
ON Lumina intermitenta se aprinde si functionarea incepe dupa o
DIP2 Avertizare manevra avertizare de 3 secunde
OFF Lumina intermitenta se aprinde si functionarea incepe imediat
Deschidere progresiva semi-automata (poarta se opreste daca
ON un dispozitiv de pornire este activat in timpul deschiderii, si se
DIP3 Modul de deschidere inchide daca acesta este reactivat)
OFF Deschidere comunitara (in timpul deschiderii panoul de
comanda nu raspunde la comenzile de pornire)
. Modul automat (poarta se inchide in mod automat dupa trecerea
Modul qutomat sau semi-automat ON timpului de asteptare, care este reglat folosind T.E.). Timpul de
DIp4 Progresiv. - . _ asteptare reporneste in cazul in care fotocelula este activata
(pentru functionare pietonala sau . . — : .
total) OFF MAoduI g.eml-automat progresiv (poarta se inchide numai atunci
cand primeste comanda de pornire)
ON Impuls de retragere activat. Daca este selectata oprirea amortizata
DIP5 .'mp“:s ge fet:f?ge"e / (DIP8 = ON), se executs si un impuls de inchidere
impuis de thehidere OFF Impulsuri de retragere si inchidere dezactivate
In timpul de asteptare, poarta rdspunde la comenzile de pornire
ON S L
. (poate fi inchisa Thainte de a se termina timpul de asteptare)
Mod automat optional P ST S S . . .
DIP6 : < NIDA — Poarta nu poate fi inchisa Tnainte de terminarea timpului de
(numai daca DIP4 = ON) N . . . : .
OFF asteptare; o comanda de pornire va determina repornirea timpului
de asteptare
Mentinerea presiunii hidraulice ON La fiecare jumatate de ord se executa un impuls de inchidere, n
DIP7 (numai pentru elementele de scopul de a mentine presiunea hidraulica
actionare hidraulice ) OFF Mentinerea presiunii dezactivata
Oprirea amortizata (numai pentru ON Portile Tsi reduc viteza inainte de a ajunge la opritor
DIP8 elementele de actionare o . oo
fara amortizare mecanica) OFF Portile ajung la opritor cu vitezd mare
Functie activata: in timpul deplasarii cu vitezd mare, usa
Functie antistrivire (detectare a detecteaza obstacole la coliziunea cu acestea si se retrage (cand
DIP9 obstacolelor); obstacolele sunt ON functia de oprire lina este activata, DIP8 = ON) sau ramane pe loc
detectate doar atunci cand (cand functia de oprire lina este dezactivata, DIP8 = OFF) pentru a
opresc usa complet evita strivirea
OFF Functie dezactivata

DIP10 Fara functie

A se pune intotdeauna in pozitia OFF

Reglajul potentiometrelor

T.D (timp de defazare intre porti in timpul inchiderii): reglati timpul care
trece intre inceputul inchiderii unei porti si cealaltd. Timpul de defazare in
timpul deschiderii nu este reglabil.

&

T.LG (timpul de lumina a garajului): In cazul in care circuitul de iluminat al
garajului a fost conectat la panoul de comanda, reglati timpul in care luminile
trebuie sa ramana aprinse utilizand T.LG.

T.D —

T.LG\D 88 B

T.E. (timp de asteptare poarta deschisa): daca modul de functionare

T.E. \D

automat a fost programat (DIP4 = ON), fixati T.E. pentru a regla timpul de

+ asteptare cu poarta deschisa (inainte de a incepe sa se inchida automat).

P. M\\@D
< . P.M (cuplul motor): utilizati P.M. pentru a regla valoarea maxima a fortei
o elementului de actionare.

© * Elementele de actionare hidraulice: reglati P.M. la valoarea maximala.
* Actuatori electromecanici (sensibilitate functie antistrivire): ajustati PM la

000000 0 0O valoarea minima posibila, compatibild cu o functionare eficienta a usii.
ele elé x| &1 AReglati cuplul pentru a respecta fortele maxime de inchidere
P176M prevazute in standardul EN12453: 2000. Efectuati masuratorile in

conformitate cu standardul EN 12445:2000.




VIVO-M201(M)

KpaTkas MHCTPYKLMA NO yCTaHOBKE U NPOrpaMMMpoOBaHUIo0

ERREKA

AUTOMATISMOS / PUERTAS AUTOMATICAS

Pycckun

HacToswas kpaTkas MHCTPYKUMA ABMSETCA COKPALLEeHHON BEpCUen NOMHON MHCTPYKUMK MO akcnnyaTauuu. MocneaHsas

COOEPXUT TaKxke Mchopmaumo (0] Tpe6OBaHI/IF|X 6e3onacHocTu U apyrue pas3bACHEeHUA, KOTopble HYXXHO NPUHUMaTb BO

NPUMEYAHUE
BHUMaHWe. VIHCTPYKLMIO MO SKCnyaTaLmm MOXHO ckadaTb 13 VIHTepHeTa B pasaene «3arpysku» Ha Beb-cTpaHuLe «Eppekay:
http://www.erreka.com/Automatismos/descargaDocumentos.aspx
AneMeHTbl FOTOBOW YCTaHOBKMU
E143A
OJIEKTPOINMPOBOLKA:
AnemeHT KonnyecTBo npoBOAOB X nonepevyHoe Makc. anvHa

ceyeHue

A: Obuiee nuTaHne 3x1,5mm? 30m
B: CurHanbHag namna 2x0,5mm? 20m
C: ®otoanemeHTbl (Tx / Rx) 2x0,5mm? / 4x0,5mm? 30m
D: KHonka oTKpbITKS 2x0,5mm? 25m
E: MpvBOOHOI MEXaHU3M 4x0,75mm? 20m
F: AHTeHHa KoakcnanbHbIi kabenb 50Q (RG-58/U) 5m
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Oowumne coeanHeHun

U9
=(Ns
S SMF
ANT S
N s B =
Fececeeeed
. PUL1 PUL2
11
9, —DL3
© © Foso
-1 SW1
{ OFF
-' Ol bL4 gDL5 @
q ~8 B
O ON
R. E. l oo 0O
[O O] .O O Q O
ST1+—%67 fof—s12 o |l e ° (el imim
G4 G5 G6 Gl G2 G3
600000 G GG GG [CUITICY [CICICICICAT
P1 P2 P3 P4 P5 P6 P7 ] P11 P12 PQZ P?S G7 GB GQ 610 N L .*_
(T Cily o Lo | 8 %
T.a ST ‘ |—( |—{ J__ .
C2 C1 -
AUX - o
(24Vac) VIVO-M201:
@ STOP 0,35A Tl L 230Vac/50Hz
S.EXT I
G4 G5 G6 GC G|2 33 N vivo-m201m:
P- 125Vac/60Hz
EC Al
1
S. INT@ ” A2
l: T

EZ°ECnM Mcnonb3yeTca  oavH

NPUBOAHOIA MEXaHW3M,
npucoeauHUTe  ero K VIVO-M201: 230Vac ;
KaberbHbIM  COEAUHUTENSM VIVO-M201M: 125Vac LG max. 40W

Gl, G2 i G3 (npvBoaHo¥
MexaHu3m Al)

DL2: npwem paguocurHana RSD

DL3: akTuBaums nporpaMMmMpoBaHUs
DL4: oOTKpbITME BOPOT

DL5: 3akpbiTve BOpOT

PUL1: nyckoBasi MMHW-KHONMKa 3aKpbITWA
PUL2: nyckoBasi MMHW-KHOMKA OTKPbITWSA
T: 3a3emneHve

VIVO-M201: 230Vac
VIVO-M201M: 125Vac

!ﬂloan

VIVO-M201: max 2.300W

VIVO-M201M: max 1.250W
P176Z

CoeavHeHus NPUBOAHOTO MexaHu3ma A1: CoeavHeHNs NPUBOAHOTO MeXaHu3ma A2:

G1  oTkpbiTue G4  oTkpbITUE
G2  3akpbiTue G5  3akpbiTne
G3 06w, cepbiit G6  o6wui, cepbit

= [Mpu HaxkaTum PUL1 (3akpbiTue) 3aropaetcsa DL5 v akTuBmpytoTcs
kabenbHble coeanHuTenu A1 G2-G3 n A2 G5-G6.

= [pun HaxkaTum PUL2 (oTkpbiTue) 3aropaetca DL4 1 akTuBmpyoTcs
kabenbHble coeanHmuTenn A1 G1-G3 u A2 G4-G6

HanpaBneHue BpaweHus: npoBepbTe paboTy, NCMonb3ys nyckoBble MUHU-kHONkM PUL1 (3akpbiTue)
n PUL2 (oTkpbiTne). Ecnn HanpaBneHue BpalleHUsi NPMBOLHOIO MexaHM3Ma He NpaBUIIbHO,
noMeHsnTe Mectamu kabenu, NnpucoeamHeHHbIe K kabenbHbiM coeguHuTenam G1 un G2 unu G4 n G5.

34

PyHkuun SW2 npu nporpammupoBaHum (DIP1 (aByxpsaHbiv nepekntoyaTtens)=0ON (Bkn.)

DIP1=0ON: akTuBMpoBaHO NporpamMmmunpoBaHue (3aropaetcsa DL3)

sSw2

T

12345678910

E143L

DIP1=0ON u DIP2=0ON: o6LLiee nporpammmpoBaHne OTKPbITUS/3aKPbITUS
DIP1=0ON u DIP3=0ON: nporpamMmmvpoBaH1e OTKPbITUS/3aKpbITUA A5 NeLwexonos
DIP1=0ON u DIP4=0N: 0o6LLiee nporpammMnpoBaHne OTKPbITUS Yepes paanoKoL
DIP1=0ON u DIP6=ON: nporpammupoBaHune OTKpbITUS Yepe3 paanmokos ANs newexonos




OOLee nporpaMmMmMpoBaHMe OTKPbLITUA Yepe3 paguokon (TonbKo Npu Hannuum npmemMHuka RCD)

15" ECnv MCMONb3yeTes NHOM NPUEMHUK, Yem Mpueeaute  nepeknoyatern  DIP B MepeseanTte nepeknioyaterm DIP1 un
RCD,  cmotpute  cooTeeTCTBYlOWME NnosioeHue, kak nokasaHo Ha puc. (DIP1=ON, DIP4 B nonoxenne OFF (Bbikn.). DL3 He
MHCTPYKLMW K HEMY. DIP4=0ON). 3aroputca DL3, curHanuampys ropur.

aKTMBaLMIO peXxuMa nNporpamMMnpoBaHust.

MopgkniounTe K WCTOYHUKY NUTaHUA WU

Sw2 Sw2

e AR

12345678910

3aKpowTe BOpoTa, HaxaB 1 yaepxusas PUL1.

NE, 4

PUL1

12345678910

R176B R176K

B Haxwmire  kHomky  Hyxroro  kawana. | @ Otwowure w cHosa  nopkmioumte K
3amuraet DL2, curHanusunpys 3saBeplueHue

NporpamMmMupoBaHus.

@\3 )

Bribepute koa Ha paguonepenaTyuke.
WCTOYHWKY MUTaHUS.

MporpammupoBaHue
OTKPbITUSA Yepes paguoKon,
AN newexonos
I'IporpaMMMpOBaHme BbIMONTHAETCA

aHanoru4yHo, Tonbko Bmecto DIP4
ucnonb3syetcs DIP6.

R138C R143L

O6wee nporpammmpoBaHue OTKPbITUA/3aKPbITUSA

5" Ecnv uUcnonb3yeTcst OAWH NPUBOAHON MexaHuam (A1), Tpu HaxaTus ST1 B ware 6 HyXXHO BbINOSHUTL GbICTPO, YTOGLI

MWHUMU3MPOBATL COOTBETCTBYIOLEe BpeMs Ans A2. Takum e 06pa3omM Hy>KHO BbICTPO BbIMOSHUTL TpU HaxaTtus ST1

BLwarax7,8u9.

MopkniounMTe K UCTOYHUKY
nuTaHWs W 3akpolTe BoOpoOTa,
HaxaB n ygepxveasa PUL1.

t@ AR

R143A

I'IprenMTe nepeknoyateny B
nonoxenne DIP1=0ON, DIP2=0ON,
DIP5=ON (tonbko
9NEKTPOHHBIX ~ Y4acoB),
(cMsiryeHHas ocTaHoBKa)*.

Sw2

"

12345678910

npu  Hanuummn
DIP8=ON

$1768

3aroputcs DL3, curHanuavpys aktusaumio
pexvMa nporpammM1poBaHus.

Haxmute ST1, ytobbl Ha4aTb
OTKPbITME NOMNOBUHBLI BOPOT 1.

N/; 1 1
==t

Haxmute ST1, yTobObl Ha4aTb
CMSITYEHHYI0O OCTaHOBKY (TOMbKO
npu DIP8=0ON).

N )
ST \
=|:
R143D
Haxmute ST1, YTOObI

3aBEpLUMTb OTKPbLITUE.

RN
\@ 1
T IN__;

R143E

E BeinonHute Ty xe
nocnefoBaTeNnlbHOCTbL  onepaumn
C MONOBWHON BOPOT 2.

\
N
&

] _t§|: ST1

-
I A

Haxmute ST1, ytobbl HaYaTb
3aKpbITVEe NONOBUHbI BOPOT 2.

X
=

R143G

ﬂ Haxmvute ST1, 4Tobbl HaYaTb
CMSITYEHHYHO OCTaHOBKY (TOMNbKO
npu DIP8=0ON).

N

Ng
1

\[ ST1
- R143H
E Haxmute STH, 4YTOObI

3aBEepLUMTb 3aKpbITUE.

NS

] =

R143I

BbinonHute 1y  Xe
nocnefoBaTenbHOCTb  onepauui
C MonoBwmHou BopoT 1.

N/; 1
SOl
/
ST1

]

R143J

MepeBegnTe nepeknoyatTeny
DIP1 n DIP2 B nonoxexnue OFF
(Bblkn.). DL3 He ropuT.

Sw2

!

12345678910

O

p=4

$176K

* Ecnu ncnonb3yrTcA rugpaBnuyeckue NpMBoaHbIe MeXaHU3Mbl C aMOpPTU3aTOpaMm, CMAAr4eHHasA OCTaHOBKa
OCYLLEeCTBNATLCA MEXaHUYeCKM NpuBoaHbIM MmexaHuamowm (DIP8=OFF)

MporpaMmmMupoBaHme OTKPbITUA/3aKPbITUSA ANA NewexonoB

[MporpamMmmupoBaHme BbINOSHAETCS aHanorM4yHo, TONbKO:

e BmecTto DIP1 n DIP2 ucnoneaytotca DIP1 n DIP3

* onepauus BbIMOSHAETCSA TONbKO C MONOBUHOM BOPOT 1
e BMmecTo ST1 ucnonbayetcsa ST2
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Bbi6op ¢yHKUMIN n pexumoB ¢ nomoubio SW2 (DIP1=0OFF (BbIkn.)

DIP Pexumbl n pyHKLMM CoctosiHne [encrtBue
DIP1 OFF
ON HauMHaeT MuraTb CBET 1 paboTa HaunHaeTcs nocne 3-CeKyHAHOro
DIP2 MpeaynpeoutenbHbIn curHan npenynpeanTenbHoro curHana
OFF HauMHaeT muraTb CBET 1 paboTa HaunHaeTcs cpasy.
OTKpbITME LLar 3a LWarom (BopoTa OCTaHaBNMBAOTCS, €CAW NPU OTKPbITUM
ON aKTUBMpYeTCs onepaLmoHHoe YCTponcTBo. [py NOBTOPHON akTMBaLMM BopoTa
DIP3 Pexum oTkpbITHA 3aKpbIBaOTCS)
OFF obLee OTKpbITHE (NaHerb yNpaBneHnst He NOAUMHAETCS OnepaLMOHHbIM

KOMaHZaMm npu OTKPbITUK)

aBTOMaTUYECKUI peXxuM (BOPOTa 3aKpbIBAOTCS aBTOMATUYECKM MO
UCTEYEHWIO BPEMEHMN OXUAAHWS, KOTOPOE HacTpavBaeTcs ¢ nomolbio T.E.).
OTcyYeT BpEMEHM OXMAAHUS HA4MHAETCS 3aHOBO, ECIM aKTUBMPYETCS
hoTO3NEMEHT.

PEeXuMm Lar 3a Liarom (BOpOTa 3aKpbIBAOTCA TONbKO Npu NonyyYyeHnn

ABTOMaTUYECKWIT pexum nnm pexxum  ON
DIP4 war 3a warom (ons oben paboTbl 1
paboTbl C newexogamm)

OFF .
ornepauyoHHO KOMaHAbI)
aKTWBMPOBaH MMMynbC obpaTHoro ABWxeHWs. Ecnn BoibpaHa cMsaryeHHas
DIP5 Vimnynbc obpatHoro asikenns / ON ocTtaHoBka (DIP8=0N), Takke BbINOMHAETCH UMNYNbC 3aKPbITUS.
UMMYIbC 3aKpbITUS
OFF UMMNYIbC 3aKPbITUS M 0B6paTHOTO ABUXKEHWSI Ae3aKTUBMPOBaH.
ON B PEXVIME OXUAAHWS BOPOTA pearnpyioT Ha onepaLmoHHbIE KOMaHAb! (MoryT
ABTOMaTUYECKNIA PEXIM ObITb 3aKPbITbl 4O UCTEYEHUS BPEMEHMW OXMAAHUSA)
DIP6 dakynbTaTUBHLIN (TOMLKO MpK BOPOTA He MOTYT ObITb 3aKPbIThI 1O UCTEYEHWS| BPEMEHU OXWUOAHNS;
DIP4=0N) OFF onepaLoHHast KOMaHAa npueeaeT K TOMy, YTO OTCHET BPEMEHN OXWAaHMA
HayHEeTCs 3aHOBO
MoppepxmBaHue rmapaBnnyeckoro ON yepes Kaxable nonyaca BbINOMHAETCS UMNYIbC 3aKpbITUS A1 NoAAep)aHUs
DIP7 naBneHus (Tonbko ansi rMapaBIMYECKOro AaBNeHNst
rMAPaBNYECKMX NPUBOAHBLIX
MEXaHI3MOB) OFF NOAAEpPKUBAHWE TMAPABMNYECKOrO JABMEHNS Ae3aKTVBUPOBAHO
CwmsryeHHas octaHoBka (Tonbko ana  ON CKOPOCTb ABWXEHWS BOPOT 3ameanseTcs nepes AOCTUXKEHUEM UMK cTonopa
DIP8 NPMBOAHBLIX MEXaHn3MoB 6e3 .
MeXaHMUECKOro aMopTI3aTopa) OFF BOpOTa [IOXOAAT [0 CTONOpa Ha BbICOKOW CKOPOCTM
PyHKUMA BKIOYEHA: BO BPEMS MPOXoAda Ha BbICOKOM CKOPOCTW OBEPb
PYHKUNA 3aLNTEI OT C””m”f“_BaH”ﬂ 0GHapyXvnBaeT CTanKMBalOLLMECS C HEW NPEnAaTCTBUSI U OTXOOUT Ha3ad
(0BHapyxeHe npenaTcTeui); ON (ecnu onumsa nnaBHOW ocTaHOBKM BkMtoveHa, DIP8 = ON) unu
DIP9 NpenaTcTaus obHapyxuBsatoTcs OCTaHaBnMBaeTCs (ECny ONuMsi NaBHOW OCTaHOBKW BkrtoyeHa, DIP8 =
TONbKO TOrAa, Koraa OHW NOJTHOCTbIO OFF) BO M36eXanune CriniowuBanms
yAepRUBaIoT ABSPL OFF DYHKUUSA BbIKIIOYEHa
DIP10 DyHKUUN OTCYTCTBYIOT BCeraa aepxute B nonoxeHun OFF

HacTponka noteHunomeTpa

T.D. (vHTepBan Mexay NONIOBUHaAMU BOPOT NPU 3aKPbITUKN): HACTPOWTE NMPOMEXKYTOK

BPEMEHN Mexay Havyanamu 3akpbITs OQHON NONOBUHbLI 1 APYrov MOMOBWHBLI BOPOT.

NHTepBan oTKpbITUS BOPOT HE HacTpausaeTcs.

T. LG (BpeMs "rapaxHoro" cBeTa): eCnu LieMnb «rapaxHoro» cBeTa nogknoyeHa K

TD — ', naHenu ynpasfieHnsl, HACTPOWTe Bpemsl, B TeHYeHWe KOToporo ceeT ByadeT ropeTb,
ucnonbays T. LG.

T.LG— e} fef
G \. D @8 @ T.E. (Bpemsa oxuaaHusa npu oTKPbITbIX BOPOTaX): €CMM 3anporpaMmMmMpoBaH

TE_| [ 4 aBTOMaTuyeckuin paboumii pexkum (DIP4 = ON), HacTpoiiTe ¢ nomoLpbto T.E. Bpemsi
\tf
g u' @ OXWAAHMS NpY OTKPbITBIX BOPOTaX (Mpexae Yem HaYHeTCst aBTOMaTUYECKOe 3aKpbiTue
g
P.M.__| BOpOT
\K©§D por) ) ) )
< P.M. (BpawaTenbHbI MOMEHT MOTOpa): ncnonbayite P.M. ons HacTporiku
. oo MaKCMMarbHOWM BEMNMYMHbI MOLLHOCTW NPUBOAHOINO MeXaHu3ma.
*  rMOpaBNMYeckMe MpuBOfAHblE Mex.. HacTpoiTe P.M. Ha camblil  BLICOKMIA
©
nokasaTterb
0000 - e OnekTpomexaHudeckve npuBoabl (Y4yBCTBUTENBHOCTb (YHKUUM 3aliuTbl OT
SIS ,,,P PHZZ CNMoWMBaHUA).  OTPerynupynTe KpyTAWMA  MOMEHT Ha  MUHMManbHoe
o ? BO3MOXXHOE 3Ha4YeHne, COBMECTUMOE C NMpaBuUbHON paboTon ABepu.
P176M Am HacrtpoiiTte BpawaTtenbHblii MOMEHT B COOTBETCTBUM C MakKcC.

paspelleHHbIMU CUIAaMM TAMM 3aKpPbITUSA, YCTaHOBNEeHHbIMU CTaHaapToM EN
12453:2000. MpoBeauTe u3MepeHUs, KaK onucaHo B craHpaapte EN
12445:2000.




VIVO-M201(M)

C'praTeHO PBKOBOACTBO 3a MOHTaX U rporpamMmumpaHe

ERREKA

AUTOMATISMOS / PUERTAS AUTOMATICAS

Bbnrapcku

HacTosAwWwoTo CbKpaTeHO PbKOBOACTBO € pe3toMe Ha MbIIHWMSA HAPbYHWK 38 MOHTaX. HapbYyHUKBLT CbabpXa
BAXHA npeaynpexaeHns 3a 6e30nacHOCT U Apyrn passicHeHus, KouTo Tpsbea Aa 6baaT B3eTV NO4 BHUMAHWME.
3ABEJNIEXKA  HapbyHukbT 3a MOHTaX Moxe Aa 6bae u3terneH, kato otugete Ha pasgen ,Downloads” Ha yebcanta Ha Erreka:
http://www.erreka.com/Automatismos/descargaDocumentos.aspx.

EnemMeHTM Ha UANOCTHUA MOHTaX

E143A

ENNEKTPUYECKO OKABENABAHE:

MakcumanHa
EnemeHt Ne kabenu x pasgen ObIDKMHA
A: [MaBHO eneKkTpuyecko 3axpaHBaHe 3x 1,5 mm2 30m
B: Murawa namna 2x0,5 mm?2 20m
C: dotokneTkm (Tx / Rx) 2x0,5 mm? / 4 x 0,5 mm?2 30m
D: KoHTakTeH ko4 2x0,5 mm?2 25m
E: OTBapsily MexaH13bM 4 x 0,75 mm? 20m
F: AHTeHa KoakcuaneH kaben 50 () (RG-58/U) 5m
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OCHOBHM BPb3KU

SMF

N s 2 =
e

PUL2
PUL1
. ©

. T Tof .@/D/—DL3

ANT

-1 SW1
- , OFF
. E DL4 DL5
1(©)h ~8 B ON
R.E. © I
5 O g @o g
ST1 \\g@ O5—ST2 o o © © E E
G4 G5 G6 Gl G2 G3
s T T
CoMm AUX = -
(24Vac) VIVO-M201:
FT1
STOP 0,35A T
S. EXT @ | L 230Vac/50Hz
G4 G5 G6 Gf G2 G3 "N vo-mzotm:
A. P. ST2 EC \ | ) Al 125Vac/60Hz
(17 Vdc)
COM __L
FT2 -
S. INT M A2
LT
= [lpn pabota ¢ eguwH -
OTBapsLL MEXaHU3bM ro VIVO-M201: 230Vac DEST.
CBbpXETE C  VIVO-M201M: 125Vac LG ‘ﬂm max. 40W
npoOBOAHUKOBU Knemm VIVO-M201: max 2.300W VIVO-M201: 230Vac
G1, G2 n G3 (oTBapsLy, VIVO-M201M: max 1.250W —  VIVO-M201M: 125Vac -
MexaHn3bm A1).
Knemu Ha oTBapsw, Knemu Ha oTBapsw,
DL2: npuemaHe Ha RSD paanocurHan gﬁxaﬂ"st A gtzxanuz'bm A2:
DL3: nporpammpaHeTo paspeLleHo 2 OTBOPEHO OTBOPEHO
DL4 OoTBapsHe Ha BpaTaTta 23 3a6TBOpeHO gg 3a6TBOpeHO
DL5: 3aTBapsiHe Ha BpartaTta oow, cus oou, cus
PUL1: satBapsw HaT1cKally ce MUHUBYTOH 5" [lpn HaTuckaHe Ha PUL1 (3aTBapsiHe) csetBa DL5 u ce
PUL2: oTBapsiL HaTUCKalLL, ce MUHUBYTOH akTusmpart nposogHukosu knemun A1 G2-G3 n A2 G5-G6.
T: 3a3emMsBaHe

5" [Ipn HatuckaHe Ha PUL2 (otBapsiHe) cBetBa DL4 un ce
aktmsupat nposogHukosu knemm A1 G1-G3 n A2 G4-G6.

Mocoka Ha ABMXKEHMe: NpoBepeTe onepaumaTa C NOMoLLTa Ha HaTuckawm ce MuHMbyToHn PUL1 (3aTtBapsHe) n PUL2
(oTBapsiHe). Ako mocokaTa Ha ABUXEHVEe Ha JafdeH OTBapsill MexaHu3bM € HenpaBuIHa, pa3MeHeTe kabenuTe, CBbp3aHu KbM
npoBogHukoBu knemu G1 n G2 unm G4 n G5.

SW2 dbyHKUMKM no Bpeme Ha nporpamupaHe (DIP1=0ON)

DIP1=ON: nporpamupaHeTo pa3speLueHo (DL3 ceeTBa)

S/WZ DIP1=ON u DIP2=0ON: nporpamupaHe 3a MbJIHO OTBapsiHe/3aTBapsiHe
ON n T DIP1=ON u DIP3=0ON: nporpamupaHe 3a oTBapsiHe/3aTBapsiHe 3a neLuexoauu
HHHHHHHHH DIP1=ON u DIP4=0ON: nporpamupaHe Ha pagMokofa 3a MbJ/IHO OTBapsiHE

12345678910 E143L DIP1=0ON u DIP6=0ON: nporpammpaHe Ha paguokoaa 3a OTBapsiHe 3a newexoaum




MporpamupaHe Ha paguokoa 3a NbJIHO oTBapsiHe (camo ¢ RSD npueMHuK)

IAKO Ce u3nonsea MpUeMHUK, Mocrasete DIP kakTo e nokasaHo Ha Moctasete DIP1 u DIP4 B8
pasnunyex oT RSD, BX. nntoctpaumata (DIP1=0ON, DIP4=0ON). nonoxenne OFF (U3KI.).
CbOTBETHUTE UHCTPYKLUN. DL3 cBeTBa, 3a ga nokaxe, ye e DL3 ocTtaBa nskno4eHo.

CebpxeTe KbM enektpudeckoto | PA3PELIEH PEXVM Ha nporamMnpaHe.

3axpaHBaHe 1 3aTBopeTe nnaTHaTa,
KaTo 3agbpxuTte HatucHaT PUL1.

SW2 Sw2

! gy

12345678910
12345678910 R176K

R176B

HatucHeTe GytoHa Ha xenanus | @] W3kniouete n oTHOBO BkmtoueTe
kaHan. DL2 npumurea, 3a Aa nokaxe, erneKkTpo3axpaHBaHeTo.
Ye NPorpamMmpaHeTo € 3aBbPLLEHO.

@\% ) Paauokoa 3a oTBapsiHe 3a
newexoaum

MporpamupaHeTo ce u3BbLpLIBA NO
CblUMA Ha4ymH, kaTo BmMecTo DIP4 ce
nanonssa DIP6.

R138C R143L

MporpamupaHe 3a NbLIHO OTBapsAHe/3aTBapsiHe

5" AKO Cce 13Mnofn3Ba camo eauH oTBapsLy, mexaHuabM (A1), TpuTe HaTUCKkaHWst Ha ST1, CbOTBETCTBALLM HA CTbIKA
6, TpsibBa oa e HanpaeaT 0bp30, 3a Aa MOXe CbOTBETHUTE BpeMeHa 3a A2 aa octaHaT MuHMManHu. Mo nogobeH
Ha4uH, TpUTe HaTUckans Ha ST1, cboTBEeTCTBALLM Ha CTbMNKM 7, 8 N 9, TpsibBa Aa ce HanpaeAT 6bp3o.

Cebpxete KbM HatucHete ST1, 3a pa MoBTopeTe cbulata
€MEeKTPUYECKOTO 3axpaHBaHe M | 3anoyHe nnaBHO crnvpaHe nopeaHoCT C MNaTHo 1.
3aTBOpeTe  nnaTtHata, kato | (camo c DIP8=ON).
3agbpxuTe HatucHat PUL1.
Ny o /
/ R143F

A \ég I
‘E@ Dy\ (\D ST1 ]/\J="|: I Hatvchete ST1, sa Aa 541:!i =

PUL1 Ri43A R143D 3anque 3aTBapsiHe Ha NnaTHo 2.
H Mocrasete  DIP1 wa | [ Hatuchete ST1, sa pa \ Y ~b

nonoxeHne ON, DIP2 Ha | MPUKMIOUM OTBapSHETO. a @%ﬁ \ﬁ \
nonoxetne ON, DIP5 Ha \ ST ]/ [

nonoxenne ON (camo ¢

eneKkTpMYecko  3akriovsaHe), y R143G N’

DIP8 Ha nonoxexne ON ST \ B Harviciete ST1, 3a fa \l@ '

(nnaBHo cnupaHe)*. DL3 caeTBa —{ 3aMoyHe MnaBHO  crvpaHe < \

(MporpammpaHeTo paspeLLeHo). RiaeE (camo ¢ DIP8=ON). ST1 :|=='|:
SW2 | NosTopete cbliaTa - R143J

NOPEeAHOCT C NNaTHO 2. N

Rt x| ) LS e

DL3 ocTaBa U3KIOYeHo.

123456780910 \ R143H

S1768 ef— [ ST1
Hatucrete ST, - L E] Hatuchete ST1, 3a pa Sw2

3a fJa
3anoy4He oTBapsiHe Ha nnatHo 1. NPUKIo4M 3aTBapAHETO.

4 S & gy
\E)gl ' / %/ ' 123456780910
ST1 X - ST1 / S176K

==

R143C R143I

0]

p=4

*: AKo ce nsnonssart XxMapaBfN4HM OTBAPSLLM MEXaHM3MU C aMOPTUCLOPMU, NNABHOTO CNMpaHe ce U3BBbPLUBA
MeXaHM4YHO OT oTBapAwWMA mexaHusbm (DIP8 = OFF).

MporpamupaHe 3a oTBapsiHe/3aTBapsiHe 3a newexoauun
Toce M3BbPLUBA NO CbLUA HAYUH KaTO NporpamMmmpaHeTo 3a L4 |/|3B'prIJB& ce caMo C nnaTHo 1
NBbJTHO 0TBapﬂHe/3aTBapﬂHe CbC CregHuUTe pasrinku: ° BMeCTO ST1 ce n3nonsea ST2
 Bwmecto DIP1 u DIP2 ce usnonssat DIP1 u DIP3




40

N360p Ha pyHKUMA U Ha pexum ¢ nomowta Ha SW2 (DIP1 = OFF)

DIP Pexumu n coyHKLUN Onuus EdbekT
DIP1 OFF (M3KI1.)
ON (BKI.) Mpumureallata namna ceeTBa M onepauusaTa 3anoysa cnep 3-CekyHOHC
DIP2 T[lpepsaputenHo npegynpexaeHune ' npeaynpexnexHue
OFF (M3KI.) TMpumureawata namna cBeTBa 1 onepaumsaTa 3anoysa He3abaBHO
ON (BKI.) MocTbnkoBO oTBapsiHe (BpataTa crnvpa, ako No BpeMe Ha OTBapSHETO Ce
' aKTMBMPa yCTPOMCTBO-KIOY, @ ako TO Ce aKTMBMpa OTHOBO, TS Ce 3aTBaps
DIP3 Pexum Ha oTBapsiHe
OFF (M3K1,) KonektuBHo oTBapsiHe (N0 BpeMe Ha OTBapsiHE KOHTPOMHOTO Tabro He
' ce nog4vMHSIBa Ha KOMaHOWUTE C KITHo)
ABTOMaTUYeH peXum (BpataTa ce 3aTBapsi aBTOMaTUYHO Crnef n3TnyaHe
ABTOMaTU4eH unu noctbnkos pexum  ON (BKIT.) Ha Nepuoda Ha roTOBHOCT, KOWTO Ce HacTporBa ¢ nomowyta Ha T.E.).
DIP4 (3a ekcnnoarauua npu newexoaumu un I'Iepwom;T Ha rOTOBHOCT pecTapTupa, ako ce akTusupa (bOTOKJ'IeTKaTa.
MbHa ekcrnnoaraums) OFF (M3K1,) MocTbNKOB peXxuM (BpaTaTta ce 3aTBapsi €AMHCTBEHO MpU NosyYaBaHeE
" Ha KOMaHAa C KIoY)
06 / ON (BKIT.) AkTBUpaHo oTcnabBaHe Ha umnynca. AKo e u3bpaHo NNaBHO CrMpaHe
DIP5 pateH uMnync ’ (DIP8=ON), npoTuya 1 umnyrsc 3aTBapsiHe
UMMyrc 3aTBapsiHe
OFF (M3KI.) [OesakTnBupaHu umnyscu 3ateapsiHe 1 otcnabeaHe
ON (BKI.) Mo Bpeme Ha roTOBHOCT BpaTtaTa ce NogYMHSABA Ha KOMaHAUTe C KoY
DIP6 ABTOMaTUYEH PEXMUM MO M3Gop ’ (Moxe na ce 3aTBOpM Npean U3TMYaHe Ha Nepuos Ha rOTOBHOCT)
(camo ako DIP4 = ON) OFF (3K1.) BpaTtaTa He MOXe Ja ce 3aTBOpMW, A0KaTO He U3Tedye NepuoabT Ha
" TOTOBHOCT; KOMaHZa C KroY Le pectapTvipa nepuogaa Ha rotToBHOCT
MopabpxaHe Ha XMOpaBUYHOTO ON (BKI1.) Ha Bceku nonoBvH Yac 3agencTBa MMNync 3aTBapsiHe, 3a Aa NoabpXke
Dip7 HanArade ' XMOPaBMNYHOTO HansiraHe
(camMo 3a xuapaBnMyHU OTBapSLLN OFF 3K N
MexaHu1amm) ( .) TMoppbpxaHe Ha HanNAraHeTo U3KIMYEHO
lMnaBHo cnupaHe (camo 3a oTBapsAwm  ON (BKI.) lMnatHaTa HamansaeaTt cCKkOpocTTa Cu, Npeau Aa OOCTUrHaT orpaHnyuTenst
DIP8 mexaHu3mmn OFE (M3KIL) N
6e3 MexaHIueH aMopTIChop) ( .) TMnaTHaTa gocTuraT orpaHNYUTENs C BUCOKA CKOPOCT
AkTVBMpaHa byHKLMS: N0 BPEME Ha ABUXKEHWNE C BUCOKA CKOPOCT BpaTaTt:
®YHKUMA NPOTMB NpemMasBaHe oTynTa NpensaATcTBUsiTa Npu cONbCHK M ce BpbLla Hasapj (koraTo e
DIPY (oTKpMBaHe Ha NPensaTCTBUS); ON (BKJ1.) akTuBmMpaHo nnasHo cnupaHe, DIP8=ON) unu octaBa cnpsHa (ako
NpensaTcTBUATa Ce OTKpUBAT caMo NnnaBHOTO cnupaHe e geaktuBupaHo, DIP8=0OFF), 3a aa ce usberHe
KoraTo HambJfTHO 3aabpXaT BpaTtaTa npemassaHe
OFF (M3KI.) [OeaktBupaHa yHKUUS
DIP10 Be3 dyHkuus BuHaru ga e noctaseHo Ha OFF (U3KI.)
HaCTpOﬁKa C NOTeHUMMoMeTbLpP
T.D (MHTepBan mexay nnatHaTa Nno Bpeme Ha 3aTBapsiHe): HAacTpolKa Ha
BPEMETO MeXy Ha4yarnoTo Ha 3aTBapsiHETO Ha €4HOTO MIaTHO U TOBa Ha BTOPOTO
nnaTtHo. lHTepBansT Npu oTBapsHe He MoAJIEeXN Ha HAacTPOoKiKa.
T.LG (Bpeme Ha paboTa Ha ocBeTNeHMWETO B rapaxa): ako BepuraTta Ha
T.D OCBETIIEHMETO B rapaxka € CBbp3aHa KbM KOHTPOSIHOTO Tabno, HacTponTe BpEMETO,

T-Q

©)
T. LG\E

T. E.

@R o

P. M. \\@D

*
S

©

P7 P8 P11 P12 P2

STOP. Lock 24V

P176M

3a KOETO CBETIMHUTE OCTaBaT BKITHOYEHU, C nomowyTa Ha T.LG.

T.E. (neproa Ha roTOBHOCT NpU OTBOpPEHa BpaTta): ako e NporpaMmmpaH pexum Ha
aBTOMaTU4HO dbyHKUMOoHUpaHe, (DIP4=0ON), HacTponTe T.E. 3a 3agaBaHe Ha
nepuoga Ha roToBHCT MpW OTBOPeHa BpaTa (Npeaw Aa 3arnoyHe aBTOMaTUYHO
3aTBapsiHe).

P.M (BbpTsll MOMEHT Ha MoTopa): nsnonssante P.M. 3a HacTpolika Ha
MakcumMarnHata MOLLHOCT Ha OTBapsLMa MeXaHU3bM.
e  XvapaBnu4yHW OTBapAWM MexaHusmu: 3aganTe MakcMmanHata CTOMHOCT Ha

P.M.

e EnekTpoMexaHW4HU 3a4BUXKBALLM MEXaHU3MU (YYBCTBUTENHOCT Ha yHKUUSTA
NpOTUB NpeMasBaHe): HacTponTe P.M Ha Bb3MOXXHO Hal-HUCKaTa CTOMHOCT, Npw
KOSITO € Bb3MOXHO MPaBUIHO dYHKLMOHUPaHe Ha BpaTaTa.

A HactponTte BBLPTAWMA MOMEHT Taka, 4e ga ce cbbnioagaBa
MaKCUManHUAT TNacbK Npu 3aTBapsiHe, onpepeneH B CrtaHpapTt
EN12453:2000. U3BbpLueTe onucanute B Ctanpapt EN 12445:2000
n3mepBaHuA.
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